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@ Deutschland (Hauptsitz)
O Osterreich | Benelux | Tschechische Republik (auch zustandig fiir Slowakei & Polen) | Dénemark (auch zustandig fir Norwegen) | Finnland |

Frankreich | Israel | Italien | Litauen (auch zustandig fiir Lettland) | Rumanien (auch zustandig fiir Ungarn) | Russland (auch zustandig fiir alle
russischsprachigen Lander) | Serbien (auch zustandig fir Slowenien, Kroatien, Bosnien & Herzegowina, Montenegro, Mazedonien & Bulgarien) |
Spanien | Schweden | Schweiz | Tirkei | Vereinigtes Kénigreich (auch zustandig fir Irland)

Hauptsitz: Weitere Informationentionen Servomotoren Kameras Greifer ...und viele andere mehr
DENSO Robotics Europe | DENSO EUROPE B.V. n www.facebook.com/DENSORoboticsEurope

Waldeckerstr. 9, 64546 Mérfelden-Walldorf, Deutschland

T: +49 (0) 6105 27 35150 F: +49 (0) 6105 27 35 180 www.twitter.com/DENSORoboticsEU

@: info@densorobotics-europe.com u A / A
. . . www.youtube.com/DENSORoboticsEurope
(fur Vertriebsanfragen und allgemeine Informationen) y P

@: support@densorobotics-europe.com (fiir technischen Support)
pp P pp DENSO - Erfinder des QR-CodesCodes
Anmerkung: Alle hier aufgefiihrten Informationen dienen nur als Hinweis.

Die Angaben im vorliegenden Dokument kdnnen ohne Ankiindigung geéndert werden.

Bitte setzen Sie sich fiir mehr Informationen mit uns in Verbindung.



DENSO-Controller zeichnen sich durch Kompaktheit und Anwenderfreundlichkeit aus und ist der kleinste Controller seiner
Klasse.

Dadurch brauchen Sie nur einen Robotercontroller fir alle Robotermodelle. Mit anderen Worten, der Controller fiir einen 4-
oder 6-achsigen Roboter ist praktisch derselbe. Aufgrund seines modularen Aufbaus kénnen Wartungs- und Einstellarbeiten
einfach und schnell vorgenommen werden.

Unsere Controller sind; /

m KOMPAKT. Fortschrittliche Funktionalitdt in einem kleinen Gehause. Die kompakten Controller sparen Platz.

m BENUTZERFREUNDLICH. Verbesserte Funktionalitat gekoppelt mit einer intuitiven Benutzeroberflache.
Benutzerfreundlichkeit hat hochste Prioritat.

m WELTWEIT EINSETZBAR. Erfiillen die Sicherheitsanforderungen fiir Industrieroboter. Kénnen iiberall auf der Welt
eingesetzt werden.

m FLEXIBEL. Anschluss und Steuerung von verschiedenen Gerdten moglich.

Es stehen lhnen verschiedene Programmierungsmaéglichkeiten fiir DENSO Roboter zur Verfligung

Programmieren von DENSO-Robotern ...

DENSO PROGRAMMIERUNGSSOFTWARE

’ - HALCON
T Eine umfassende Software fur industrielle Bildverarbeitung
| T von der Firma MVTec, erméglich dem Nutzer DENSO Robaoter

WEITERE PROGRAMMIERUNGSOPTIONEN

Teaching Pendant W Enhanced Multirobot zuU programmieren ohnezeﬂr:nEurzzggerungspaket installieren
Simulator . '
m | ) E LabVIEW
DENSO Offline-Programmier, ‘ Erméglicht die Roboteranwendungen mit der graphischen

Menitoring- und Simulationssoftware e Programmiersprache LabVIEW™ von National

Instruments™ zu programmieren.

i
PC-BASIERT EAJ .
SPS-BASIERT

Plattform und Programr Command Slave*

i sprache Command Slave ist eine Bibliothek auf Basis

LabVIEW™) 05: Windows, Mac0s, des IEC-61131-3 SPS Standards. Zurzeit
Linux, usw. verfligbar far SIEMENS und OMRON SPS.

... und Peripheriegeraten /

PC-BASIERT
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m i (Z.B. C++, C#,\/B,
Virtual Robot Controller ” LabVIEWT™)
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RC8 | ‘ RCY ‘ ‘ Servomotoren ‘ ‘ Kameras ‘ Flexible Zuflhrung| | Viele andere Gerate

NI LabVIEW™ Software ist eine Handelsmarke von National Instruments™ HALCON und MVTec sind eingetragene Handelsmarken
*Command Slave bald erhaltlich fiir Beckhoff und Rockwell.
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Die kompakte GroBe ermdglicht eine Vielzahl von Einbaumdglichkeiten / Erweiterbar. Etwa 80% der weltweit verwendeten Netzwerke werden unterstitzt /

Mit dem neuen RC8 ist es mdglich, mehrere Gerate und Anwendungen anzuschlieBen, da er bereits mit der offenen
Netzwerkschnittstelle (ORIN) ausgestattet ist.
® KLEINE STELLFLACHE. Von der GroBe eines A3-Papierbogens

® UM 60% GERINGERE GROSSE. Im Vergleich zum Controller RC7 Normen
® LEICHTGEWICHT. Nur 12 kg

m 1SO 10218-1:2011/CE/ UL

m PLe / SIL3 (Safety 1/0)
N Safety 1/0

/A TUVRheinland®

Precisely Right.

Unterstiitzte Netzwerke

Feldbus Industrial Ethernet

Erweiterte Funktionen und Nutzbarkeit. Verbesserte Benutzerfreundlichkeit / Steuerung und Anschlisse flir viele Gerate /

STEUERUNG EXTERNER GERATE OHNE SPS BEDIENERFREUNDLICHES TP-BEDIENFELD

Verwenden Sie WINCAPS Ill zur einfachen
benutzerdefinierten Einstellung des
Multifunktions-Teaching-Pendants.

® BENUTZERFREUNDLICH. Ubersichtliche Meniistruktur und vereinfachte Bedienung
m ZEITEINSPARUNG. Kiirzere Roboterbedienzeit durch verbesserte Benutzeroberflache und Funktionen
= ARM 3D VIEW. Das Teaching-Pendant ist mit Arm 3D View ausgestattet. Dadurch kann die Roboterbewegung auf __

;_:'_:, TR e Sie kénnen tber PacScript auf Ihren
I Provider zugreifen um ein

Steuerungsprogramm zur Steuerung
(iber RC8 zu entwickeln, falls
ein Provider verfiigbar ist, der

dem Monitor Uberprift werden ll )
m AHNLICHKEIT. Ahnliche Menistruktur und Bildschirmelemente wie bei RC7 h Pacscript | Xee Gerdte urterstizt.

nnnnn

Arm 3D view Variables Fenster

STEUERUNG MEHRERER GERATE MIT
PROVIDER-ENTWICKLUNG

Der benutzerdefinierte Provider ermoglicht
den Anschluss und die Steuerung unterschiedlicher Produkte.

*Fir weitere Informationen zur Entwicklung stehen wir Ihnen gern zur Verfiigung
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Spezifikationen / AuBenmale /

Position ‘ Einheit ‘ Spezifikationen R [6)
Roborer P Vs Vs Vs VM HS HM XR © 2
-5243 /6242 | -050/060 -068 /087 | -6556 /6577 | -6083 /6081 45 ** R ki -43%** ©
Spannungsversorgung KVA 1,00 (*1) 1,15 2,78 1,80 3,30 1,80 2,45 1,85 ol == X
Leist Eingangsspannungs- Dreiphasig, 200 VAC —15% bis 240 VAC +10% (100 V fiir die VP-Serie verfiigbar) )
eistun ‘
9| bereich Einphasig, 230 VAC —10% bis 240 VAC +10% (*1) ‘ — ‘ Einphasig, 230 VAC —10% bis 240 VAC +10% ®g 0 ® = : .
Netzfrequenz Hz 50/ 60 .
Stromkabel m 5 > .
Steuerbare Achsen 5/6 6 ‘ 4 P
Steuertechnik PTP, CP 3D linear, 3D kreisférmig (PTP-Steuerung nur fir zusatzliche Achsen) (]
Antriebstechnik Alle Achsen mit digitalem AC-Servomotor
Verwendete Sprache Sprache von DENSO Robotics (PacScript)
. - Benutzerbereich: Variabler Bereich: 1,75 MB (entspricht 32.766 Punkten); Dateienbereich: 400 MB (5.000 Schritte x 256
Speicherkapazitat Dateien) i
1) Remote Teach-in
Einlernvorgang 2) Numerische Eingabe (MDI)
3) Direktes Teach-in (nur HS- und HM-Serie)
) Mini 10 Eingang: 8 offene Anwenderpunkte + 14 feste Systempunkte (die Version ohne Sicherheits-1/0 hat 13 feste Systempunkte) (*2) ©
g"('i‘_"?’sri”esl/o Ausgang: 8 offene Anwenderpunkte + 16 feste Systempunkte (die Version ohne Sicherheits-1/0 hat 12 feste Systempunkte) % ®
ediziertes
Hand-1/0 Eingang: 8 offene Anwenderpunkte / Ausgang: 8 offene Anwenderpunkte ®
F:;itﬂ:l;/ O-Boards Bus: PCl; Eingang: 40 offene Anwenderpunkte / Ausgang: 48 offene Anwenderpunkte
Externes | DeviceNet-Slave-Board Bus: PCI Express
Signal (optional) Eingang: 256 Punkte / Ausgang: 256 Punkte
(0 etc) [Board fiar Remote-Gerite Bus: PCI Express
mit CC-Link (optional) Eingang: 128 Punkte / Ausgang: 128 Punkte; Fernzahlgeréte; Eingang: 256 Punkte / Ausgang: 256 Punkte
PROFIBUS-Slave-Board Bus: PCI Express
(optional) Eingang: 256 Punkte / Ausgang: 256 Punkte
Ethernet / IP-Adapter- Bus: PCI Express ® ® ®
Board (optional) Eingang: 4.032 Punkte / Ausgang: 4.032 Punkte - TEle C — = I rﬁrl
Externe Kommunikation RS-232C: 1 Leitung; Ethernet: 1 Leitung (GbE: Gigabit Ethernet), USB: 2 Leitungen; VGA: 1 Leitung (optional) L
Erweiterungsslot +PCl 1 Slot +PCl Express 1 Slot
Selbstdiagnose-Funktion Uberlauf, Servofehler, Speicherfehler, Eingangsfehler, Kurzschlusserkennung (vom Anwender durchgefiihrte Verkabelung), usw. 84 356.5 Einheit: mm
Umgebungsbedi no . ' . :
(i?ggwig%;ge) ingungen Temperatur: 0 bis 40 °C; Luftfeuchtigkeit: 90 % RH oder weniger (nicht kondensierend)
Sicherheitskategorie Standard-Spezifikation Kategorie 4, PL = e (ISO 13849-1: 2006) (*2) H 1
et o Systemkonfiguration
Gewicht kg Standard ca. 12 (*3)
*1: Spannung fir 100 VAC ist "Einphasig 100 VAC —5% bis 110 VAC +10% 50/60 Hz, 1 kVA."
*2:Wenn der eingebaute Sicherheits-1/0 fiir die Standardspezifikation nicht erforderlich ist, eine Spezifikation ohne Sicherheits-I/0 angeben. STEUERUNGSGERAT CONTROLLER-ERWEITERUNGSBOARD - Board fiir Remote-Gerate mit CC-Link UNTERSTUTZUNG
*3: Betrifft nicht die gelieferten Kabel. o Pl 13 B (PCl-Express) ERWEITERTER
BBt « PROFIBUS-Slave-Board (PCl-Express) VERBINDUNGEN
o DeviceNet-Slave-Board (PCI-Express) o EtherNet/IP-Board (PCI-Express)

o Controller-Board des elektrischen Greifers

 RS-232C-Erweiterungsboard (Boards missen vom %
Kunden gestellt werden)
* PROFINET s

o EtherCAT! ‘%
© CONTEC-Erweiterungsboards

Sicherheits-1/0 Slot des Erweiterungsboards (PCl) Hand-1/0-Anschluss Netzschalter 1ab 2014

Slot des Erweiterungsboards (PCI-Express) Universeller/spezifischer Mini-I/0-Anschluss Pendant-Anschluss Netzanschluss Teaching-Pendant Mini-Pendant

Py Einphasig: 230V (100V)

H:l 1 = o Stromkabel
u E Dreiphasig: 200V

L .
EtherNet (GigE) RS-232C Status-LED Motoranschluss
2 x USB VGA (Option) Encoderanschluss ; Motoranschluss
il iterte Unterstit:
(fr erweiterte Unterstitzung) Motor- & Encoderkabel (2m, 4m, 6m, 12m, 20m)
Legende Mini-1/0-Kabel
g RC8 - CJOOIO - NNN [J-_0J07 - NNN o
| T SOFTWARE
I I e . MEEmEsssssssssssssss=== ' -~
Controller-Name  Robotertypformat: 1/0-Typ: GemaB Standard: » PERIPHERIEGERATE : &S
VMAO: VM-Serie VPAO:VP-5243 /6242 M: Negativ-positiv-negativ (NPN)  NI: Standardspezifikation (Sicherheits-I/0, Sicherheitskategorie 4 / PLe) 1 ) . i
VSA3:VS-050 / 060 HSAO: HS-Serie P: Positiv-negativ-positiv (PNP) NN: Spezifikation ohne Sicherheits-1/0 : e X . .
VSA4:VS-068/087  HMAOQ: HM-Serie (ohne Sicherheits-1/0, keine Sicherheitskategorie) ! ’ . bt
VSAQ: VS-6556 / 6577 XRAO: XR-Serie b e ' . ‘ /
Libsn o g x . i
ORIN2 SDK WINCAPS Ill Robot Tools ~ EMU VRC . SPS Monitor Kamera Forderband  «

................................. E) Roboter



