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16.08.1993

Ubernahme der Firma ComTRI GmbH business solutions mit der ERP-Software UniPPS®
unter dem Namen UniPPS GmbH business solutions.

Erweiterung unserer flexiblen Fertigungszelle und eine weitere Heller H2000.
Erwerb des Nachbargrundstticks.
Uber 90 Mitarbeiter

25-jahriges Firmenjubilaum

Anschaffung eines neuen Langbettbearbeitungszentrums Urban UF8000 zur Bearbeitung
der Gammaprofile (Aluminium und Stahl) sowie einer Lasersinteranlage (3D-Drucker) fir
Kunststoffe.

Relaunch unserer Website.

Uber 80 Mitarbeiter

Erweiterung der Biroflache auf rund 750 m2. Einrichtung einer eigenen Lehrwerkstatt fur
unsere Auszubildenden. Marktvorstellung der Baureihe HSB-sigma®.

Anschaffung eines Drehbearbeitungszentrums Spinner TTS 65 Triplex mit Haupt- und
Gegenspindel, 3 Werkzeugrevolvern und max. 36 angetriebenen Werkzeugen fir die
Fertigung unserer Kugelgewindemuttern, Kurzlader Irco ILS-MUK.

Erweiterung der Produktionsflache auf nun 3600 m2. Das Hochregallager wird auf 481
Kassetten ausgebaut. Erweiterung der flexiblen Fertigungszelle um eine Heller H2000 und
auf nun 72 Maschinen- und 108 Materialpalettenplatze.

Erweiterung des Produktprogramms um die HSB-gamma®Baureihe und entsprechende
Ausweitung der eigenen Fertigung. Entwicklungsstart der HSB-kgt® Kugelgewindetriebe.

Integration einer vollautomatischen Fertigungszelle, bestehend aus 2 Heller Horizontal-
Bearbeitungszentren und einem Fastems Paletten-Regalsystem mit 30 Maschinen- und
50 Materialpaletten. Zertifizierung nach DIN 1SO 9001:2008.

72 Mitarbeiter

Erweiterung der Produktionsflache auf nun 2700 m2. Das Kassetten-Hochregallager wird
auf 340 Kassetten und 6 Ausfahrstationen ausgebaut.
62 Mitarbeiter

Beginn der Kooperation mit der Schunk GmbH & Co. KG, Lauffen am Neckar.

Erweiterung des Produktprogramms um die HSB-delta®-Baureihe und Ausweitung der
eigenen Fertigung. Installation eines Kassetten-Hochregallagers mit 170 Kassetten fir je
2000 kg.

Bezug der neuen Produktionsstétte In Laisen 74 mit anfanglich 1700 m?
Produktionsflache und 700 m?2 Biiro- und Sozialflache.

Ausbau des Produktespektrums und der Fertigungsmaéglichkeiten auf ca. 1300 m?
Produktions- und Buroflache. Zertifizierung nach DIN ISO 9001:2000.
30 Mitarbeiter

Bezug der eigenen Fertigungsstétte in der Lembergstrale 46 mit 850 m2.

Umstellung auf die Entwicklung und Fertigung von Mechanischen Lineareinheiten der
Baureihe HSB-beta® und Lineartischen HSB-alpha®.
10 Mitarbeiter

Lohnfertigung und Sondermaschinenbau mit 2 Mitarbeitern.

Grindung der HSB Automation GmbH.
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Leistungstibersicht Mechanische Lineareinheiten und HB3-beta’
Kompakt-Lineareinheiten mit Zahnriementrieb H33-delta’
Bezeichnung | Zahnriemen Fx Fv Fz 2 Mx My Mz | M ds Smax | Lmax
[N] [N] [N] [N] [Nm] | [Nm] | [Nm] | [Nm] | [mm] | [mm] | [mm]
Beta 40-ZGS 16 AT5-E 500 80 150 75 6 6 8 0,30 0,08 [ 2780 | 3000
Beta 40-ZSS 16 AT5-E 500 500 600 300 12 30 30 0,30 0,08 [ 1850 | 2070
Beta 50-C-ZRS 20 AT5-E 700 300 600 400 30 50 50 0,40 0,08 [ 7710 | 8000
Beta 50-C-ARS 20 AT5-E 700 300 600 400 30 50 50 1,50 0,08 [ 7710 | 8000
Beta 60-ZSS 25 AT5-E 850 500 1400 800 50 160 100 1,10 0,08 [ 7620 | 8000
Beta 70-C-ZRS 32 AT5-E 1100 300 1000 400 35 120 50 1,20 0,08 | 7640 | 8000
Beta 70-C-ZSS 32 AT5-E 1100 600 1800 | 1200 60 180 120 1,20 0,08 | 6840 | 7200
Beta 70-C-ARS 32 AT5-E 900 300 1000 400 35 120 50 1,00 0,08 [ 7640 | 8000
Beta 70-C-ASS 32 AT5-E 900 600 1800 | 1200 60 180 120 1,00 0,08 [ 7640 | 8000
Beta 80-ZRS 32 AT5-E 1350 500 1500 800 50 180 100 1,50 0,08 | 7600 | 8000
Beta 80-ZSS 32 AT5-E 1350 800 3000 [ 2000 100 250 250 1,50 0,08 [ 7600 | 8000
Beta 80-C-ZRS 32 AT10 2200 | 1000 | 2500 | 1500 100 300 180 1,80 0,08 [ 7600 | 8000
Beta 80-C-ZSS 32 AT10 2200 | 1600 | 4000 | 3000 300 500 500 1,80 0,08 [ 7600 | 8000

Beta 80-C-ARS 32 AT10-E_| 1300 [ 1000 [ 2500 | 1500 | 100 300 180 1,80 | 0,08 | 7590 | 8000
Beta 80-C-ASS 32 AT10-E [ 1300 | 1600 | 4000 | 3000 | 300 500 500 1,80 | 0,08 | 7590 [ 8000
Beta 100-ZRS 40 AT10 2800 | 1000 | 2500 | 1200 | 200 250 200 | 2,50 | 0,08 | 7420 | 7900
Beta 100-ZSS 40 AT10 2800 | 1000 | 3000 | 2000 | 200 300 300 | 2,50 | 0,08 | 7420 [ 7900
Beta 100-D-ZSS 40 AT10-E | 1500 | 1800 | 4000 | 3000 | 350 750 750 | 5,00 | 0,08 | 7720 | 8100
Beta 100-D-ASS 40 AT10-E | 2200 | 1800 | 4000 | 3000 | 350 950 950 | 2,50 | 0,08 [ 7680 | 8100

Beta 110-ZRS 50 ATL10 4000 | 2000 | 5000 | 2500 | 300 600 450 | 3,50 | 0,08 | 7520 | 8100
Beta 110-ZSS 50 ATL10 4000 | 3000 | 8000 | 4000 | 400 800 600 | 3,50 | 0,08 [ 7520 | 8100
Beta 110-ARS 50 AT10-E [ 2000 | 2000 | 5000 | 2500 | 300 600 450 | 3,50 | 0,08 | 7440 | 8100
Beta 110-ASS 50 AT10-E [ 2000 | 3000 | 8000 | 4000 | 400 800 600 | 3,50 | 0,08 [ 7440 | 8100
Beta 120-ZRS 50 ATL10 4000 | 2500 | 5000 | 3000 | 350 700 500 | 3,20 | 0,08 [ 7520 | 8100
Beta 120-ZSS 50 ATL10 4000 | 3000 | 8000 | 4000 | 400 | 1200 | 600 | 3,20 | 0,08 | 7520 | 8100
Beta 120-C-ZSS 60ATL10 4800 | 4000 | 12000 | 6000 | 600 | 1500 | 1000 | 4,50 | 0,08 | 7500 | 8100
Beta 140-ZRS 50 AT10-E [ 4000 | 2500 | 5000 | 3000 | 350 700 500 | 3,50 | 0,08 | 7540 [ 8100
Beta 140-ZSS 50 AT10-E [ 4000 | 2500 | 6000 | 4000 | 500 | 1000 | 1000 | 3,50 | 0,08 | 7540 | 8100
Beta 140-ARS 50 AT10-E [ 2500 | 2500 | 5000 | 3000 | 350 700 500 | 3,50 | 0,08 | 7380 [ 8100
Beta 140-ASS 50 AT10-E [ 2500 | 2500 | 6000 | 4000 | 500 [ 1000 | 1000 | 3,50 | 0,08 | 7470 | 8100

Beta 140-C-ZSS 50 AT10-E_| 4000 | 3200 | 7500 | 5000 | 600 | 1200 | 1200 [ 3,50 | 0,08 | 7470 [ 8100
Beta 140-C-ASS 50 AT10-E | 2500 | 3200 | 7500 | 5000 | 600 | 1200 | 1200 [ 3,50 | 0,08 | 7470 | 8100

Beta 165-ZSS 75ATS15 [10000| 5000 | 15000 | 8000 | 700 | 1400 | 1100 | 12,00 | 0,08 | 6920 | 7700
Beta 180-ZSS 75 AT10 6000 | 6000 | 12000 | 6000 | 1500 | 3000 | 1500 | 8,00 | 0,08 | 5500 | 6200
Beta 180-ASS 75 AT10 3500 | 6000 |12000| 6000 | 1500 [ 3000 | 1500 | 8,00 | 0,08 | 5470 | 6200

Beta 180-C-ZSS 75 AT10 6000 | 8000 | 15000 | 8000 | 1800 | 3600 | 1800 | 8,00 | 0,08 | 5500 | 6200
Beta 180-C-ASS 75 AT10 3500 | 8000 |15000| 8000 | 1800 | 3600 | 1800 | 8,00 | 0,08 | 5470 | 6200

Delta 90-ZRS 32 AT5-E 800 500 | 1000 | 1000 60 80 80 1,50 | 0,08 | 3720 [ 4000
Delta 110-C-ZSS 50 AT5-E 950 | 1200 | 3000 | 1500 | 500 550 550 | 2,00 | 0,08 [ 7820 | 8100
Delta 145-C-ZSS 60 AT5-E 2000 | 2500 | 5000 | 3000 | 800 | 1000 | 1000 | 3,00 | 0,08 | 7700 | 8100
Delta 200-ZSS 75 AT10 6000 | 5000 | 8000 | 5000 | 3500 | 4300 | 3200 | 6,80 | 0,08 | 1520 | 2000
Delta 240-ZSS 50 AT10-E [ 2500 | 6000 |12000 | 8000 | 4500 [ 6000 | 4500 | 5,50 | 0,08 | 2550 | 3000
Delta 240-C-ZSS 60 ATL10 3800 | 6000 |12000| 8000 | 4500 [ 6000 | 4500 | 5,50 | 0,08 | 7340 | 8000

Bei Mechanischen Lineareinheiten mit Rollenfilhrung ist bei statischer Belastung die statische Tragzahl (Cgtat Seite TL11) zu beachten. P
Mieer = Leerdrehmoment +30 %
ds = Wiederholgenauigkeit +
Smax = maximale Standardhublange (I&ngere auf Anfrage) P S
Lmax = maximale Standardlange (langere auf Anfrage) - 3 ,,,:,,y +Fy

-
+Mz

V4Fz
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H3-beta Leistungsiibersicht Mechanische Lineareinheiten,
® L] L] L]
H3-declta Kompakt-Lineareinheiten und
® ] ] ] ] "
IIB-olphq Lineartische mit Kugelgewindetrieb
. . . Fx Fvy Fz -Fz Mx My Mz Mber dpn/ps ds SA Smax Lmax
Bezeichnung Gewindetrieb
[N] [N] [N] [N] | [Nm] | [Nm] | [Nm] | [Nm] [mm] [mm] [mm] | [mm]
Beta 40-SGS 1205 / 1210 1000 80 150 75 6 6 8 0,30 | 0,08/0,03 | 0,03 2 1840 | 2040
Beta 40-SSS 1000 500 600 300 12 30 30 0,30 [ 0,08/0,03 | 0,03 2 1840 | 2040
Beta 50-C-SRS 1205/ 1210 1000 | 300 600 400 30 60 50 0,30 | 0,08/0,03 | 0,03 - 860 | 1090
Beta 60-SSS 2005/2010 4000 | 600 1800 | 1200 60 180 120 0,70 | 0,08/0,03 | 0,03 | 8 | 5220 | 5500
Beta 60-SGV 2020/ 2050 4000 - - - - - - 0,70 [ 0,08/0,03 ] 0,03 | 8 | 5220 | 5500
Beta 70-C-SRS 1605/ 1610 2000 | 300 1000 400 35 120 60 0,35 | 0,08/0,03 | 0,03 | 8 | 3725 | 4000
Beta 70-C-SSS 1620/ 1640 2000 | 600 1800 | 1200 60 180 120 0,40 | 0,08/0,03 | 0,03 | 8 | 3725 | 4000
Beta 80-SRS 2005/2010 4000 500 1500 800 50 180 100 0,60 [ 0,08/0,03 | 0,03 8 5220 | 5600
Beta 80-SSS 2020 / 2050 4000 800 3000 [ 2000 100 250 250 0,80 [ 0,08/0,03 | 0,03 8 [ 5220 | 5600
2505 /2510
Beta 80-SGV 2525 / 2550 6000 - - - - - - 1,00 | 0,1/0,04 | 0,03 8 5220 | 5600
Beta 100-D-SSS 2005 /2010 4000 | 1800 | 4000 | 3000 350 750 750 1,30 | 0,08/0,03 | 0,03 8 5260 | 5600
2020 / 2050
Beta 110-SRS 2505/ 2510 6000 [ 3000 | 5000 [ 2500 | 400 800 600 1,00 | 0,1/0,04 | 0,03 [ 10 | 5120 [ 5600
Beta 110-SSS 2525 / 2550 6000 | 2000 | 8000 [ 4000 | 300 600 450 1,50 | 0,1/0,04 | 0,03 | 10 | 5120 | 5600
4005 /4010
Beta 110-C-SGV 16000 - - - - - - 1,50 | 0,1/0,04 | 0,03 6 5120 | 5600
et 4020 / 4040 /
3205/ 3210
Beta 120-C-SSS 3220/ 3240 12000 | 4000 | 12000 | 6000 600 1500 | 1000 | 2,00 | 0,1/0,04 | 0,03 | 10 | 5120 | 5600
3260
Beta 140-SRS 2505 / 2510 6000 [ 2500 | 5000 [ 3000 | 350 700 500 1,00 | 0,1/0,04 | 0,03 [ 10 | 5120 | 5600
Beta 140-SSS 2595 / 2550 6000 [ 2500 | 6000 [ 4000 | 500 1000 | 1000 | 1,50 | 0,1/0,04 [ 0,03 | 10 | 5120 | 5600
Beta 140-C-SSS 6000 [ 3200 | 7500 [ 5000 | 600 1200 | 1200 | 1,50 | 0,1/0,04 [ 0,03 | 10 | 5120 | 5600
Beta 165-SSS 4005 /4010 18000 | 5000 | 15000 | 8000 700 1400 | 1100 | 3,00 | 0,1/0,04 { 0,03 8 5010 | 5600
Beta 165-SGV 4020 / 4040 18000 - - - - - - 3,00 [ 0,1/0,04 | 0,03 8 [ 5020 | 5600
Beta 165-C-SGV 5010 /5020 | 25000 - - - - - - 3,20 | 0,1/0,04 | 0,03 6 5020 | 5600
Beta 165-C-SSF 5010 /5020 | 25000 | 5000 | 15000 [ 8000 800 1800 | 1400 | 3,20 | 0,1/0,04 | 0,03 6 5010 | 5600
Beta 180-SSS 3205/3210 | 12000 | 6000 | 12000 | 6000 | 1500 | 3000 | 1500 | 2,50 | 0,1/0,04 | 0,03 | 8 | 5030 | 5600
3220/ 3240
Beta 180-C-SSS 3260 12000 | 8000 | 15000 | 8000 | 1800 | 3600 | 1800 | 2,50 ( 0,1/0,04 [ 0,03 | 8 | 5030 | 5600
Delta 90-SRS 1205/1210 1000 500 1000 1000 60 80 80 0,80 | 0,08/0,03 | 0,03 2 1185 | 1500
Delta 110-C-SSS 1222; 1218 2000 | 1200 [ 3000 | 1500 | 500 550 550 1,00 | 0,08/0,03 | 0,03 | 8 | 5455 | 5600
2005/2010
Delta 145-C-SSS 4000 | 2500 | 5000 | 3000 800 1000 | 1000 | 1,00 | 0,08/0,03 | 0,03 8 5275 | 5600
2020 /2050
Delta 200-SSS 3205/3210 | 10000 [ 5000 | 8000 [ 5000 | 3500 | 4300 | 3200 | 2,80 [ 0,1/0,04 | 0,03 | 4 [ 1620 | 2000
Delta 240-SSS 3220/3240 |[12000] 6000 { 12000 | 8000 [ 4500 | 6000 [ 4500 | 2,80 { 0,1/0,04 | 0,03 | 4 [ 2600 | 3000
Delta 240-C-SSS 3260 12000 | 6000 [ 12000 | 8000 | 4500 | 6000 | 4500 | 2,80 [ 0,1/0,04 [ 0,03 | 4 | 5400 | 5600
2005/2010
Alpha 15-B-155 2020 / 2050 4000 | 2000 | 20000 | 15000 | 1000 | 900 400 0,35 | 0,08/0,03| 0,03 | 4 | 1235 | 1500
2505 /2510
Alpha 20-B-225 2525 / 2550 6000 | 5000 | 58000 [40000 | 4000 | 3000 | 1200 | 1,20 | 0,1/0,04 | 0,03 4 1645 | 2000
3205/ 3210
Alpha 30-B-325 3220 / 3240 12000 | 11000 | 95000 | 63000 | 6300 (75000 | 3750 | 1,60 | 0,1/0,04 ( 0,03 4 | 2540 | 3000
4005 /4010
Alpha 35-B-455 18000 | 14000 | 120000 | 80000 | 12000 | 10000 | 5000 | 2,50 | 0,1/0,04 { 0,03 4 | 2420 | 3000
4020 /4040
Bei Mechanischen Lineareinheiten mit Rollenfiihrung ist bei statischer Belastung die statische Tragzahl (Cstat Seite TL11) zu beachten. = _"!: -
Mieer = Leerdrehmoment £30 %
dpnips = Axialspiel (normal/spielarm)
ds = Wiederholgenauigkeit +
SA = maximale Anzahl Spindelabstiitzungen
Smax = maximale Standardhubléange ohne Spindelabstiitzung (langere auf Anfrage
Lmax = maximale Standardlange (langere auf Anfrage)
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Leistungstbersicht Portal-Lineareinheiten

mit Zahnriementrieb bzw. Zahnstangentrieb

H3-gamma’
H33-sigma’

Bezeichnun Zahnriemen/ Fx Fy Fz -Fz Mx My Mz Mieer ds Smax L mex
9 Zahnstange [N] [N] [N] [N] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] | [mm] | [mm] | [mm]
Gamma 90-ZSS 32AT10 2300 | 2500 | 3000 | 3000 [ 500 1200 1000 3,20 0,08 | 7650 | 8100
Gamma 90-ZSSD 16AT10 1150 | 2500 | 3000 | 500 800 700 700 2,90 0,08 | 7560 | 8100
Gamma 90-ASH 32AT10-E 2300 | 2500 | 3000 | 3000 [ 500 2300 1900 3,20 0,08 | 7560 | 8000
Gamma 90-AZ.. M2 11380000- 3000 | 3000 | 3000 | 600 1800 1800 | 2,50 0,08 | 7600 | 8000
Gamma 120-ZSS 40 AT10-E 2800 | 6000 | 8000 [ 8000 [ 1200 | 3000 2500 3,00 0,08 | 7685 | 8200
Gamma 120-ZSSD | 2 x25 ATL10 | 1800 | 6000 | 8000 | 8000 | 1200 [ 1300 1100 3,00 0,08 | 7638 | 8200
Gamma 120-ASH 40 AT10-E 2800 | 6000 | 8000 | 8000 [ 1200 | 5000 [ 4200 3,60 0,08 | 7450 | 8000
Gamma 120-AZ.. M2 12520000- 8000 | 8000 | 8000 | 1500 | 4000 | 4000 | 4,80 0,05 | 7470 | 8000
Gamma 160-ZSS 50 ATL10 4000 | 10000 ] 16000 [ 16000 [ 1800 | 5000 [ 4000 | 4,00 0,08 | 7580 | 8200
Gamma 160-ZSSD | 2x32 AT10 | 2200 | 10000 [ 16000 | 16000 | 1800 | 5000 | 4000 | 4,00 0,08 | 7240 | 8200
Gamma 160-ASH 50 AT10-E 4000 | 10000 ] 16000 | 16000 [ 1800 | 8000 7000 [ 4,00 0,08 | 7350 | 8000
Gamma 160-AZ.. M2 14500000_ 12000 | 12000 | 12000 | 2500 | 7000 7000 5,80 0,05 | 7370 | 8000
Gamma 220-ZSS 75 ATL10 6000 | 12000 | 20000 | 20000 | 2500 | 8000 6500 7,00 0,08 | 11520 | 12200
Gamma 220-ZSSD | 2 x40 AT10 | 2800 | 12000 | 20000 | 20000 | 2500 | 8000 6500 | 5,25 0,08 [ 11200] 12200
Gamma 220-ASS 75 AT10-E 6000 | 12000 | 20000 | 20000 | 2500 | 12000 | 10000 | 7,00 0,08 [ 11380| 12000
Gamma 220-AZ.. M2 36000000- 20000 | 20000 | 20000 | 4000 | 8000 8000 7,20 0,05 [ 1132012000
Gamma 220-AZ.. M3 37050000_ 20000 | 20000 [ 20000 | 4000 | 8000 8000 7,20 0,05 | 11320 | 12000
Gamma 280-ZSS 75 ATS15 10000 | 20000 | 30000 | 30000 | 4000 | 15000 | 12000 | 11,00 | 0,08 | 9280 | 10200
Gamma 280-ZSSD | 2 x50 ATL10 | 4000 | 20000 | 30000 | 30000 | 4000 [ 15000 | 12000 | 11,00 [ 0,08 [ 8940 | 10200
Gamma 280-AZ.. M3 37050000_ 25000 | 25000 | 25000 | 8000 | 16000 | 16000 | 8,60 0,05 | 9220 | 10000
Sigma 70-ZRS 25 AT5-E 1050 | 1350 | 1850 [ 1200 50 70 80 0,85 0,08 | 7805 | 8100
Sigma 70-ARH 25 AT5-E 1050 | 1350 | 1850 [ 1200 50 120 110 0,85 0,08 | 7700 | 8000
Sigma 70-ARS 25 AT5-E 1050 | 1350 | 1850 | 1200 50 70 80 0,85 0,08 | 7775 | 8000
Sigma 90-ZRS 32 AT5-E 1300 | 2000 | 2500 | 1500 120 160 150 3,20 0,08 | 7760 | 8100
Sigma 90-ZRSD 2 x16 AT5-E 650 [ 2000 | 2500 | 1500 120 160 150 3,20 0,08 | 7595 | 8100
Sigma 90-ARH 32 AT5-E 1300 | 2000 | 2500 [ 1500 120 230 200 2,30 0,08 | 7745 | 8000
Sigma 90-ARS 32 AT5-E 1300 | 2000 | 2500 | 1500 120 160 150 2,30 0,08 | 7740 | 8000
Sigma 120-ZRS 40 AT10-E 2800 | 2300 | 3000 | 1800 170 270 270 3,00 0,08 | 7660 | 8100
Sigma 120-ZRSD | 2x25 ATL10 | 1800 | 2300 [ 3000 | 1800 170 270 270 3,00 0,08 | 7420 | 8100
Sigma 120-ARH 40 AT10-E 3200 | 2300 | 3000 | 1800 170 400 400 3,80 0,08 | 7510 | 8000
Sigma 120-ARS 40 AT10-E 3200 | 2300 | 3000 | 1800 170 270 270 3,80 0,08 | 7600 | 8000
Sigma 160-ZRS 50 ATL10 4000 | 4500 | 6000 | 4000 [ 500 700 700 4,00 0,08 | 5670 | 6200
Sigma 160-ZRSD 2x32AT10 | 2300 | 4500 | 6000 | 4000 | 500 700 700 3,50 0,08 | 5390 | 6200
Sigma 160-ARH 50 AT10-E 4000 | 4500 [ 6000 | 4000 | 500 1000 1000 | 4,20 0,08 | 5430 | 6000
Sigma 160-ARS 50 AT10-E 4000 | 4500 | 6000 | 4000 [ 500 700 700 4,20 0,08 | 5580 | 6000

Mieer =
ds =
Smax =

Lmax -

Leerdrehmoment 30 %
Wiederholgenauigkeit £

maximale Standardhublange (langere auf Anfrage)

maximale Standardlange (langere auf Anfrage)

Stand: 07.01.2021
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Mechanische Lineareinheit
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H3-beta’

Mechanische Lineareinheit Beta 40-ZGS-ZSS

mit Zahnriementrieb und GleitfUhrung (ZGS) oder Schienenflihrung (ZSS)

Gesamtlange =Verfahrweg + 220 (300)@

50 120 (2000@ Verfahrweg 50
4 46 4 30 215
o ,
i ® | ® 1 Y I
e !
-l L
@ o+ Otlo o RO T o O3 7AYo (==
. < =
T | Te] | T
. d | | derels) e el [T
%@ 21,92 (TK-231 ‘ 20 40
%\\’ 40 40
76+0.02 (156) 70
~ S 50
? 9 24F8 S 2
N [@] 8l ot
J A\
Ry @@ % §% Al a) Werte in Klammern gelten
+—t—tH———1—8 —_ e ——1- 38 fur lange Schlittenplatte
<[4t Qﬁ © %%‘ - b
@b @ A ) Werte in Klammern gelten
N 1 — A<%\,,—— fiir Ausfiihrung GX
Q a) a) ;‘_d’
Q 010ne 45 (85) 45 (85) %ﬁ Befestigungselemente siehe
| mit Passfeder DIN 6885 3x3x14 Seite B50
Gewichte 2GS | Zss Technische Daten 2GS | Zss
Basis ohne Verfahrweg: 1,50 kg 1,70 kg Geschwindigkeit max.: 1,00 m/s 3,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,20 kg 0,30 kg Beschleunigung max.: 20 m/s? 30 m/s?
Schlitten kpl. 120 mm: 0,30 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schlitten kpl. 200 mm: 0,50 kg Leerlaufdrehmoment: 0,30 Nm
Tragheitsmoment: 2,00 *10% kgm?
Gesamtlange max.: 3000 mm | 2070 mm Antriebselement: Zahnriemen 16 AT5-E
Verfahrweg pro Umdrehung: 100 mm
Krafte und Momente
+!=x
Fx - v - Diagramm
2GS | zss 500
Kréfte dynamisch [N]
Fx9 500
Fv 80 500 450
Fz 150 600 z N
-F. 75 300 i
Momente dynamisch [Nm] 400
N
Mx 6 12 N
Mv 6 30 (50) ™~ <
M: 8 30 (50) 350
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm?®) 0,00 0,50 1,00 1,50 2,00 2,50 3,00

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (200)

>> Achtung << keine steckbare Antriebswelle
Position muss bei Bestellung definiert werden, z. B. ,AZ1! (Siehe Bestellbezeichnung)

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Seite B1

Stand: 07.01.2021




Mechanische Lineareinheit Beta 40-SGS-SSS

H3-beta’

mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Gleitfihrung (SGS) oder Schienenfihrung (SSS)

Gesamtlange =

Verfahrweg + 200 (280)¥

; je 2SA Verlangerung um 40mm
5 bei 2SA 80 o bei 2SA 40 2
& 25 60 120 (200 Verfahrweg 20 -
=% | 20 4 46 4 o N\C 2192 215
o | S )} (SIS
s|L PN
I #»@ @A—éf i : I ‘i -\§
— 41 & (] ]
2 & Dby o 0D+ ¢ oO—o &1 | |
— — i 2]
| l S \
45 2 @) ‘ 2 40
~
8
760,02 (156)@ 70
I o 50
o .
o A 52;\\@ a) Werte in Klammern gelten
B \3\ ) " .
I@W = G)\, \OJ fur lange Schlittenplatte
O = R @4@ A % Befestigungselemente siehe
<< - - Q S8 Seite B50
NS
he 2 Eis Q& 6 %<-
& (& _ h,
15 || &
5 || 45 (85)9 45 (85)9 >
Gewichte SGS | SSs Technische Daten SGS | SSS
I
Basis ohne Verfahrweg: 1,50 kg 1,70 kg Geschwindigkeit max.: 0,50 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,30 kg 0,40 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 120 mm: 0,30 kg 0,40 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Schlitten kpl. 200 mm: 0,50 kg 0,65 kg Leerlaufdrehmoment: 0,30 Nm | 0,40 Nm
Gesamtlange max.: 2040 mm
Krafte und Momente Antriebselement KGT
+Fx
M Drehzahl max.: 3000 min-!
Durchmesser: 12 mm
Steigung: 5/10 mm
Tragheitsmoment: 1,20 «10° kgm?/m
Spindelabstiitzung SA

SGS | sss
Krafte dynamisch [N]
Fx 1000
Fv 80 500
F2 150 600
-F: 75 300
Momente dynamisch [Nm]
Mx 6 12
My 6 30 (50)
M. 8 30 (50)

(nur bei Ausfiihrung SSS mdglich)

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (200)

0SA 2SA

3000

i1
1]
1]

2500

A

2000

1500

1000

Drehzahl [min-1]

500

0
Q

O
S
CXIRN

N

S
S
o

Q
N
(19

Gesamtlange [mm]

Sonderausfiihrung: Spindelabstiitzung mit Dampfungsring (Verlangerung der Gesamtlange: 10 mm je 2 SA)

Stand: 07.01.2021
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HB3-beta’

Mechanische Lineareinheit Beta 50-C-ZRS

mit Zahnriementrieb und Rollenfihrung (ZRS)

Gesamtlange = Verfahrweg + 290 (340)9

70 150 (200)% Verfahrweg 70
_ 50 25
Q 21,92 4 46 4 50 215
=
5
~ I A =
3 | O + 4 [Ted+ o [ed+ ¢ I
\xéi Hiw f — Is S LOT ——
[ ] <o}
R — | | | 5 &
/ér = ! 50 E
3 =
& 120 (17009
P24LF8 100:0.02 (150)9 70
50
ST
| Lo 7an\
5 i + —I@~ —T a) VYerte in Klammern gelten
= . . . . 7 olvlo fir lange Schlittenplatte
P12H7 ) T | Do
< ||
‘AV
2 %g’ % - T Igﬁ”%* b) Werte in Klammern gelten
0 Esljha & _©f fiir Ausfiihrung GX
3 )
g 21216 32 (57)¢ Befestigungselemente siehe
~ | mit Passfeder DIN 6885 4x4x14 Seite B50
N
Gewichte ZRS Technische Daten ZRS
Basis ohne Verfahrweg: 1,45 kg Geschwindigkeit max.: 3,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,35 kg Beschleunigung max.: 30 m/s?
Schlitten kpl. 150 mm: 0,45 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schlitten kpl. 200 mm: 0,60 kg Leerlaufdrehmoment: 0,40 Nm
Tragheitsmoment: 3,00 «10* kgm?
Gesamtldnge max.: 8000 mm Antriebselement: Zahnriemen 20 AT5-E
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 110 mm
Krafte und Momente
+!=x
Fx - v - Diagramm
ZRS 700
Kréfte dynamisch [N]
d)
Fx 700 650
Fv 300
Fz 600 z
-Fz 400 & 600
Momente dynamisch [Nm]
Mx 30 550
Mv 50 (65)
M: 50 (65) 500
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 0,50 1,00 1,50 2,00 2,50 3,00

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (200)

Bei mechanischen Lineareinheiten mit Rollenfiihrung

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

ist bei statischer Belastung die statische Tragzahl ,Cstat“ (Seite TL11) zu beachten.

Seite B3

Stand: 07.01.2021




Mechanische Lineareinheit Beta 50-C-ARS

mit Zahnriementrieb und Rollenfihrung (ARS)

Gesamtlange =

Verfahrweg + 290

75 %0 Verfahrweg 75 ol 50 22 30 Z
50 21,92 (TK31 50 L: Il 55 ﬁ
YRS £
&
F—E L
==
| ] 8 o
— ; — Qo =
E—- & f@i—’l: g ) IE’H -
| i I | } N 1] Q™
] | | | %HE» = —
B B/ 130 |\e ¥
o %
. & : 5 >
", X, o~ 50 by
%. \& 3
2 (S
S ©) b) Werte in Klammern
‘ gelten
¥ 19 — 711 fiir Ausfiihrung GX
o\ Ol | ©
~ S Befestigungselemente siehe
4*» o - — Seite B50
32 32
100+0,02
120
Gewichte ARS Technische Daten ARS
Basis ohne Verfahrweg: 3,10 kg Geschwindigkeit max.: 3,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,30 kg Beschleunigung max.: 30 m/s?
Schlittenantrieb 140 mm: 2,80 kg Wiederholgenauigkeit: +0,08 mm
Leerlaufdrehmoment: 1,50 Nm
Gesamtlange max.: 8000 mm Tragheitsmoment: 3,00 +10 kgm?
(langere auf Anfrage) Antriebselement: Zahnriemen 20 AT5-E
Verfahrweg pro Umdrehung: 110 mm
Krafte und Momente
+!=x
Fx - v - Diagramm
ARS 700
Krafte dynamisch [N]
d)
Fx 700 650
Fv 300
Fz 600 z
-F- 400 < 600
Momente dynamisch [Nm]
Mx 30 550
My 50
M: 50 500
0,00 0,50 1,00 1,50 2,00 2,50 3,00

9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®)

Bei mechanischen Lineareinheiten mit Rollenfiihrung
ist bei statischer Belastung die statische Tragzahl ,Cstat“ (Seite TL11) zu beachten.

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Stand: 07.01.2021
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H3-beta’

Mechanische Lineareinheit

Beta 50-C-SRS

mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Rollenfihrung (SRS)

mit Passfeder DN 6885 2x2x14

Gesamtlange = Verfahrweg + 230 (280)9 5
)
25 60 150 (200)% Verfahrweg 20 é 2
= 20 4 46 4 N < 1.9 21,5
@ = 2 &
e ‘ ‘ N CH
s T , [c0]
. [ e N e o+ || | o {6 &
. N ) . ! o ™ S
I | F m
| | | | | Foar
45 o Clel o 50
120 (170)9
100:0,02 (150)% 70
50
@ ) a) Werte in Klammern gelten
PiB 0% ¢ firr lange Schlittenplatte
i — N ~ | ©
i ™~ Befestigungselemente siehe
Q| i % 4 Seite B50
N (& b
N 15 = — L
ASS
5 32 (579
Gewichte SRS Technische Daten SRS
Basis ohne Verfahrweg: 1,50 kg Geschwindigkeit max.: 0,50 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,40 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 150 mm: 0,45 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Schlitten kpl. 200 mm: 0,60 kg Leerlaufdrehmoment: 0,30 Nm
Gesamtlange max.: 1090 mm
Krafte und Momente Antriebselement KGT
+Fx
TN Drehzahl max.: 3000 min“*
Durchmesser: 12 mm
Steigung: 5/10 mm
Tragheitsmoment: 1,20 «10° kgm?*/m

SRS
Kréfte dynamisch [N]
Fx 1000
Fv 300
F: 600
-Fz 400
Momente dynamisch [Nm]
Mx 30
My 50 (65)
M. 50 (65)

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (200)

Bei mechanischen Lineareinheiten mit Rollenfiihrung
ist bei statischer Belastung die statische Tragzahl ,Cstat“ (Seite TL11) zu beachten.

Seite B5

Stand: 07.01.2021




Mechanische Lineareinheit Beta 60-ZSS H3-beta’

mit Zahnriementrieb und Schienenflihrung (ZSS)

Gesamtlange = Verfahrweg + 330 (380)%
75 180 (230)% Verfahrweg 75
42,4 4 4 60 215

42,4

25

N
" 00 © 1
%7 B+ O#lo +[ed + P+ © %l o
| 3 =1F ¥
° i ] ] o |
% 3 60 34 (39)P e
% IR
S b
9 47F8 ol 70 8
900,02 (140) 8
@ 14H7 p o & 50 =
. 6&),6 C’*) Q;‘)? 2
Bl &S| S .
# % # %\ #/ ) Werte in Klammern gelten ﬁ
i . N . olffl = — <o fur lange Schlittenplatte =
‘ ~ DN | O
- ¢€¥ - — Nl b) Werte in Klammern gelten
| BREL +‘| = ] | fiir Ausfihrung GX
37 (6209 37 (6209 Befestigungselemente siehe
70 (95)% | 70 (95)% Seite B50
Gewichte ZSS Technische Daten ZSS
Basis ohne Verfahrweg: 4,55 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,59 kg Beschleunigung max.: 30 m/s?
Schlitten kpl. 180 mm: 1,22 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schlitten kpl. 230 mm: 1,72 kg Leerlaufdrehmoment: 1,10 Nm
Trégheitsmoment: 2,00 +10* kgm?
Gesamtlange max.: 8000 mm Antriebselement: Zahnriemen 25 AT5-E
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 160 mm
Krafte und Momente
+!=x
Fx - v - Diagramm
ZSS 850
Krafte dynamisch [N] -
Fx? 850 800
Fv 500
Fz 1400 Zz 750
-Fz 800 i
- 700
Momente dynamisch [Nm]
M 50
. 650
Mv 160 (200)
M: 100 (140) 600
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00
Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (230) Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Stand: 07.01.2021 Seite B6



H3-beta’ Mechanische Lineareinheit Beta 60-SGV-SSS

mit Kugelgewindetrieb (KGT) und GleitfUhrung (SGV) oder Schienenflihrung (SSS)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 280 (3300 @

je 2 SA Verlangerung um 60mm
bei 2 SA 95 65 180 (230)? Verfahrweg . 35 |bei 2 SA 65 60 215
bei 4 SA 125 N . bei 4 SA 95 6
bei 6 SA 155 bei 6 SA 125
bei 8 SA 185 bei 8 SA 155
1L o0 © | |
o 1 H P+ Sulo +[Jed + o b+ O o  FIUQ o
~ - t L ' ™ ~ ©
- [(a]
3 ‘ 9 Q
ES l | | il l @
|8 [ 34 | 40 = 10 o)
N 20 2
=Y ©
s 90:0,02 (14009 s
% N & 5D
Z 2 o g
S A Q (OO"
= GRS

I
"
"

a) Werte in Klammern gelten
fir lange Schlittenplatte

—&- g —4 4 Befestigungselemente siehe
3 T b Seite B50
) T £ ,
10 37 (629 37 (629
70 (959 | 70 (959

60
74
86

@ 42kB
@32

|

Gewichte SGV | SSS Technische Daten SGV | SSS
I

Basis ohne Verfahrweg: 3,65 kg 4,30 kg Geschwindigkeit max.: 2,50 m/s

Verfahrweg je 100 mm: 0,65 kg 0,80 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?

Schlitten kpl. 180 mm: 1,15 kg 1,50 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)

Schlitten kpl. 230 mm: - 1,80 kg Leerlaufdrehmoment: 0,70 Nm

Gesamtlange max.: 5500 mm

(langere auf Anfrage)

Krafte und Momente Antriebselement KGT
+Fx _ Drehzahl max.: 3000 min-*
SGV Durchmesser: 20 mm
Steigung: 5/10/20/50 mm
Tragheitsmoment: 8,50 *10-° kgm?m
Spindelabstiitzung SA
SGV | SSS 3000 0SA 2SA 4SA 6SA 8SA 19ISA
Kréafte dynamisch [N] A HH
Fx 4000 = 2500 \ .
c N
Fv - 600 ‘€ 2000
Fz - 1800 % 1500
- - N
Fe , 1200 © 1000
Momente dynamisch [Nm] 5 N d =~
Mx - 60 500 i i e
My - 180 (220) 0
M- - 120 (150) NI N R N N S IR MR IR
RN S S R R R &

- => Muss durch externen Fiihrung aufgenommen werden. )
Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (230) Gesamtléange [mm]

Sonderausfiihrung: Spindelabstiitzung mit Dampfungsring (Verlangerung der Gesamtlange: 10 mm je 2 SA)
Die Ausfiihrung mit Doppelmutter (,MM®) ist nur mit Schlittenplatte 230 mm und Steigung ,5%, ,10“ oder ,20“ méglich.
Die Ausfihrung mit Einzelmutter (,M“) und Steigung ,50" ist ebenfalls nur mit Schlittenplatte 230 mm mdglich.

Seite B7 Stand: 07.01.2021



Mechanische Lineareinheit Beta 70-C-ZRS-ZSS

H3-beta’

mit Zahnriementrieb und Rollenfihrung (ZRS) oder Schienenflihrung (ZSS)

Gesamtlange

Verfahrweg + 360 (410)

85 190 (240)% Verfahrweg 85 a
42,4 4 46 25 8
% =
‘.(/' b E
[ oo le —
. N i = o + e slz o
3 T T [\- 'i* L F O
s B o
| < e | ©
8 70 70 34 (39)P
70
8 50
o
1 N
Nf o a) Werte in Klammern gelten
fir lange Schlittenplatte
b) Werte in Klammemn gelten
fir Ausfiihrung GX
| @ Befestigungselemente siehe
Seite B50
Gewichte ZRS ZSS Technische Daten ZRS | ZSS
Basis ohne Verfahrweg: 3,10 kg 3,40 kg Geschwindigkeit max.: 8,00 m/s | 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,59 kg 0,38 kg Beschleunigung max.: 30 m/s?
Schilitten kpl. 190 mm: 1,30 kg 1,65 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schilitten kpl. 240 mm: 1,65 kg 2,10 kg Leerlaufdrehmoment: 1,20 Nm
) Tragheitsmoment: 4,00 *10* kgm? | 2,00 *10* kgm?
Gfasamtlange max.: 8000 mm 7200 mm Antriebselement: Zahnriemen 32 AT5-E
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 175 mm
Krafte und Momente
+!=x
Fx - v - Diagramm
ZRS | Zss 1100
Krafte dynamisch [N] -
Fx¥ 1100 1050
Fv 300 600
Fz 1000 1800 Zz 1000
-F2 400 1200 i
Momente dynamisch [Nm] 950
M 35 60
. 900
My 120 (150) 180 (230)
M: 50 (60) 120 (150) 850
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (240)

Bei mechanischen Lineareinheiten mit Rollenfiihrung
ist bei statischer Belastung die statische Tragzahl ,Cstat” (Seite TL11) zu beachten.

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Stand: 07.01.2021
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HB3-beta’

Mechanische Lineareinheit Beta 70-C-ARS-ASS

mit Zahnriementrieb und Rollenfihrung (ARS) oder Schienenflihrung (ASS)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 360
70 220 Verfahrweg 70 2
2 620,02 in
s} & ’ N 2
S 5
/y% %, %6 S 34 (39)D) =
S & & =
SIS ™ 3
o5
5|8
‘ - 1 <O ‘ g <
60 < \X @ i ‘ E1—1—¢
a4 anlias
o be- = O+ 93X 0O + o T °
~ olo
' fe] H | |
| ] I ©
| [ | 1 Simiicnascall
s { 10 32 N [\
135:0,02 g 70 & 0
S 70 &) %
$50F8 N 50 %,
Yo $16H7 < z.
‘77/}.@ ™ [\ %
dlel (]l g
\$$ oo ®) Werte in Klammern gelten
] S fir Ausfihrung GX
o ~ IO BN B & (s )
+ Lo <ol N®]
| | s Befestigungselemente siehe
. ¢ o Seite B50
% © [© &1
82 82
Gewichte ARS | ASS Technische Daten ARS | ASS
[
Basis ohne Verfahrweg: 7,50 kg 7,90 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,38 kg 0,60 kg Beschleunigung max.: 30 m/s?
Schlittenantrieb 220 mm: 5,00 kg 5,50 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
) Leerlaufdrehmoment: 1,00 Nm
G"esamtlange max.: 8000 mm Tragheitsmoment: 6,10 *103 kgm?
(langere auf Anfrage) Antriebselement: Zahnriemen 32 AT5-E
Verfahrweg pro Umdrehung: 220 mm
Krafte und Momente
+!=x
Fx - v - Diagramm
ARS | AsSS 900 T
Krafte dynamisch [N]
Fx 900
Fv 300 600 800
Fz 1000 1800 z
-F 400 1200 3 780
Momente dynamisch [Nm] 700
Mx 35 60
My 120 180 650
M: 50 120 600
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00

Bei mechanischen Lineareinheiten mit Rollenfiihrung
ist bei statischer Belastung die statische Tragzahl ,Cstat“ (Seite TL11) zu beachten.

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Seite B9

Stand: 07.01.2021



Mechanische Lineareinheit Beta 70-C-SRS-SSS

H3-beta’

mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Rollenfihrung (SRS) oder Schienenfihrung (SSS)

Gesamtlange

Verfahrweg + 320 (370)9

je 2 SA Verlangerung um 40mm
bei 2SA 100 80 190 (240)@ Verfahrweg 50 bei 2SA 70 2, 25
bei 4SA 120 4 46 4 bei 4SA 90 @} 42,4
bei 6SA 140 bei 6SA 110 <.
bei 8SA 160 | bei 8SA 130 Sl
[
| u | S0 | = 23
= . | ! | ! N
o T 1= ——— G + d — 0 + o Dl N o
2| tg ' ‘ A i 3 h ©
SE0 ‘ A
sl | | | | |
S | 38 52 10 % 70
2 & 70
= S
= 7 150+0,02 (200)? &N/ 50
© o
8 & ) Werte in Klammern gelten
rg D] . 0 | fiir lange Schlittenplatte
@ Bl Befestigungselemente siehe
X | N
52 =] — e B | S I — o|8|  seite B5O
ASS —
e '
@ Z [ ) E—
10 130 (180)¥ A
.
Gewichte SRS | Sss Technische Daten SRS | SSS
I
Basis ohne Verfahrweg: 3,65 kg 3,50 kg Geschwindigkeit max.: 2,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,45 kg 0,60 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schilitten kpl. 190 mm: 1,60 kg 1,25 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Schilitten kpl. 240 mm: 2,02 kg 1,60 kg Leerlaufdrehmoment: 0,35 Nm | 0,40 Nm
Gesamtlange max.: 4000 mm
(langere auf Anfrage)
Krafte und Momente Antriebselement KGT
+Fx
Tt Drehzahl max.: 3000 min*
Durchmesser: 16 mm
Steigung: 5/10/20/40 mm
Tragheitsmoment: 3,25 +105kgm?/m
Spindelabstiitzung SA
SRS | SSS 3000 0 SA 2 SA 4SA  6SA 8 SA
Krafte dynamisch [N] i \
2500 \ N
Fx 2000 = k \ N
c
= 2000 3 i 5
Fv 300 600 E \ Bei Ausflihrung
FF‘ 1400000 Egg § 1500 X : ,SRS* nur 6 SA
-Fz c T
- @ 1000 moglich.
Momente dynamisch [Nm] 5 g
Mx 35 60 500 SNEy
Mv 120 (150) 180 (220) 0 -
M: 60 (70) 120 (150) O & & & & & & O
S E PSS

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (240)

Bei mechanischen Lineareinheiten mit Rollenfiihrung
ist bei statischer Belastung die statische Tragzahl ,Cstat“ (Seite TL11) zu beachten.

Sonderausfiihrung: Spindelabstiitzung mit Dampfungsring (Verlangerung der Gesamtlange: 10 mm je 2 SA)

Gesamtlange [mm]

Stand: 07.01.2021
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HB3-beta’

Mechanische Lineareinheit Beta 80-ZRS-ZSS

mit Zahnriementrieb und Rollenfihrung (ZRS) oder Schienenflihrung (ZSS)

Gesamtlange = Verfahrweg + 400(460)® [420(480)9) 1€

95/[105]¢ 210 (27009 Verfohrweg 95/[105]¢ >
46 4 46 4 .25 S
3
g e 1 o £
° a4 (PG +ap < PO+ IrHONE | & el= 5
© T T T T T T T ™ ‘g
~N | I
| o
W K ‘ ' ‘ | l 4 < g ~
85 % 62:002 N84, 80 34 (44
2, > s
% -5,
®50F8 > 5 70 S
¢ 16H7 145+0,02 (205)% /\Slf 50
S
© a) )
® Werte in Klammern gelten
! --@‘_} t {‘ fir lange Schlittenplatte
[ A |
% —_— e % > 5 b) Werte in Klammern gelten
: = 3 fir Ausfiihrung GX
o X |
T
Z) M @ /%f L@ @4 °) Werte in eckigen Klammenr gelten
415 - 85 (115) 85 (115) ‘C’% fur Ausflihrung mit Abdeckband
Befestigungselemente siehe
Seite B50
Gewichte ZRS | ZSS Technische Daten ZRS | ZSS
Basis ohne Verfahrweg: 5,50 kg 6,10 kg Geschwindigkeit max.: 8,00 m/s | 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,60 kg 0,85 kg Beschleunigung max.: 40 m/s?
Schlitten kpl. 210 mm: 2,10 kg 1,80 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schilitten kpl. 270 mm: 2,70 kg 2,30 kg Leerlaufdrehmoment: 1,50 Nm
) Tragheitsmoment: 3,30 +10°% kgm? | 3,00 +102 kgm?
G"esamtlange max.. 8000 mm Antriebselement: Zahnriemen 32 AT5-E
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 220 mm
Krafte und Momente
+!=x
+Mx
Fx - v - Diagramm
ZRS | Zzss 1350
Krafte dynamisch [N] 1300
Fxd 1350 Egg
Fv 500 800 1150
Fz 1500 3000 Z. 1100
-F: 800 2000 & 1050
Momente dynamisch [Nm] 1000 S
Mx 50 100 950 ~I]
My 180 (220) 250 (300) Zgg =
M: 100 (130) 250 (300) 800
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 400 500 600 7,00 8,00

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (270)

Bei mechanischen Lineareinheiten mit Rollenfiihrung

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

ist bei statischer Belastung die statische Tragzahl ,Cstat“ (Seite TL11) zu beachten.

Stand: 07.01.2021
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Mechanische Lineareinheit Beta 80-SRS-SSS

H3-beta’

Gesamtlange =

Verfahrweg + 380 (440)?

mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Rollenfihrung (SRS) oder Schienenfihrung (SSS)

je 2 SA Verlangerung um 50 mm 25
bei 2SA 130 105 210 (270)® Verfahrweg 65 bel 2SA 90 62 +0.02
bei 4SA 155 4 46 4 bei 4SA 115 495
bei 6SA 180 bei 6SA 140
bei 8SA 205 bei 8SA 165 )
& ‘ ‘ % =3
] Il \ 1 1 g.
° R T I D— ®o + 9D e o
oo ! ! ! ! - o | o
1S . S © S| ol
©|Q ' H S re)
slg \ S —_—
E 38 66 \be\ SRS nur eine Schmierbohrung ‘ 10 \ 80\
(= <
& & b
2 S 70 Ry 5
< 7 1452002 (205)? D 50 G
g N7 o
@f*m z :
t t ¢ 2 Werte in Klammer gelten
' g
© N ’,‘T’ fir lange Schlittenplatte
X[ N ) ©
~| o~ _ _ _ _ oO|l— __HO I I R
g ® @ S © °2 Befestigungselemente siehe
% o © é\ Seite B50
10 " % © __of
85 (115)¥| 85 (15)? o
~ B
Gewichte SRS | SSS Technische Daten SRS | SSS
I
Basis ohne Verfahrweg: 5,40 kg 6,20 kg Geschwindigkeit max.: 2,50 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,70 kg 1,10 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 210 mm: 2,20 kg 1,90 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Schlitten kpl. 270 mm: 2,80 kg 2,40 kg Leerlaufdrehmoment: 0,60 Nm | 0,80 Nm
Gesamtlange max.: 5600 mm
(langere auf Anfrage)
Krafte und Momente Antriebselement KGT
+Fx
5t Drehzahl max.: 3000 min-1
Durchmesser: 20 mm
Steigung: 5/10/20/50 mm
Tragheitsmoment: 8,50 «10°° kgm?/m
Spindelabstiitzung SA
0SA 2SA 4SA 6SA 8SA
SRS | sss 3000 e g
Krafte dynamisch [N] 2500 \ (i
Fx 4000 = \ C
= <
Fv 500 800 £ 2000 N
Fz 1500 3000 = 1500 S8
©
-Fz 800 2000 % 1000 -
Momente dynamisch [Nm] 8 500 A =
M 50 100 finne T
My 180 (270) 250 (300) 0
M 100 (130 250 (300 OCLLPILLLL L LSS
. (139) (300) R S S S S S e

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (270)

Gesamtlange [mm]

Bei mech. Lineareinheiten mit Rollenflhrung ist bei statischer Belastung die stat. Tragzahl ,Cstat“ (Seite TL11) zu beachten.
Sonderausfiihrung: Spindelabstiitzung mit Dampfungsring (Verlangerung der Gesamtlange: 10 mm je 2 SA)
Die Ausfiihrung mit Doppelmutter (,MM®) ist nur mit Schlittenplatte 270 mm und Steigung ,5%, ,,10% oder ,20“ mdglich.

Stand: 07.01.2021
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H3-beta’ Mechanische Lineareinheit Beta 80-SGV

mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Gleitfhrung (SGV)

Gesamtlange

Verfahrweg + 380

P52K6

je 2 SA Verlangerung um 50 mm 25
bei 2SA 130 105 210 Verfahrweg 65 bei 2SA 90 /%: 620,02
bei 4SA 155 bei 4SA 115 )
bei BSA 180 4 46 4 bei BSA 140 B 3%
bei 8SA 205 bei 8SA 165
i -
| I
I (e + + o D — N o
o~ ‘ m Q| © N o
L) L] ~ |
Q J H o] m
ss = el | e ‘
=< N
o T ' T ' ' ' |
% E 38 66 10 * SEX
N |© ©
SI2 S
8 & = &
2 7 145+0,02 © 50 B¢
5 N S
E Q
(&) (€] . {‘
#{} % N Befestigungselemente siehe
o~ : © Seite B50
~ _ _ _ o o - . __ ] ~
S @ 5 © o
‘ [(e]
@ @~ " % @ eF—7=11
10 85 85 CA
/@/‘
Gewichte SGV Technische Daten SGV
Basis ohne Verfahrweg: 6,40 kg Geschwindigkeit max.: 2,50 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,95 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 210 mm: 1,60 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Leerlaufdrehmoment: 1,00 Nm
Gesamtldnge max.: 5600 mm
(langere auf Anfrage)
Krafte und Momente Antriebselement KGT
+Fx
” Drehzahl max.: 3000 min-1
Durchmesser: 25 mm
Steigung: 5/10/25/50 mm
Tragheitsmoment: 2,25 «10* kgm?/m
Spindelabstiitzung SA
0SA 2SA 4SA 6SA 8SA
SGV 3000 Y 3
Kréfte dynamisch [N] 2500 I
Fx 6000 =
F £ 2000 N
Y - S
F - = 1500
©
-Fz - £ 1000 A
Momente dynamisch [Nm =
y [Nm] O 500 = s
Mx - i P
My - 0 ‘
_ QO O O O O O O O O O O
M: QJQ \QQ \(,)Q {19% quQ %QQ réoQ D&QQ DEOQ CDQQ (0630

» => Muss durch externe Flihrung aufgenommen werden. Gesamtlange [mm]

Sonderausfiihrung: Spindelabstiitzung mit Dampfungsring (Verlangerung der Gesamtlange: 10 mm je 2 SA)

Seite B13 Stand: 07.01.2021



Mechanische Lineareinheit Beta 80-C-ZRS-ZSS

H3-beta’

mit Zahnriementrieb und Rollenfihrung (ZRS) oder Schienenflihrung (ZSS)

Gesamtlange = Verfahrweg + 4000460)% [420(480)% 1° &
95 /[105]%! 210 (2709 Verfahrweg 95/[105]°! S
4 46 4 25 Z
46 S
o~ © %
o Ll
e CEoEd | |eh e | © 19 &=,
™ T o
g ‘ +— - ~
| o
a2 Tl [N s |
85 D 62:002 N 80 44
o4 b
,é\//sf
P50F8 70
@20H7 145:0,02 (205)9 -\\@\ 50
6\/\’\ ° a) Werte in Klammern gelten
< ® 1 _© ‘ ¢ : fiir lange Schlittenplatte
T [[|-9¢ % \
1 g o l <o b) Werte in eckigen Klammern gelten
] R e | { oL fiir Ausfiihrung mit Abdeckband
& : i ‘ Befestigungselemente siehe
T :
N %9 L@ @ Seite B50
415 85 (15 | 85 (15)¥| \@,
= e
Gewichte ZRS | ZSS Technische Daten ZRS | ZSS
Basis ohne Verfahrweg: 5,30 kg 7,80 kg Geschwindigkeit max.: 8,00 m/s | 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,65 kg 0,98 kg Beschleunigung max.: 40 m/s?
Schlitten kpl. 210 mm: 3,00 kg 2,75 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schilitten kpl. 270 mm: 3,70 kg 3,25 kg Leerlaufdrehmoment: 1,80 Nm
) Tragheitsmoment: 4,20 *10° kgm? | 4,00 «10 kgm?
Gfesamtlange max.: 8000 mm Antriebselement: Zahnriemen 32 AT10
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 210 mm
Krafte und Momente
+!=x
. ’v
+Mx
Fx - v - Diagramm
ZRS | zss 2200
Krafte dynamisch [N] 2100
Fx? 2200 2000
Fy 1000 1600 1900 N
Fz 2500 4000 Zz 1800
-F- 1500 3000 i 1700 u
Momente dynamisch [Nm] 1?88
M 100 300 RS
2 1400 —
Mv 300 (400) 500 (640) 1300 =
M: 180 (250) 500 (640) 1200 =
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm?) 000 1,00 200 3,00 4,00 500 6,00 7,00 8,00

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (270)

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Stand: 07.01.2021
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HB3-beta’

Mechanische Lineareinheit Beta 80-C-ARS-ASS

mit Zahnriementrieb und Rollenfihrung (ARS) oder Schienenflihrung (ASS)

Verfahrweg + 410

Gesamtlange =

90

75 260 Verfahrweg 75 2
65 62 0,05 %
46 44 -
<18
O| o
~ |
] SE
S g()‘/\/) P
4 ] | - 1 ; 2//@/ 7% é@
! g = S
5 i~
‘ 3
19}
: T S 9
f 1 f 1 ™| o1 f 0
| ] | ] e | [ ©
205:0,02 5 70 | 40 %
$50F8 /\S 50 80 ’e%
<’ ® 20H7 R -
A1) )
— T T Befestigungselemente siehe
] Ao\ ~ %¢ Seite B50
p (o]
+—e+—s-—t 138
o
— [(a)
oo 1 o o0
o] & o
116 116
Gewichte ARS ASS Technische Daten ARS | ASS
Basis ohne Verfahrweg: 10,80 kg 12,10 kg Verfahrgeschwindigkeit max.: 8,00 m/s | 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,63 kg 0,96 kg Beschleunigung max.: 40 m/s?
Schlittenantrieb 260 mm: 6,30 kg 6,30 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
) Leerlaufdrehmoment: 1,80 Nm
Gesamtlange max.: 8000 mm Tragheitsmoment: 9,20 +10% kgm? | 8,60 +103 kgm?
(langere auf Anfrage) Antriebselement: Zahnriemen 32 AT10-E
Verfahrweg pro Umdrehung: 220 mm
Krafte und Momente
+!=x
: "1
Z +Mx
Fx - v - Diagramm
ARS | AsSS 1300
Krafte dynamisch [N] 1250 e
Fx? 1300 ﬁgg
Fv 1000 1600 1100
Fz 2500 4000 Z 1050
-F; 1500 3000 & 1000
Momente dynamisch [Nm] 950
Mx 100 300 Zgg
Mv 300 500 800
Mz 180 500 750
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 200 3,00 4,00 500 600 7,00 8,00

Bei mechanischen Lineareinheiten mit Rollenfiihrung
ist bei statischer Belastung die statische Tragzahl ,Cstat“ (Seite TL11) zu beachten.

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Seite B15

Stand: 08.02.2021



Mechanische Lineareinheit Beta 100-ZRS-ZSS

H3-beta’

mit Zahnriementrieb und Rollenfihrung (ZRS) oder Schienenflihrung (ZSS)

Gesamtlange = Verfahrweg + 480(600)® [500(620)9 ]¢€) S
100 /[110] © 280 (4009 Verfahrweg 100 /[110] © &
4 4 =
% 46 137 46 62 :002 205 °
6 5
Qe .
[¢e) g
© & | | & ~ — < S
09 ; Sl1E
=1 -
™
R \ﬁ% i
2y 100 34 (46)°
" N
#50F8 B o 70 GO
¢ 20H7 160:0,02 (280)% S 50 %
&
™ @ @ Q(b a) Werte in Klammern gelten
! ! ! — f fur lange Schlittenplatte
D- &
41 IRadR SNl o |
| - Co)' e N | I | SR b) Werte in Klammern gelten
W | S © W SIS fir Ausfihrung GX
‘ = Q ‘
o b LY |
l@{ @] |7 Ll b Z @ § T t °) Werte in eckigen Klammern gelten
) fir Ausflihrung mit Abdeckband
415 200 (32009 ©
S Befestigungselemente siehe
Seite B50
Gewichte ZRS | ZSS Technische Daten ZRS | ZSSs
Basis ohne Verfahrweg: 9,50 kg 9,10 kg Geschwindigkeit max.: 8,00 m/s | 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,10 kg 1,45 kg Beschleunigung max.: 40 m/s?
Schlitten kpl. 280 mm: 4,10 kg 3,80 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schlitten kpl. 400 mm: 5,85 kg 5,43 kg Leerlaufdrehmoment: 2,50 Nm
) Tragheitsmoment: 1,30 «102 kgm? | 1,26 102 kgm?
Gfasamtlange max.. 7900 mm Antriebselement: Zahnriemen 40 AT10
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 200 mm
Krafte und Momente
+!=x
< "1
+Mx
Fx - v - Diagramm
ZRS | zss 2800
Krafte dynamisch [N] 2700
2600
Fx? 2800 2500
Fv 1000 2400
= 2300
Fz 2500 3000 Z. 5200
-F; 1200 2000 2100
Momente dynamisch [Nm] fggg
Mx 200 200 1800 &
My 250 (350) 300 (420) 1700
1600 ~
Mz 200 (280) 300 (420) 1500 —
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 200 3,00 4,00 500 600 700 8,00

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (400)

Bei mechanischen Lineareinheiten mit Rollenfiihrung

ist bei statischer Belastung die statische Tragzahl ,Cstat” (Seite TL11) zu beachten.

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Stand: 07.01.2021
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H3-beta’ Mechanische Lineareinheit Beta 100-D-ZSS

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenfliihrung (ZSS)

Gesamtlange = Verfahrweg + 390 (450)? ﬁ
4 90 210 (270)% Verfahrweg 0 3
s, 46 4 46 4 215 Z
B o
1 o2
l SE
== J|Eotd POt 4 o O oE
< 2 =—+— :
~
a2 | @
70 100 34 (46)Y
$50F8 5y 70
®20H7 145+0,02 (205)9 /\‘> 50
o8
S
o & T o]
} G
o ¢ | |
— ! ) 8 Werte in Klammern gelten
% - Q — - % § 8 fur lange Schlittenplatte
M 2
{}Q | - | %}( ‘ b) Werte in Klammern gelten
& @ T ] 4 & A@{'i— fir Ausfiihrung GX
Z
@)
34 85 (161 | 85 (115) {5; Befestigungselemente siehe
o Seite B50
Gewichte ZSS Technische Daten ZSS
Basis ohne Verfahrweg: 6,80 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,75 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 210 mm: 3,50 kg Wiederholgenauigkeit: +0,08 mm
Schilitten kpl. 270 mm: 4,10 kg Leerlaufdrehmoment: 5,0 Nm
Tragheitsmoment: 2,80 +107% kgm?
G"esamtlange max.. 8100 mm Antriebselement: Zahnriemen 40 AT10-E
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 160 mm
Krafte und Momente
+!=x
Fx - v - Diagramm
ZSS 1500
Kréfte dynamisch [N] \
d)
Fx 1500 1450 \
Fv 1800 .
Fz 4000 z \
-F: 3000 1400 N
Momente dynamisch [Nm] \
Mx 350 1350 AN
Mv 750 (1000)
M: 750 (1000) 1300
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00
Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (270) Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Seite B17 Stand: 07.01.2021



Mechanische Lineareinheit Beta 100-D-ASS

H3-beta’

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenfuhrung (ASS)

Gesamtlange =

Verfahrweg + 420

75

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

80 260 Verfahrweg 80
Y o)
8(? 46 \Q\\e 34 (46)
& 2
© & 0
oS ©
(=}
slg gl
wlz &
=)
N
B
70 205+0,02 ! 70 ol o 424 &
& = E
®50F8 S 70 100 215
T NS 50
®20H7 62\ \6\
AN
[ce]
) =) 5 &
I w7
-] ‘ o o r % I8 b) Werte in Klammern gelten
_J ! S ® L N fur Ausfiihrung GX
— o}
oe $ © Befestigungselemente siehe
@ A@ —~ Seite B50
116 116
T
Gewichte ASS Technische Daten ASS
Basis ohne Verfahrweg: 14,00 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,90 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlittenantrieb 260 mm: 8,60 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Leerlaufdrehmoment: 2,50 Nm
Gesamtidnge max.: 8100 mm Tragheitsmoment: 1,20 +102 kgm?
(Iangere auf Anfrage) Antriebselement: Zahnriemen 40 AT10-E
Verfahrweg pro Umdrehung: 240 mm
Kréafte und Momente
+!=x
Fx - v - Diagramm
ASS 2200
Krafte dynamisch [N] N
d)
Fx 2200 2000
Fv 1800
Fz 4000 z
-F: 3000 i 1800
Momente dynamisch [Nm]
Mx 350 1600 ~
My 950 ™~
Mz 950 1400
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00

Stand: 07.01.2021
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HB3-beta’

Mechanische Lineareinheit Beta 100-D-SSS

mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Doppelschienenfihrung (SSS)

Gesamtlange

Verfahrweg + 340 (400)?

je 2 SA Verléngerung um 60mm ed%/ /%J
bei 2SA 120 90 210 270)@ Verfahrweg 40 |bei 2SA 70 %dl "6), 620,02
bei 4SA 150 bei 4SA 100 AN
bei 6SA 180 4 46 4 bel eon 130 \%. 495 215
bei 8SA 210 bei 8SA 160
= — 7] P == o to T 1| 0 o
R TS 0 ‘ [ N w©
e b N - © (s] D~
©f x ~
ol i
mn ‘ miN
n 38 66 10 1o
e} o
3 'S il
= '\Q'\\(” 70 ™
o 145+0,02 (205)% \Z/\\ 50
a RS
o )
% @ | —
& QG} ? a) Werte in Klammern gelten
Q ] i S 3 fur lange Schlittenplatte
= (e ] —
ISt © — . % 41 o Befestigungselemente siehe
{w | o | z 1 Seite B50
8 | @] [T ] 7] < l@ k,
@)
10 85 (11:)% | 85 (115)% &
— %
®/“
Gewichte SSS Technische Daten SSS
Basis ohne Verfahrweg: 6,20 kg Geschwindigkeit max.: 2,50 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,75 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 210 mm: 3,40 kg Wiederholgenauigkeit: 1+ 0,03 mm (KGT)
Schlitten kpl. 270 mm: 4,00 kg Leerlaufdrehmoment: 1,30 Nm
Gesamtlange max.: 5600 mm
(langere auf Anfrage)
Kréfte und Momente Antriebselement KGT
+Fx
> at Drehzahl max.: 3000 min-1
Durchmesser: 20 mm
Steigung: 5/10/20/50 mm
Tragheitsmoment: 8,50 +10% kgm?/m
Spindelabstiitzung SA
0SA 2SA 4SA 6SA 8SA
SSS 3000 T
ws . \l T
Krafte dynamisch [N] 2500 EEEt
Fx 4000 = \
C
Fv 1800 £ 2000 N
F: 4000 = 1500 Y
©
-F2 3000 8 1000
Momente dynamisch [Nm] g 500 Faaites EEss
Mx 350 Fann o =
My 750 (1000) 0
QO O O O O O O O O O 0
M 750 (1000) & \QQ ,\@Q %QQ S %QQ ngo° @Q D(PQ (OQQ (O%Q

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (270)

(1/

Gesamtlange [mm]

Sonderausfihrung: Spindelabstitzung mit Dampfungsring (Verlangerung der Gesamtlange: 10 mm je 2 SA)

Seite B19
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Mechanische Lineareinheit Beta 110-ZRS-ZSS 3-beta’
mit Zahnriementrieb und Rollenfihrung (ZRS) oder Schienenflihrung (ZSS)

Gesamtlange = Verfahrweg + 580 (760)9

130 320 (500)% Verfanrweg 130 %
53 4 46 4 71:002 25 >
(=}
| 9 o | w 2|&
7}\ laol ‘ ' 0 o
D {To 4 SIE o
olm i ‘ [ — o
bl Yo ! y
— | T i
[ 1 | 1l
110 4 ! 110 40 (60)°
&
P62F8 S s 70
®25H7 230:0,02 (430)9 @ 50
&
£ ‘ Y ‘
= AN €>¢ ﬁ’, ‘ a) Werte in Klammern gelten
|| © & & | © 60 N ! fur lange Schlittenplatte
1 A = 3 1 2|8
X — o 6 O & & 2 ‘ T b) Werte in Klammern gelten
%&77 \ fiir Ausfithrung GX
N, e | |
55 100 200091100 (2000 Q} Befestigungselemente siehe
~ \%@ Seite B50
Gewichte ZRS | ZSS Technische Daten ZRS | ZSS
Basis ohne Verfahrweg: 15,70 kg 18,00 kg Geschwindigkeit max.: 8,00 m/s | 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,50 kg 2,10 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 320 mm: 4,80 kg 5,20 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schilitten kpl. 500 mm: 7,50 kg 8,20 kg Leerlaufdrehmoment: 3,560 Nm
) Tragheitsmoment: 1,80 *102 kgm? | 1,60 +102 kgm?
Gfesamtlange max.: 8100 mm Antriebselement: Zahnriemen 50 ATL10
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 300 mm
Krafte und Momente
+!=x
< "1
+Mx
Fx - v - Diagramm
ZRS | Zss 4000
Krafte dynamisch [N] 3800
Fx? 4000
Fv 2000 3000 3600
F2 5000 8000 Z. 3400
-F: 2500 4000 £ 3500
Momente dynamisch [Nm]
3000
Mx 300 400 -
Mv 600 (800) 800 (1200) 2800
M: 450 (550) 600 (800) 2600 ]
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 000 1,00 200 3,00 400 500 6,00 700 8,00
Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (500) Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Bei mechanischen Lineareinheiten mit Rollenfiihrung
ist bei statischer Belastung die statische Tragzahl ,Cstat“ (Seite TL11) zu beachten.

Stand: 07.01.2021
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HB3-beta’

Mechanische Lineareinheit Beta 110-ARS-ASS

mit Zahnriementrieb und Rollenfuhrung (ARS) oder Schienenflihrung (ASS)

Gesamtlange =

Verfahrweg + 660

130 400 Verfahrweg 130 40 (60)®
mi N r\r],\.\\é\ “7 !
2B ¢ N 4 «E*{»g -
~ PN o % 8 H7.8 blief 702 ! ol
O, A ; | N
e d 4+ 4+ Q @5/»0’@ I § S
| [L 4yl ‘ ) ! N M ‘70/,-@f ! sl ®
— : T~ =21 207 :? : B ©
Q T T 53 T /@f g -~
o Ao
' . ' . o|Z
! 71:0,02 i ‘ S —[=|5
] | - S o | IR B
10 B62F8 70 80 E
®25H7 /970 50 110 E
7
&
= /;@f
e &
| 8 b) Werte in Klammern gelten
| 2 SH——F———13|8 fir Ausfihrung GX
\ © i N o g
— i ©
© 4} ¥ Befestigungselemente siehe
. .
e@& @ Seite B50
140 140 <
350:0,02 2
C
Gewichte ARS | ASS Technische Daten ARS | ASS
Basis ohne Verfahrweg: 27,00 kg 29,00 kg Geschwindigkeit max.: 8,00 m/s | 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,20 kg 1,40 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schilittenantrieb 400 mm: 15,00 kg 16,00 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
) Leerlaufdrehmoment: 3,50 Nm
Gesamtlange max.: 8100 mm Tragheitsmoment: 3,50 +102 kgm? | 3,70 +102 kgm?
(langere auf Anfrage) Antriebselement: Zahnriemen 50 AT10-E
Verfahrweg pro Umdrehung: 300 mm
Kréafte und Momente
+!=x
Fx - v - Diagramm
ARS | ASS 2000
Krafte dynamisch [N]
Fx9 2000 1900
Fv 2000 3000
Fz 5000 8000 Zz 1800
-F2 2500 4000 i
. 1700
Momente dynamisch [Nm]
M 300 400
> 1600
Mv 600 800
M: 450 600 1500
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm?®) 0,00 1,00 200 3,00 4,00 500 6,00 7,00 8,00

Bei mechanischen Lineareinheiten mit Rollenfiihrung
ist bei statischer Belastung die statische Tragzahl ,Cstat” (Seite TL11) zu beachten.

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Seite B21

Stand: 07.01.2021




Mechanische Lineareinheit Beta 110-SRS-SSS 3-beta’
mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Rollenfihrung (SRS) oder Schienenfihrung (SSS)

Verfahrweg + 480 (660)9

Gesamtlange

je 2SA Verlangerung um 60 mm
bei 2SA 135 105 320 (5000% Verfahrweg 55 | bei 2SA 85 71+0,02
bei 4SA 165 bei 4SA 115
bei 6SA 195 4 46 4 bei 6SA 145 53 25
bei 8SA 225 bei 8SA 175
M L dodl j
I—a== ==X N : ™
olutg U o ‘ © 3
BEE | I S
B [ 1 T 1 &
S| 45| 66 ! 10 S
% s 903 L;U
3 & 70 5 T, ®
& L 230:0,02 (430)9 ) 50 S o
g L = o
s O ©,
g 8 =
S @ & ¢ ¢¢’é‘5 a) VYerte in Klammern gelten
NAEN | i i i o i S | ] | < | © fir lange Schlittenplatte
Sk "* coe | | 6ees ok
Befestigungselemente siehe
i %\ _ | | Seite B50
g g /9 & &, |
" 100 (2009|100 (200) @ }O
3
7 B
Gewichte SRS | SSS Technische Daten SRS | SSS
I
Basis ohne Verfahrweg: 12,50 kg 13,50 kg Geschwindigkeit max.: 2,50 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,40 kg 1,70 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 320 mm: 5,80 kg 5,30 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Schilitten kpl. 500 mm: 9,10 kg 8,30 kg Leerlaufdrehmoment: 1,00 Nm | 1,50 Nm
Gesamtlange max.: 5600 mm
(langere auf Anfrage)
Krafte und Momente Antriebselement KGT
+Fx
5t Drehzahl max.: 3000 min-1
Durchmesser: 25 mm
Steigung: 5/10/25/50 mm
Tragheitsmoment: 2,25 «10* kgm?/m
N Spindelabstiitzung SA
0SA 2SA 4SA 6SA 8SA
SRS | sss 3000 \ <
Kréfte dynamisch [N] 2500 |
Fx 6000 =
c
Fv 2000 3000 £ 2000 )
Fz 5000 8000 = 1500
©
-Fz 2500 4000 T
Momente dynamisch [Nm] g 500 §
Mx 300 400 P H
My 600 (800) 800 (1200) 0 1
M 450 (550 600 (800 O LA L,LL LS P
z (550) (800) L ELE LS S

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (500)

Bei mechanischen Lineareinheiten mit Rollenfiihrung
ist bei statischer Belastung die statische Tragzahl ,Cstat” (Seite TL11) zu beachten.

Sonderausfihrung: Spindelabstitzung mit Dampfungsring (Verlangerung der Gesamtlange: 10 mm je 2 SA)
Ausflhrung mit Doppelmutter (,MM®) ist nur mit Steigung 5%, ,10“ und ,25* méglich.

Gesamtlange [mm]

Stand: 07.01.2021
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HB3-beta’

Mechanische Lineareinheit Beta 110-C-SGV

mit Kugelgewindetrieb (KGT) und GleitfUhrung (SGV)

Gesamtlange

Verfahrweg + 480

je 2SA Verlangerung um 80 mm 25
bei 2SA 145 105 320 Verfahrweg 55 bei 2SA 95 850,02
bei 4SA 185 4 137 46 bei 4SA 135 58
bei 6SA 225 bei 6SA 175
[ o
— | l o~N
- T Y 1 t L} ¥ - 2w
= ‘ = 0|0
B H ©
ol
NES
Slg |
S| 60 66 10 2l
g « 70
= 7
o 230+0,02 QO 50 DIN74-KM6
2 7
E ®
yIn =
of - XY o0& o '
| 3 ~ | ©
S g =7 - - - - N ¢ ‘ o N 6 g & qle Befestigungselemente siehe
© I Seite B50
A -4 @g %%
hg T /970 -
7 100 100 >
S
13 B
Gewichte SGV Technische Daten SGV
Basis ohne Verfahrweg: 15,40 kg Geschwindigkeit max.: 3,0m/s
Verfahrweg je 100 mm: 2,25 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 320 mm: 6,00 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Leerlaufdrehmoment: 1,50 Nm
Gesamtlange max.: 5600 mm
Krafte und Momente Antriebselement KGT
+Fx
” Drehzahl max.: 3000 min-*
Durchmesser: 32/40 mm
Steigung: 5/10/20/40/60"mm * nur 232
Tragheitsmoment: 6,45 +10* kgm?/m (32)
1,41 «10° kgm?/m (40)
Spindelabstiitzung SA
0SA 2 SA 4 SA 6 SA
SGV 3000
Kréfte dynamisch [N] 2500 \ X i
Fx 16000 * = \
F £ 2000 .
Y - £
E, - = 1500
©
-Fz - £ 1000 .
Momente dynamisch [Nm = =
y [Nm] 8 500 -
Mx - o
My - 0
QO O O O O O O O OO0
M: - 036 \QQ '\QJQ ‘I/QQ f](}’Q erQ “:)(/')Q @Q b?"g %QQ

»~ => Muss durch externe Flihrung aufgenommen werden.

* bei KGT 3240 und 3260: 8000 N

Sonderausfihrung: Spindelabstitzung mit Dampfungsring (Verlangerung der Gesamtlange: 10 mm je 2 SA)
Nur Einzelmutterausfiihrung (,M“) mdglich.

Gesamtlange [mm]
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Mechanische Lineareinheit Beta 120-ZRS-ZSS

H3-beta’

mit Zahnriementrieb und Rollenfihrung (ZRS) oder Schienenflihrung (ZSS)

93

Gesamtlange = Verfahrweg + 580 (760) @ §
130 320 (500)% Verfahrweg 130 &
140 40 3
& =
4 4 18 & 215 =
A g
— — (82\ Q ;
SFTH 3 5
4 ———— s i outFtoe—sote—————H 30/ ¢ SIE
] PC : .
10
™ — . —— g
i ' i il ' &1 ¢ﬁ ~
53 % 702 2 40 (5O
100 &
$62F8 > . 70
@ 25H7 235:0,02 (332)@ /\@“QJ 50
&
© ®
| 2 F0 i 3 Werte in Klammern gelten
{ u @ @ ¢ ¢ ¢ ¢ w ‘ fur lange Schlittenplatte
\ - - | e
| U H | T ®) werte in Klammern gelten
¢ ¢ é} ¢ ¢ ¢> fur Ausfiihrung GX
s & o
| I % J%‘ Befestigungselemente siehe
50 100 (19009 | 100 (190) @ &) Seite B50
270 (450)9) 3.
Gewichte ZRS | ZSS Technische Daten ZRS | ZSS
Basis ohne Verfahrweg: 12,50 kg 13,00 kg Geschwindigkeit max.: 8,00 m/s | 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,30 kg 1,70 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 320 mm: 6,00 kg 6,50 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schlitten kpl. 500 mm: 9,40 kg 10,20 kg Leerlaufdrehmoment: 3,20 Nm
) Tragheitsmoment: 1,50 102 kgm? | 1,60 *102 kgm?
Gfesamtlange max.: 8100 mm Antriebselement: Zahnriemen 50 ATL10
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 240 mm
Kréfte und Momente
+!=x
Fx - v - Diagramm
ZRS | Zss 4000 <
Krafte dynamisch [N] 3800 N
d)
Fx 4000 3600
Fv 2500 3000 3400
Fz 6000 8000 z
-F 3000 4000 i 3200
Momente dynamisch [Nm] 3000
Mx 350 400 2800
My 700 (1000) | 1200 (1500) 2600 = e S
M: 500 (1000) | 600 (800) 2400
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 200 300 400 500 600 7,00 800

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (500)

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Stand: 07.01.2021
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HB3-beta’

Mechanische Lineareinheit Beta 120-C-ZSS

mit Zahnriementrieb und Schienenflihrung (ZSS)

Gesamlldnge =

Verfahrweg + 600 (780)

l'e]
<
140 320 (50009 Verfahrweg 2
197 46 120 o
(o]
4 4 215 9
B ] Z
o (]
N -
[ i _ [® L Hﬂ o g
— + 4+ = ol %
£ @ 8
= 3
il =1 ’
- ~
T (e}
| R | &
71:0.02 0 120 40 (60
120 Z
%
62F8 70
= 2 25H7 235:002 (415)% ,\g\\@“ 50
e \,\\0' )
14 S P Werte in Klammern gelten
T ~ ®0 @@g /Q,” fiir lange Schlittenplatte
S | = R | I 3|9
& ‘ 5 06 T 0o T b) Werte in Klammern gelten
o % | g\e& 4 fiir Ausfihrung GX
60 F || s IQ = Befestigungselemente siehe
200 (380)% 4> Seite B50
270 (4509 754-@[
Gewichte ZSS Technische Daten ZSS
Basis ohne Verfahrweg: 21,0 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 2,40 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schilitten kpl. 320 mm: 8,00 kg Wiederholgenauigkeit: +0,08 mm
Schilitten kpl. 500 mm: 12,00 kg Leerlaufdrehmoment: 4,50 Nm
Tragheitsmoment: 2,10 +102 kgm?
G"esamtlange max.. 8100 mm Antriebselement: Zahnriemen 60 ATL10
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 300 mm
Krafte und Momente
+!=x
Fx - v - Diagramm
ZSS 4800
Kréfte dynamisch [N]
Fx? 4800 4550
Fv 4000
Fz 12000 Zz 4300
-F2 6000 s
Momente dynamisch [Nm] 4050
Mx 600 3800
My 1500 (2800)
M: 1000 (1800) 3550
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (500)

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Seite B25
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Mechanische Lineareinheit Beta 120-C-SSS HB3-beta’
mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Schienenfihrung (SSS)

Gesamtlange = Verfahrweg + 480 (660)%

bei 25A 135 je 2SA Verlangerung um 60 mm bei 25A 85
bei 4SA 165 bei 4SA 115
bei 6SA 195 105 320 (500 Verfahrweg | 55 | poi esA 145 85002
bei 8SA 225 bei 8SA 175 58 215
- | 0]
3 o © 5
@ = ¢
=
(2 ;
s|g mi [ | 5
5| 60 66 10 10
=) ~
= 70
= L 235:002 (415)9 o 50
[ X
000 %A’ a) Werte in Klammern gelten
™, fur lange Schlittenplatte
EE= g ——— "t 3] o senens
& Befestigungselemente siehe
- @@8@& T Seite B50
- | | @ =1
o
- 200 (380)% >
270 (450 St
Gewichte SSS Technische Daten SSS
Basis ohne Verfahrweg: 22,00 kg Geschwindigkeit max.: 3,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 2,70 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schilitten kpl. 320 mm: 8,00 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Schlitten kpl. 500 mm: 12,00 kg Leerlaufdrehmoment: 2,00 Nm
Gesamtlange max.: 5600 mm
(langere auf Anfrage)
Kréfte und Momente Antriebselement KGT
+Fx
Tt Drehzahl max.: 3000 min-*
Durchmesser: 32 mm
Steigung: 5/10/20/40/60 mm
Tragheitsmoment: 6,45 +10“ kgm?/m
N Spindelabstiitzung SA
0 SA 2 SA 4 SA 6SA 8SA
SSS 3000
Krafte dynamisch [N] 2500 \
Fx 12000 * = \ N
C
Fv 4000 £ 2000
Fz 12000 z 1500 N
-Fz 6000 % 1000
Momente dynamisch [Nm] a 500 N
Mx 600 B Amme
My 1500 (2800) 0
M 1000 (1800 O, LSS
: (1800) RN S S S S RS

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (500)
* bei KGT3240 und 3260: 8000 N

Sonderausfiihrung: Spindelabstiitzung mit Dampfungsring (Verlangerung der Gesamtlange: 10 mm je 2 SA)
Ausflihrung mit Doppelmutter (,MM®) ist nur bei langer Schlittenplatte (500 mm) und Steigung ,5%, ,10“ oder ,20“ mdglich.

Gesamtlange [mm]

Stand: 07.01.2021 Seite B26



HB3-beta’

Mechanische Lineareinheit Beta 140-ZRS-ZSS

mit Zahnriementrieb und Rollenfuhrung (ZRS) oder Doppelschienenflihrung (ZSS)

Gesamtlange = Verfahrweg + 560 (740)9

120 320 (500)¥ Verfahrweg 120
4 4 .
9
165 46 © 215
3
2 ‘
s o FHo s |
| ———— ) ¢ | = — " 45, j
| | ! | ] * T ; N ~ N
1 - S ey | eal | I
® 71:0.02 140 E N
f% 40 (60)9 NES
P62F8 EN 70 g
@ 25H7 235:0,02 (415)9 v\Q\ 50 =
& .
k) ]
8 <
??i 3 Werte in Kl It G
O — erte in Klammern gelten
“ ~ Q Q ¢ ¢¢¢ ¢ Qégi? fir lange Schlittenplatte §
U= S R A N S s X :
S ~ < ) Werte in Klammern gelten
S S| o 6|66 O 66 = fiir Ausfilhrung GX
_ lL Ll \ Z rom §§' Befestigungselemente siehe
) y 5 Seite B50
45 ’_WOD (180)% | 100 (190)9
- 3
270 (450)9 -
Gewichte ZRS | ZSS Technische Daten ZRS | ZSS
Basis ohne Verfahrweg: 13,50 kg 15,00 kg Geschwindigkeit max.: 8,00 m/s | 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,30 kg 1,70 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 320 mm: 7,00 kg 7,50 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schlitten kpl. 500 mm: 11,00 kg 11,70 kg Leerlaufdrehmoment: 3,50 Nm
) Tragheitsmoment: 1,90 +102 kgm? | 2,00 *102 kgm?
Gfesamtlange max.: 8100 mm Antriebselement: Zahnriemen 50 AT10-E
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 220 mm
Kréfte und Momente
+!=x
Fx - v - Diagramm
ZRS | zss 4000
Kréfte dynamisch [N] 3800 ¢
Fx9 4000 3600
Fv 2500 3400
Fz 5000 6000 Zz 3200
-F: 3000 4000 g 3000
. 2800
Momente dynamisch [Nm] 2600
Mx 350 500 2400
Mv 700 (900) 1000 (1300) 2200
M: 500 (900) 1000 (1300) 2000
9 Maximalwert (siche Diagramm ,Fx-v-Diagramm?®) 0,00 1,00 200 3,00 400 500 6,00 700 8,00

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (500)

Bei mechanischen Lineareinheiten mit Rollenfiihrung

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

ist bei statischer Belastung die statische Tragzahl ,Cstat” (Seite TL11) zu beachten.

Seite B27
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Mechanische Lineareinheit Beta 140-ARS-ASS

H3-beta’

mit Zahnriementrieb und Rollenfihrung (ARS) oder Doppelschienenfliihrung (ASS)

Gesamtlange = Verfahrweg + 550 (630)@

125 300 (380)9 Verfahrweg 125
=
"o A 71:002 o AN
N8, S %N\, b
o X3, 53 B - 5. 40 (60)
\5;( %/" Te) }T/ e
S ™ S )
— N ‘
| I
o olq
0~ <%
o - TN Q% o
(@] V\ S8 ~
N T L 5 | 38
o L A JH 1 E
o o =
100 23510,02 (350)9 ~ T i
LN O
PE2F8 ,\7\@ 70 90 X
N 193
@25H7 ~Z/‘\ 50 140 215 8
a
o —
® g
??@ SN a) Werte in Klammern gelten
-0 3 4 " .
rarere il g T ) T PUPNPY firr lange Schlittenplatte
A . e —— —}——1 3|8 b
S ~ = v ) Werte in Klammern gelten
o 06 o[ |-|— #} o 0 o fiir Ausfihrung GX
OO
04
[ % @) W* Befestigungselemente siehe
100 100 < ~ Seite B50
270 B
Gewichte ARS | AsSs Technische Daten ARS | ASs
Basis ohne Verfahrweg: 28,00 kg 30,00 kg Geschwindigkeit max.: 8,00 m/s | 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,20 kg 1,50 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlittenantrieb 300 mm: 10,70 kg 11,70 kg Wiederholgenauigkeit: +0,08 mm
Schlittenantrieb 380 mm: 13,00 kg 14,00 kg Leerlaufdrehmoment: 3,50 Nm
Tragheitsmoment: 3,50 +102 kgm? | 3,70 *102 kgm?
C.;.esamtlange max.: 8100 mm Antriebselement: Zahnriemen 50 AT10-E
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 240 mm
g p 9
Krafte und Momente
+!=x
< "1
+Mx
Fx - v - Diagramm
ARS | ASS 2500
Krafte dynamisch [N]
9 2300
Fx 2500
Fv 2500 2100
Fz 5000 6000 z
-F: 3000 4000 g 1900
Momente dynamisch [Nm] 1700 =
Mx 350 500 =
My (700) 1000 (1300) 1500 = ]
M: (500) 1000 (1300) 1300
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 400 500 6,00 7,00 8,00

Werte in Klammern beziehen sich auf langen Schlitten (380)
Bei Ausfuihrung ,ARS* nur langer Schlitten (380) mdglich!

Bei mechanischen Lineareinheiten mit Rollenfihrung
ist bei statischer Belastung die statische Tragzahl ,Cstat“ (Seite TL11) zu beachten.

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Stand: 07.01.2021
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H3-beta’ Mechanische Lineareinheit Beta 140-SRS-SSS

mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Rollenfihrung (SRS)
oder Doppelschienenfliihrung (SSS)

Gesamtlange = Verfahrweg + 480 (660) %

je 2SA Verlangerung um 60mm
bei 2SA 135 105 320 (500)% Verfahrweg 55 |bei 2SA 85 °
bei 4SA 165 bei 4SA 115 Z .
bei 6SA 195 165 46 bei 6SA 145 % ¢, 71:005
bei 8SA 225 4 4 bei 8SA 175 o\ || 53 215
O
[ T ° i i \ A 45
I . |
—~ T o — e
o Em—— e
@ [¥a) -
S | L L | 5 ® | S
CH N e s am—= b T gall
218 | 45| 66 10 140 g
Q|8 S 70 5«;
INES 235:0,02 (415)% S 50 S
g \Z/\\\ ™
3 o
: TR IN
= ~ ﬁ & Q Q | Q Q 0@ 2) Werte in Klammern gelten
g § g ] ] = o ] ] ] ] ] ] ] <l o fiir lange Schlittenplatte
ols 2 = 0o
- Befestigungselemente siehe
f ¢ ? ¢ o060 éﬁ% Seite B50
ﬁh |
| [T T Z & i
°
7 100 (190) 9| 100 (190) @ 3
1 270 (45009 3.
Gewichte SRS | 8SS Technische Daten SRS | SSS
I
Basis ohne Verfahrweg: 14,00 kg 15,00 kg Geschwindigkeit max.: 2,50 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,40 kg 1,90 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 320 mm: 6,20 kg 7,00 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Schlitten kpl. 500 mm: 9,70 kg 10,90 kg Leerlaufdrehmoment: 1,00 Nm | 1,50 Nm
Gesamtlange max.: 5600 mm
(langere auf Anfrage)
Krafte und Momente Antriebselement KGT
+Fx
o Drehzahl max.: 3000 min-t
Durchmesser: 25 mm
Steigung: 5/10/25/50 mm
Tragheitsmoment: 2,25 «10* kgm?/m
Spindelabstiitzung SA
0 SA 2SA  4SA 6 SA 8 SA
SRS | sss 3000 ; \ .
Krafte dynamisch [N] 2500 \
Fx 6000 =
Fr 2500 £ 2000 )
F: 5000 6000 = 1500
©
-Fz 3000 4000 £ 1000 :
Momente dynamisch [Nm] 8 500 a
Mx 350 500 BRaSeAR q
My 700 (900) | 1000 (1400) 0 1
M 500 (900) | 1000 (1400 OLPFL,PL,LPL LSS P
- (200) (1400) RN S S S S R

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (500)

Bei mechanischen Lineareinheiten mit Rollenflihrung
ist bei statischer Belastung die statische Tragzahl ,Cstat“ (Seite TL11) zu beachten.

Sonderausfihrung: Spindelabstitzung mit Dampfungsring (Verlangerung der Gesamtlange: 10 mm je 2 SA)
Ausflihrung mit Doppelmutter (,MM*) ist nur mit langer Schlittenplatte (500) und nicht mit Steigung ,,50 méglich.

Seite B29 Stand: 07.01.2021
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Mechanische Lineareinheit Beta 140-C-ZSS

H3-beta’

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenflihrung (ZSS)

Gesamtlange =

Verfahrweg + 560 (740)

a)

120 320 (500)¥ Verfahrweg 120
4 4
165 40 21,5
s o [FT¥ ]
Y= E— . & %q .
2la 4« =P A = I
N ! - .1 ! =~ Q2
9 — T S | IEEE
Z T T T + T e
53 @ 710,02 140 é V]
90 % 40 (60)P S|
P62F8 & 70 g
NS
¢ 25H7 235:0,02 (415)% N 50 z
&) o
Re) T
o 2 3
b %f # {? a) Werte in Klammern gelten g
™ o
u ~ © 66 6 O O o n fir lange Schlittenplatte %
= =1 N | N— A ]
il =) o n T ®) Werte in Klammermn gelten
— 1 o | o ¢§¢ o 6 o fiir Ausfithrung GX
_ | | ¢ $ # i .
[ | | 7 & &4 Befestigungselemente siehe
Z .
45 [ 100 (1909 [100 (190)9 Oz, Seite BS0
o 270 (450)9 %,
Gewichte ZSS Technische Daten ZSS
Basis ohne Verfahrweg: 15,00 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,70 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 320 mm: 7,50 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schlitten kpl. 500 mm: 11,70 kg Leerlaufdrehmoment: 3,50 Nm
Tragheitsmoment: 2,00 *102 kgm?
G"esamtlange max.: 8100 mm Antriebselement: Zahnriemen 50 AT10-E
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 220 mm
Krafte und Momente
+!=x
Fx - v - Diagramm
ZSS 4000 -Tx
Krafte dynamisch [N] 3800 AN
d) \
Fx 4000 3600
Fv 3200 3400
3 7500 z
-F: 5000 i 3200
Momente dynamisch [Nm] 3000
Mx 600 2800
My 1200 (1700) 2600
M: 1200 (1700) 2400
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 3,00 4,00 5,00

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (500)

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Stand: 07.01.2021
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H3-beta’ Mechanische Lineareinheit Beta 140-C-ASS

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenfihrung (ASS)

Gesamtlange = Verfahrweg + 550 (630)9

125 300 (38009 Verfahrweg 125
o
5 71:002 o e Z
N8, S SRS b)
o X3 53 s - 5. 40 (60)
S 4@/' e} }T/ O
A ™ S )
o ‘
| I
o ol
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o . TN 8%
S N 378
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Gewichte ASS Technische Daten ASS
Basis ohne Verfahrweg: 30,00 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,50 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlittenantrieb 300 mm: 11,70 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schlittenantrieb 380 mm: 14,00 kg Leerlaufdrehmoment: 3,50 Nm
Tragheitsmoment: 3,70 102 kgm?
Gesamtlange max.: 8100 mm Antriebselement: Zahnriemen 50 AT10-E
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 240 mm
Krafte und Momente
+!=x
Fx - v - Diagramm
ASS 2500
Krafte dynamisch [N] 2400 =
Fxd 2500 2300
Fv 3200 2200
Fz 7500 Z 2100
-Fz 5000 i 2000
Momente dynamisch [Nm] 1900
Mx 600 1800
Mv 1200 (1600) 1700
M: 1200 (1600) 1600
9 Maximalwert (siche Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00
Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (380) Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]
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Mechanische Lineareinheit Beta 140-C-SSS

H3-beta’

mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Doppelschienenfihrung (SSS)

Gesamtlange = Verfahrweg + 480 (660) @
je 2SA Verldngerung um 60mm
bei 2SA 135 105 320 (EDO)O) Verfahrweg 55 | bej 2SA 85 °
bei 4SA 165 bei 4SA 115 H\Z% .0,
bei 6SA 195 165 40 bei 6SA 145 R 9’) 71:005
bei 8SA 225 4 4 bei 8SA 175 o\ | 53 215
S\
B
B o o % i - A A
_ === S < —— H NS
o [l == 3 =
© (el (-
N I L .1 ! o ¢ L 3
g ——— | ] [ & D i
T8 | 45 66 20 10 140 8
Q= ) & B
NG 235:0,02 (415)9 S 50 )
iy A o
g O
YR
T ~NO &6 6 6 660
i g E . B 8 - B B B B | © a) Werte in Klammern gelten
g s S = Qe fir lange Schlittenplatte
W’ T 60 6|6 00 &
d A v M Befestigungselemente siehe
| |+ +| -2 o Seite B50
2 L
@)
7 100 (190) 9| 100 (190) @ G
1 270 (450) 9 8.
Gewichte SSS Technische Daten SSS
Basis ohne Verfahrweg: 15,00 kg Geschwindigkeit max.: 2,50 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,90 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schilitten kpl. 320 mm: 7,00 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Schlitten kpl. 500 mm: 10,90 kg Leerlaufdrehmoment: 1,50 Nm
Gesamtlange max.: 5600 mm
(langere auf Anfrage)
Krafte und Momente Antriebselement KGT
+Fx
> Drehzahl max.: 3000 min-1
Durchmesser: 25 mm
Steigung: 5/10/25/50 mm
Tréagheitsmoment: 2,25 «10%* kgm?/m
N Spindelabstiitzung SA
0SA 2SA 4SA 6SA 8SA
SSS 3000 Y \ g
Krafte dynamisch [N] 2500 .
Fx 6000 =
c
Fv 3200 £ 2000
3 7500 = 1500
-Fz 5000 & 1000
[5]
Momente dynamisch [Nm] a 500
Mx 600 P H
My 1200 (1700) 0 q
M 1200 (1700 OSSP S
: (1700) S FELE LS E S
Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (500) Gesamtlange [mm]

Sonderausfiihrung: Spindelabstiitzung mit Dampfungsring (Verlangerung der Gesamtlange: 10 mm je 2 SA)
Ausflihrung mit Doppelmutter (,MM*) ist nur mit langer Schilittenplatte (500) und nicht mit Steigung ,50“ méglich.

Stand: 07.01.2021
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H3-beta’

Mechanische Lineareinheit Beta 165-ZSS

mit Zahnriementrieb und Schienenflihrung (ZSS)

Gesamtlange = Verfahrweg + 780 (980)@

174

190 400 (6009 Verfahrweg 190 3
b 46 79:0.02 215 8
‘ :
hd hd 4 8 =
: E{I o ff
9 3 o) e
3 1) e R =
©
& }
[ee]
&
m
69.3 /9,0 165 50 (60)°
170 {j>
/S/"‘
P80F8
@ 32H7 90 (190)%
g o T li él a) Werte in Klammern gelten
¢ o & A fiir lange Schlittenplatte
o @ @ e ‘ ® e 05
o [N )]
T i - ©Q b) Werte in Klammern gelten
O © © © ‘ ® 0 § fur Ausfiihrung GX
RN (R e
I z M} Befestigungselemente siehe
) ) Seite B50
85 300:0,02 (500)@ I
360 (560)% %ﬂ
Gewichte ZSS Technische Daten ZSS
Basis ohne Verfahrweg: 38,40 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 3,00 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schilitten kpl. 400 mm: 11,90 kg Wiederholgenauigkeit: +0,08 mm
Schilitten kpl. 600 mm: 17,90 kg Leerlaufdrehmoment: 12,00 Nm
Tragheitsmoment: 8,50 *102 kgm?
G"esamtlange max.. 7700 mm Antriebselement: Zahnriemen 75 ATS 15
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 450 mm
Krafte und Momente
+!=x
Fx - v - Diagramm
ZSS 10000
Kréfte dynamisch [N] 9800
Fx 10000 9600
Fy 5000 9400
Fz 15000 z 9200
-F: 8000 9000
Momente dynamisch [Nm] 8800
M 700 2238
z (1500) 8000
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (600)

Profilausfiihrung ,S* bei Gesamtlange 5840 mm bis 7700 mm (Seite B49)

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Seite B33
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Mechanische Lineareinheit Beta 165-SSS HB3-beta’
mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Schienenfihrung (SSS)

Gesamtlange = Verfahrweg + 530 (790

je 2 SA Verldngerung um 80 mm
o
bei 2 SA=150| 110 400 (600)@ Verfahrweg 80 |bei 2 SA = 120 %, /% 79:002
bei 4 SA = 190 bei 4 SA = 160 ¥ %
bei 6 SA = 230 I 46 AL bei 6 SA = 200 d‘}@,/«- %/ 69.3 219
bei 8 SA = 270 bei 8 SA = 240 S o
® ® ® 3
- f T PO+ & i @
5 S—— s )
b | 8
g i 0 :
= x — @ 4
S |60 | 75 \ 20 165
ki 80
3 Q) a '@
S 80 (190) 90 (190) /\g\/ 60
E '\QQ\
[ 8 r
14w o g/¢
ol + N ® @ 90 ‘ ©oe o + a) Werte in Klammern gelten
218 % i o - e 513 firr lange Schlittenplatte
2l° J s | - J ©
) 4 % © 0 0 e # % n Befestigungselemente siehe
LT T ? ] Seite B50
L&l Z, & _eH— |
a) =
5 300:0,02 (500) )
= Sy
17 360 (560)@ 2.
Gewichte SSS Technische Daten SSS
Basis ohne Verfahrweg: 33,90 kg Geschwindigkeit max.: 2,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 3,70 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 400 mm: 11,50 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Schlitten kpl. 600 mm: 17,25 kg Leerlaufdrehmoment: 3,00 Nm
Gesamtlange max.: 5600 mm
(langere auf Anfrage)
Krafte und Momente Antriebselement KGT
+Fx
S Drehzahl max.: 3000 min-1
: Durchmesser: 40 mm
Steigung: 5/10/20/40 mm
Tréagheitsmoment: 1,65 #1038 kgm?/m
Spindelabstiitzung SA
0SA 2 SA 4 SA 6 SA 8 SA
SSS 3000
T . \l N
Krafte dynamisch [N] 2500 :
Fx 18000 = N
C
Fv 5000 £ 2000 \
F. 15000 £ 1500
@
-Fz 8000 N 4000
[5] .
Momente dynamisch [Nm] S 500
Mx 800 B ii s sanes
My 1800 (3000) 0
M 1400 (2000 O, LLFL,LLL S S
. (2000) R S S S S S

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (600) Gesamtlange [mm]

Sonderausfiihrung: Spindelabstiitzung mit Dampfungsring (Verlangerung der Gesamtlange: 10 mm je 2 SA)

Stand: 07.01.2021 Seite B34



HB3-beta’

Mechanische Lineareinheit Beta 165-SGV

mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Gleitfhrung (SGV)

Gesamtlange =

Verfahrweg + 590

je 2 SA Verlangerung um 80 mm
bei 2 SA =150 110 400 Verfahrweg 80 |bei 2 SA =120
bei 4 SA =190 bei 4 SA = 160
bei 6 SA = 230 i—« 46 i—-« bei 6 SA = 200 219
bei 8 SA = 270 bei 8 SA = 240
4 4 4 —|
. [ == vhdd PO+ 9 ]
8218 T ‘ 0|8
SRS o
sl | &
© ' o
8 [ | o 4
— T T T
? 60 75 ‘ 20 165
% & 80
8 300:0,02 @ 60
a. \2/\\~
g ©
| Q —
; - %ﬁo dlecoe ‘e €° .
SEE=1 B R N A —— b S
o9e " S T o T Befestigungselemente siehe
|| e ¢‘ Q ® ®4y® ® 4? ‘@4§ Seite B50
el & T ) ——
2
5 90 90 2,
[o))
17 360 %}
Gewichte SGV Technische Daten SGV
Basis ohne Verfahrweg: 31,00 kg Geschwindigkeit max.: 2,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 3,30 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 400 mm: 10,50 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Leerlaufdrehmoment: 3,00 Nm
Gesamtlange max.: 5600 mm
(langere auf Anfrage)
Krafte und Momente Antriebselement KGT
+Fx
” Drehzahl max.: 3000 min-1
Durchmesser: 40 mm
Steigung: 5/10/20/40 mm
Tragheitsmoment: 1,65 +10% kgm?/m
Spindelabstiitzung SA
0SA 2 SA 4 SA 6SA 8SA
SGV 3000 .
m . \l N
Kréfte dynamisch [N] 2500 &
Fx 18000 = N
F £ 2000
Y - IS N
E, - = 1500
©
-Fz - £ 1000 Y
Momente dynamisch [Nm] 5
500 HH
Mx - Amnanay
My - 0
QO O O O O O O O O O O
M: - bQ \QQ \QJQ (196 (1(96 090 rb‘OQ D‘QQ D?DQ c—_)QQ ‘:)630

»~ => Muss durch externe Flihrung aufgenommen werden.

Gesamtlange [mm]

Sonderausfiihrung: Spindelabstiitzung mit Dampfungsring (Verlangerung der Gesamtlange: 10 mm je 2 SA)
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Mechanische Lineareinheit Beta 165-C-SGV

H3-beta’

mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Gleitfuhrung (SGV)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 590

- => Muss durch externe Fiihrung aufgenommen werden. Gesamtlange [mm]

je 2 SA Verldngerung um 100 mm
bei 2 SA =120 110 400 Verfahrweg 80 bei 2 SA = 90 4 ed’/\/)
bei 4 SA =170 7 bei 4 SA = 140 0 : 215
bei 6 SA = 200 s [ bei 6 SA = 190 { :
4]
B_o¥ ] ~
1 o
—_— - o Q 0
g N = - 10 2
< > ~ ig}
| o
N| o K Q
2 [T L [ [ 8 '
5 | 70 | 75 20 105:0,02
g & 80 165
7 30040,02 . S 60
& o )
= ) o r
food—ro 6. 6 &0
5 o ¢’8P¢oooo/‘ i
s8] =] ? S —— 53
%’ ® lﬁu— ‘8 PP ; ¢ 0 o & oo Befestigungselemente siehe
4o e—Le ° o e\a\ Seite B50
[ [ i
5 90 90 ’9\73
<2
17 360 \%r
Gewichte SGV Technische Daten SGV
Basis ohne Verfahrweg: 34,00 kg Geschwindigkeit max.: 1,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 3,75 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 400 mm: 10,80 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Leerlaufdrehmoment: 3,20 Nm
Gesamtlange max.: 5600 mm
(langere auf Anfrage)
Krafte und Momente Antriebselement KGT
+Fx
Drehzahl max.: 3000 min-1
Durchmesser: 50 mm
Steigung: 10/20 mm
Tragheitsmoment: 3,45 +10° kgm?/m
Spindelabstiitzung SA
0 SA 2 SA 4 SA 6 SA
SGV 3000
Krafte dynamisch [N] 2500 N
Fx 25000 *E 2000
Fvy - E \
= 1500
Fz - ﬁ 8
-Fz - < 1000
Momente dynamisch [Nm] S 500 :
Mx - 0 i 5 B amn]
My - N N N N R NN
- O L (O L7 (O L (O L (O L (O
M: RN R S o S S N N

Sonderausfiihrung: Spindelabstiitzung mit Dampfungsring (Verlangerung der Gesamtlange: 10 mm je 2 SA)

Stand: 07.01.2021
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H3-beta’ Mechanische Lineareinheit Beta 165-C-SSF

mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Schienenfuhrung (SSF)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 590

je 2 SA Verlangerung um 100 mm (ab 6 SA)
bei 6 SA = 170 bei 6 SA = 110
boi 8 SA - 220 120 410 Verfahrweg 60 boi 8 SA - 160 183
40, 77,78 15
’ |
T P o 8Hy 8.5tier ¢—5—n —
B e Y i Y
| 1PN o N
[ < N
38| T | 3N
© =13 e © © 0
o | e e
N | o R
b ul M 3
81 70 | 75 20 105+0,02
=
= 80 165
. 300:0,02 ‘ et 60
I3 orl
g Tﬁ o -
E = B
o o r © (]
g o 0cfe e I 0 i
XM o o ~N| o
sle g . & . N o ©| Befestigungselemente siehe
Q N A
< 'S ©® 'S Seite B50
: 9, 1® > g © . e‘ o
[ T fofF—-
5 90 90 Y7
S5
17 360 5’/@,«
Gewichte SSF Technische Daten SSF
Basis ohne Verfahrweg: 38,90 kg Geschwindigkeit max.: 1,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 4,40 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 410 mm: 25,20 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Leerlaufdrehmoment: 3,20 Nm
Gesamtlange max.: 5600 mm
(langere auf Anfrage)
Krafte und Momente Antriebselement KGT
+Fx
>t Drehzahl max.: 3000 min-1
Durchmesser: 50 mm
Steigung: 10/20 mm
Tragheitsmoment: 3,45 «10°% kgm?/m
Spindelabstiitzung SA
0 SA 2 SA 4 SA 6 SA
SSF 3000
Krafte dynamisch [N] 2500 C
Fx 25000 =
c
Fr 5000 £ 2000
F: 15000 = 1500 X
© N
-F> 8000 % 1000 N
Momente dynamisch [Nm] 8 500
Mx 800 | EREme s oas.
My 1800 0 ‘
QO O O O O O O O O O O
Mz 1400 930 \QQ \QJQ (196 (f?Q 090 ‘5(00 D‘QQ D?DQ %QQ %@Q

Gesamtlange [mm]

Sonderausfiihrung: Spindelabstiitzung mit Dampfungsring (ab 4SA: Verlangerung der Gesamtlange: 10 mm je 2 SA)
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Mechanische Lineareinheit Beta 180-ZSS

H3-beta’

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenflihrung (ZSS)

Gesamtlange = Verfahrweg + 700 (920)2 g
160 380 (600)¥ Verfahrweg 160 8
‘ 69.3 4 202 46 4 790,05 215 ;
: ;
I > ore
I 2 |_—— 2ls
I =) ‘@ PO+ o | T} % @ ™ i
S1E W
ol € M10 Aptief ‘ | fﬁﬁ 1 o
o
| © [ ‘ © \o %7 ©
‘ S, b
120 20 s Sa 180 50 (60)
Y o +
$80F8 ‘ 300 (520) %/\GN 80 %,
@ 32H7 260:0,02 (480)% Q‘b g 60
10 S
| o
‘ N —
s M ¢ ¢ * & a) Werte in Klammern gelten
=1 000 000 ry fur lange Schlittenplatte
b) ’
+1 000 | 000 + \f/Yer:\e |rf\nﬁlammg;1 gelten
Py & r's [ & &\“P‘\ ur Austunrung
I — i )
) ) Y Vo) Befestigungselemente siehe
60 75 (185)¢ 75 (185)® 75, Seite B50
&
Gewichte ZSS Technische Daten ZSS
Basis ohne Verfahrweg: 37,70 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 2,40 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 380 mm: 11,20 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schlitten kpl. 600 mm: 15,70 kg Leerlaufdrenmoment: 8,00 Nm
Tragheitsmoment: 5,60 +102 kgm?
G"esamtlénge max.. 6200 mm Antriebselement: Zahnriemen 75 AT10
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 320 mm
Krafte und Momente
+!=x
Fx - v - Diagramm
ZSS 6000
Kréfte dynamisch [N] 5800
d)
Fx 6000 5600
Fv 6000 5400
Fz 12000 z
-Fz 6000 O 5200
Momente dynamisch [Nm] 5000
Mx 1500 4800
M 1500 (2000) 4400
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm?®) 0,00 1,00 3,00 4,00 5,00

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (600)

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Stand: 07.01.2021
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HB3-beta’

Mechanische Lineareinheit Beta 180-ASS

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenfihrung (ASS)

Gesamtlange

Verfahrweg + 730

165 400 Verfahrweg 165 S
240 50 (60)P =3
] 69.3 140002 2lg
5 85 FE
B =
© | & % ‘ ‘ g
™ A\ R
2| D) = o 2
o - 0'/ 970/\‘/75’/81‘ E o
1 /> [
= f GoB® | O] ol
3 : 79+0,02 ‘ =
) * ‘ # S
I . - S (U L @ b
|l I & =R
125 ®80F8 S 180
o
. |#62F8 2 215
© 0 o ) —
o & |oT 5T [* ® o o
* ¢ ¢ o b) Werte in Klammern gelten
- _ @ 33550 ‘ 24+t ——+ % 5 fur Ausfuhrung GX
* ¢ { ¢ Befesti i
' gungselemente siehe
# # # A | 4 © -3 X? # # # Seite B50
|| A\ { 1=
75 75 & 60
300 ;) 0%3
° o 80
350:0,02 CRY
/ny ol
Gewichte ASS Technische Daten ASS
Basis ohne Verfahrweg: 48,90 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 2,80 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlittenantrieb 400 mm: 25,60 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Leerlaufdrehnmoment: 8,00 Nm
Gesamtiange max.: 6200 mm Tragheitsmoment: 6,20 +102 kgm?
(langere auf Anfrage) Antriebselement: Zahnriemen 75 AT10
Verfahrweg pro Umdrehung: 320 mm
Kréafte und Momente
+!=x
Fx - v - Diagramm
ASS 3500 -
Krafte dynamisch [N] .
Ed) 3500 3400 AN
Fv 6000
Fz 12000 Z 3300 -
-F; 6000 =
Momente dynamisch [Nm] 3200
M 1500
= 3100
My 3000
Mz 1500 3000
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm?®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Seite B39
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Mechanische Lineareinheit Beta 180-SSS

H3-beta’

mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Doppelschienenfihrung (SSS)

Gesamtlange

Verfahrweg + 570 (790)9

je 2SA Verlangerung um 80 mm /;)
o
bei 2SA = 150 110 380 (600)9 Verfahrweg 80 bei 2SA = 120 d%,) O)O 7910,02
bei 4S5A = 190 bei 4SA = 160 - e
bei 6SA = 230 4 202 46 b bei €2A = 200 d,’@; & | 693 215
bei 8SA = 270 bei 85A = 240 ] O\
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E M M * ¢/ oo a) Werte in K It
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gﬁ ry 000 0060 + ol fur lange Schlittenplatte
2 | ———— | QY
o + + Befestigungselemente siehe
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Gewichte SSS Technische Daten SSS
Basis ohne Verfahrweg: 33,50 kg Geschwindigkeit max.: 3,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 2,80 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 380 mm: 10,80 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Schlitten kpl. 600 mm: 15,50 kg Leerlaufdrehmoment: 2,50 Nm
Gesamtlange max.: 5600 mm
(langere auf Anfrage)
Kréfte und Momente Antriebselement KGT
+Fx
Ve Drehzahl max.: 3000 min-'
Durchmesser: 32 mm
Steigung: 5/10/20/40/60 mm
Tragheitsmoment: 6,45 +10* kgm?/m
Spindelabstiitzung SA
0SA 2 SA 4 SA 6SA 8SA
SSS 3000
Kréfte dynamisch [N] 2500 \
Fx 12000 = \
C
Fv 6000 £ 2000
Fz 12000 = 1500 &
(0]
-Fz 6000 Y 1000
Momente dynamisch [Nm] g 500 =
Mx 1500 TS
My 3000 (4000) 0
M 1500 (2000 OSSP, LRSS
- (2000 RN S 2 S S AR

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (600)

Gesamtlange [mm]

Sonderausfihrung: Spindelabstitzung mit Dampfungsring (Verlangerung der Gesamtlange: 10 mm je 2 SA)

Stand: 07.01.2021
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H3-beta’ Mechanische Lineareinheit Beta 180-C-ZSS

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenfliihrung (ZSS)

Gesamtlange = Verfahrweg + 700 (920)®

160 380 (600)¥ Verfahrweg 160 %
693 4 202 46 4 790,05 215 >
o ;
(= g =
E + | R | fe] % @ g i o
M ﬁm{ | g ABtief | gﬁ | o
3 [\ | o
o
e [ ﬁ%’ﬁﬂ =
b
120 20 | 300 (5209 180 + 50 (60)
P80F8 260:0,02 (480)9 .
@32H7 g ,\rL\\@
Te) D ‘b\g\ ‘
‘ | 8l |2 ; =
3 <+ © ®
” M 600 ¢ Jze 8) Werte in Klammem gelten
+ ol fur lange Schlittenplatte
e — QIS
000 066 = b) Werte in Klammem gelten
¢ o 4 | e e fiir Ausfiihrung GX
< I — -
60 75 (185)9 75 (1859 0 %, Befestigungselemente siehe
- %er Seite B50
Gewichte ZSS Technische Daten ZSS
Basis ohne Verfahrweg: 39,70 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 2,60 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 380 mm: 14,65 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schilitten kpl. 600 mm: 15,75 kg Leerlaufdrenmoment: 8,00 Nm
Gesamtlange max.: 6200 mm Tragheitsmoment: 4,65 «102 kgm?
(langere auf Anfrage) Antriebselement: Zahnriemen 75 AT10
Verfahrweg pro Umdrehung: 320 mm
Krafte und Momente
+!=x
Fx - v - Diagramm
ZSS 6000 ~
Kréfte dynamisch [N]
d 5750
Fx 6000
Fv 8000 5500
Fz 15000 z
-F; 8000 95250
Momente dynamisch [Nm] 5000
Mx 1800
My 3600 (4800) 4750
M: 1800 (2400) 4500
9 Maximalwert (siche Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (600) Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Stand: 07.01.2021
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Mechanische Lineareinheit Beta 180-C-ASS

H3-beta’

Gesamtlange

Verfahrweg + 730

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenfihrung (ASS)

134

165 400 Verfahrweg 165 1=
240 50 (BO)D © 2
g 69.3 140+0,02 g
% 7 %5\@ g E
= =
@ | & % ‘ ‘ g
3 HOD P o 1
® - 0’/ 2 ‘ S”éf e
TR & o~ Q
S == i = Stor @@ @ | =
790,02 ‘ N A ol
I . . N of €
| 1 8 =X
o
125 080F8 § 180 &
__ |e62F8 2
© o 2 B e——
$ 8 |7 P LTIl [ee O
I 4 o 4 o b) Werte in Klammern gelten
i g - L o4 {1 NIZ fur Ausfihrung GX
" o3207 || = SIS
—1 ¢ * ‘ ¢ Befestigungselemente siehe
& ¢ & | o< e & ¢ it \ ® © © Seite B50
| A ! =
75 | 75 ° 60
(o]
350308 02 ;6 E =
U, ()5‘ g
3. \&
Gewichte ASS Technische Daten ASS
Basis ohne Verfahrweg: 51,50 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 3,60 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlittenantrieb 400 mm: 27,35 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Leerlaufdrehmoment: 8,00 Nm
Gesamtlange max.: 6200 mm Tragheitsmoment: 7,75 «102 kgm?
(langere auf Anfrage) Antriebselement: Zahnriemen 75 AT10
Verfahrweg pro Umdrehung: 320 mm
Krafte und Momente
+!=x
Fx - v - Diagramm
ASS 3500 -
Kréfte dynamisch [N] -
Fx? 3500 3400 X
Fv 8000
Fz 15000 Z 3300
-F: 8000 i AN
. 3200
Momente dynamisch [Nm]
M 1800
. 3100
My 3600 (4800)
M: 1800 (2400) 3000
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00

Bei mechanischen Lineareinheiten mit Rollenfiihrung
ist bei statischer Belastung die statische Tragzahl ,Cstat“ (Seite TL11) zu beachten.

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Stand: 07.01.2021
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HB3-beta’

Mechanische Lineareinheit Beta 180-C-SSS

mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Doppelschienenflihrung (SSS)

Gesamtlange =

Verfahrweg + 570 (790)9

je 2SA Verlangerung um 80 mm /;)
&S @)
bei 2SA = 150 110 380 (6009 Verfahrweg 80 bei 2SA = 120 (5’,3,) S ,79:002
bei 4SA = 190 bei 4SA = 160 e e
bei 6SA = 230 4 202 46 o bei 6SA = 200 d,’@&_ % 69.3 215
bei 8SA = 270 1 bei 8SA = 240 S O\
1 s ‘
E - r3 — o Lt
— [ == A== Po v ] ol 1 =
o : —————— 2 3
N — o ‘ © 1 =
o - < o
o o 10
| 8 O | O
2R |60 | 75 20 180
sla 300 (52009
3 260:0,02 (480)% 80
= N Q¥ 60
g S KU
= o Q(b
£ | D m—
= P & $ o ¥
ol ry 000 V0o + a) Werte in Klammern gelten
é E @ ; ———&—- — & E ; % 5 flr lange Schlittenplatte
®. 00 ‘ (o2 Befestigungselemente siehe
o |o r o J_Q\Av\ ‘ Seite B50
A ) —
. L
5 75 (185)% 75 (185)9 75y,
o
17
Gewichte SSS Technische Daten SSS
Basis ohne Verfahrweg: 37,00 kg Geschwindigkeit max.: 3,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 3,00 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 380 mm: 14,30 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Schlitten kpl. 600 mm: 15,40 kg Leerlaufdrehmoment: 2,50 Nm
Gesamtlange max.: 5600 mm
(langere auf Anfrage)
Krafte und Momente Antriebselement KGT
+Fx
>t Drehzahl max.: 3000 min”
Durchmesser: 32 mm
Steigung: 5/10/20/40/60 mm
Tragheitsmoment: 6,45 +10* kgm?/m
Spindelabstiitzung SA
0 SA 2SA 4 SA 6SA 8SA
SSS 3000
Kréfte dynamisch [N] 2500 \
Fx 12000 * = A
C
Fv 8000 £ 2000
Fz 15000 z 1500
-F: 8000 Y 1000
Momente dynamisch [Nm] g 500 Aanas
Mx 1800 S imanal
My 3600 (4800) 0
QOO O O P N O SN OSSO
M: 1800 (2400) N \QQ '\QJQ ‘190 quQ erQ rb(,_)Q @0 @Q ‘oQQ %@Q

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (600)

* bei KGT 3240 und 3260: 8000 N

Gesamtlange [mm]

Sonderausfiihrung: Spindelabstiitzung mit Dampfungsring (Verlangerung der Gesamtlange: 10 mm je 2 SA)

Seite B43
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Mech. Lineareinheit Beta Ausfiihrung Rechts-Links

H3-beta’

C
A D Verfanrweg |E, Verfahrweg D B
—I]
— 595
. A B Gesamtlange C D E Gewindetrieb
Baugrofie
[mm] [[mm] [mm] [mm] [mm]
Beta 60-SGV 2 x Verfahrweg + 460 (560)° + E Tr 20x4 oder
a) H
Beta 60-SSS ©5 1 35 |ie 4 SA Verlangerung um 120 mm | 120 (30| min-400hne SA | 5 5905
Beta 70-C-SRS 2 x Verfahrweg + 510 (610)? + E , | min. 30 ohne SA | Tr 16x4 oder
80 | 50 | . ) 190 (240)?
Beta 70-C-SSS je 4 SA Verlangerung um 80 mm min. 30” ohne SA KGT 1605
Beta 80-SRS a) min. 30 ohne SA
105 | 65 .2 X Verfahwyeg + 590 (710)” + E 210 (270)° Tr 20x4 oder
Beta 80-SSS je 4 SA Verlangerung um 100 mm min. 30” ohne SA KGT 2005
Beta 110-SRS + a + min. 50 ohne SA Tr 24
105 | 55 2 X Verfahrv\{.eg 800 (1160)* + E 320 (500)° r 24x5 oder
je 4 SA Verlangerung um 120 mm KGT 2505

Beta 110-SSS

min. 30 ohne SA

Detaillierte Male siehe Hauptdatenblatt der entsprechenden BaugréRRe.

a) Werte in Klammern gelten fir lange Schlittenplatte.
b) Wert gilt bei Fiihrung Bosch-Rexroth. Bei Fihrung THK gilt Wert 40.

Stand: 25.10.2017
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HB3-beta’

Profilabmessungen

40

< | 5
o
i9}
©i| 6.2 T
O |~ ‘
10.2
20
60
6
2
o
2ls

50
S
@
60 ‘
1

60

10
5.4

50
5
—
[
Ne—
60

5.4
10

10
6
4

40

6.9
4,2

6.2
10.5

Profil Beta 40

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmal [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]

Flachentragheitsmoment Iz [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Beta 50-C

spezifische Masse [kg/m]
FlachenmaR [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm®]

Flachentragheitsmoment Iz [mm®]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Beta 60-SGV-SSS

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmall [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]

Flachentragheitsmoment Iz [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?)]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Beta 60-ZSS

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmal [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]

Flachentragheitsmoment Iz [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Beta 70-C-ZRS-SRS

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmal [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?*]

Flachentragheitsmoment |z [mm?*]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

1,71
635
88917

133350
3757
6665

2,45
908
236683

295187
8622
11804

3,35
1242
473055

577258
13624
19236

3,02
1117
400283

521983
11929
17380

3,70
1370
583502

852344
15714
24348

Seite B45
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Profilabmessungen

H3-beta’

LR

80

95
6,2
160 )

6.2
12,2

80

1 6,
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9,5
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J s ale)
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1 6.2
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@
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o
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Profil Beta 70-C-ZSS-SSS

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmal [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?*]

Flachentragheitsmoment Iz [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Beta 80-ZRS-SRS

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmal [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm®]

Flachentragheitsmoment [z [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Beta 80-ZSS

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmal [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]

Flachentragheitsmoment Iz [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Beta 80-SGV-SSS

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmal [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?*]

Flachentragheitsmoment Iz [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Beta 80-C-ZRS

spezifische Masse [kg/m]
FlachenmaR [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]

Flachentragheitsmoment Iz [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

3,70
1370
563059

852507
14743
24335

5,64
2090
1294343

1732340
30263
43258

5,46
2040
1326597

1693634
30448
42340

5,60
2057
1372019

1677956
30572
41846

5,68
2105
1299969

1759672
30981
43990

Stand: 28.01.2020
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HB3-beta’

Profilabmessungen

105

95

6.2
)
N

100

8.4

4,2

60
30

6.2
i

10,4

6.2
@
N

14,2

100

6.5

5.4

55

10

10,5
6.2

6.2

4,2

100

8.2

14.2

80

Profil Beta 80-C-ZSS

spezifische Masse [kg/m]
FlachenmaR [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?*]

Flachentragheitsmoment Iz [mm?®]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Beta 100

spezifische Masse [kg/m]
FlachenmaR [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?*]

Flachentragheitsmoment [z [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Beta 100-D

spezifische Masse [kg/m]
FlachenmaR [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?*]

Flachentragheitsmoment Iz [mm?®]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Beta 110-ZRS-SRS

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmal [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?*]

Flachentragheitsmoment Iz [mm?*]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

5,92
2191
1376276

1772609
30375
44315

7,97
2950
1782959

3507213
40598
70137

4,87
1804
917779

2328911
23869
46578

10,51
3891
5000778

6042980
85615
109862

Seite B47
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Profilabmessungen

H3-beta’
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Profil Beta 110-ZSS-SSS / 110-C-SGV

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmal [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?*]

Flachentragheitsmoment Iz [mm?*]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Beta 120

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmal [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm®]

Flachentragheitsmoment Iz [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Beta 120-C-SSS

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmal [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]

Flachentragheitsmoment Iz [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Beta 120-C-ZSS

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmal [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]

Flachentragheitsmoment Iz [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

10,54
3902
4974348

5898662
79469
106973

10,47
3876
3095671

7114115
62753
118478

13,24
4902
7217779

8754150
104573
145902

13,77
5100
7149181

8947351
109336
149123

Stand: 28.01.2020
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HB3-beta’

Profilabmessungen
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Profil Beta 140

spezifische Masse [kg/m]
FlachenmaR [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?®]

Flachentragheitsmoment Iz [mm?*]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Beta 140-C

spezifische Masse [kg/m]
FlachenmaR [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]

Flachentragheitsmoment Iz [mm?*]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Beta 165 (-C)

S
spezifische Masse [kg/m] 19,95
FlachenmaR [mm?] 7388
Flachentragheitsmoment ly [mm*] 21396126
Flachentragheitsmoment Iz [mm*] 25983180
Widerstandsmoment Wy [mm?] 228529
Widerstandsmoment Wz [mm?] 314947

Profil Beta 180 (-C)

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmal [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]

Flachentragheitsmoment Iz [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

10,68
3955
3159202

9975915
69334
184852

10,11
3743
3127894

9071334
67067
129589

2513
9308
25391136

31673479
264686
383919

15,85
5870
9351063

24300411
137689
269902
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) ) ; ®
Nutensteine (NS) und Befestigungsleisten (BL) H3-becta
. . | b h
Lineareinheit Seite NS Ident.-Nr. g
[mm] [ [mm] [ [mm]
NS 1.7/ 11 Beta 40 CundD 7 12649 16 | 59 | 15 | M3
- 2 10557 16 | 10 | 4 | M5
g I E RM2 15370 10 | 6 4 | M4
N cD 8 14644 12 | 8 | 45 | M5
< ~ Beta 60 E 9 14652 12 | 8 | 45 | M4
] Q’ un 12 16280 12 8 | 45 | M3
2 10557 16 | 10 | 4 | M5
QQ Beta 70-C E RM2 15370 10| 6 | 4 | m4
3 10558 20 | 12 | 5 | m6
Beta 80(-C) E RM4 15371 13 | 8 6 | M5
4 10559 18 | 14 | 6 | M8
e 4.1 16552 20 | 13 | 6 | ™8
10 16499 20 | 13 | 6 | M6
NS4.1/10 Beta 100 RM4 15371 13 ] 8 | 6 | M5
1 10556 12 | 10 | 4 | m4
9 Cund D 2 10557 16 | 10 | 4 | M5
RM2 15370 10 | 6 4 | M4
c 4.1 16552 20 | 13 | 6 | ™8
T _ 10 16499 20 | 13 | 6 | ™6
1<, :::: 128_2 8 14644 12 | 8 |45 [ M5
Cund D 9 14652 12 | 8 | 45 | M4
12 16280 12 | 8 | 45 | M3
4.1 16552 20 | 13 | 6 | M8
E 5 10560 20 | 14 | 8 | ™8
10 16499 20 | 13 | 6 | M6
NS 8 / 9/ 12 14 Beta 110(-C) 1 10556 12 10 4 M4
- Cund D 2 10557 16 | 10 | 4 | M5
. 11 13510 12 | 10 | 35 | M4
RM2 15370 10 | 6 4 | M4
4.1 16552 20 | 13 | 6 | ™8
] E 5 10560 20 | 14 | 8 | ™8
<| 10 16499 20 | 13 | 6 | M6
° Beta 120 1 10556 12 [ 10 | 4 | ma
Cund D 2 10557 16 | 10 | 4 | M5
RM2 15370 10 | 6 4 | M4
C.D 14 18481 22 | 135 | 7.6 | M8
Beta 120-C und E 13 18479 22 | 135 | 76 | M4
E 3 10558 20 [ 12 | 5 | M6
RM2/4/6 4.1 16552 20 | 13 | 6 | ™8
10 16499 20 | 13 | 6 | M6
Beta 140 RM4 15371 13 | 8 6 | M5
1 10556 12 | 10 | 4 | M4
CundD ¢y 15370 10 6 4 | M4
6 10561 25 | 18 | 8 | m10
Beta 165(-C) E RM6 15372 18 | 10 | 8 | M6
c 6 10561 25 | 18 | 8 | m10
RM6 15372 18 | 10 | 8 | M6
Beta 180(-C) Cund D 3 10558 20 | 12 | 5 | me
RM2 15370 10 | 6 4 | M4
o M| E2] b n D | d | t
Lineareinheit BL | Ident.-Nr. tmmi | fmm1 | fmm | fmmi Bfs tmm] | fmm1 | fmmi
Beta 40 1] 10552 | 70 | 50 | 15 | 175 |M6| 11 | 66 | 6.8
Beta 50-C 1| 10552 | 70 | 50 | 15 | 1756 | M6| 11 | 6,6 | 6.8
Beta 60 5 | 14489 | 70 | 50 | 15 | 13 | M6| 11 | 6,6 | 6.8
0 Beta 70-C 1| 10552 | 70 | 50 | 15 | 175 M6 | 11 | 66 | 6.8
Beta 80(-C) 2| 10553 | 70 | 50 | 15 | 20 |mMe| 11 | 66 | 68
Beta 100 2 | 10553 | 70 | 50 | 15 | 20 |M6| 11 | 6.6 | 68
Beta 100-D 5 | 14489 | 70 | 50 | 15 | 13 | M6| 11 | 66 | 6.8
Beta110(-C) | 2 | 10553 | 70 | 50 | 15 | 20 | M6 | 11 | 6,6 | 6,8
p Beta 120 1] 10552 | 70 | 50 | 15 | 175 | M6 | 11 | 66 | 6,8
Beta 120-C 7 | 18430 | 70 | 50 | 16 | 25 |M6| 11 | 66 | 7
Beta140(-C) | 2 | 10553 | 70 | 50 | 15 | 20 [M6| 11 | 6,6 | 6.8
Beta165(-C) | 3 | 10554 | 80 | 60 | 25 | 30 |[M8| 15 | 9 | 9
* Erlduterung der Seite C..E siehe Katalogseite Z1 | Beta180(-C) | 3 | 10554 | 80 | 60 | 25 | 30 |M8| 15 | 9 9

Bfs = Befestigungsschraube DIN 912 / SO 4762

Stand: 10.03.2020 Seite B50




H3-beta’ Bestellbezeichnung fir Zahnriemenantrieb

Bestellbeispiel: Beta 80-ZRS-32 AT5-E-220-1000-1420-AK-AZ1-8RM4-1

Produktreihe
BaugréfRe (Version®)
Antrieb

Z = Zahnriemenantrieb

0 = ohne Antrieb

A = angetriebener Schlitten
Flhrungssystem
R = Rollenfuhrung

S = Schienenflhrung
G = Gleitfiihrung

0 = ohne Flihrung
konstruktive Ausfiihrung
S = Standard
Antriebsausfiihrung
Zahnriemenbreite und Zahnteilung

Hub pro Umdrehung
Verfahrweg
Gesamtlange

Abdeckung
AK = Abdeckband (Hinweis: bei Beta 80 und Beta 100 wird Gesamtlange gréfer)

Zubehor

AZA1 = Antriebswelle kurz, Anbauseite C
AZ1-GX = Antriebswelle lang ohne Passfedernut, Anbauseite C
AZ2 = Antriebswelle kurz, Anbauseite D
AZ2-GX = Antriebswelle lang ohne Passfedernut, Anbauseite D
AZ6 = Antriebswelle kurz, Anbauseite C und D
AZ6-GX/C = Antriebswelle kurz, Anbauseite D und

Antriebswelle lang ohne Passfedernut, Anbauseite C
AZ6-GX/D = Antriebswelle kurz, Anbauseite C und

Antriebswelle lang ohne Passfedernut, Anbauseite D

weitere Anordnungen fir Antriebswelle siehe Seite Z1
AZXx-S = Antriebswelle Sonder (x=1 Seite C, x=2 Seite D, x=6 Seite C und D)
EO2/EO10 = induktiver Endschalter Offner mit 2 m / 10 m Kabel angebaut
ES2/ES10 = induktiver Endschalter Schlieler mit 2 m / 10 m Kabel angebaut
EMS/EMB = mechanischer Endschalter (S = Siemens, B = Balluff) angebaut
BL = Befestigungsleiste
NS /RM = Nutenstein 1 ..14 / Rhombusmutter 2 .. 6 (siehe Tabelle Seite B50)

Sonderausfiihrung
0 = Standard
1 = Sonder (Spezifikation im Klartext)

weiteres Zubehor (separate Position)

MGK = Motorglocke und Kupplung (nach Malblatt)
URT = Umlenkriementrieb (nach MaRblatt)

* z. B. Beta 80-ZSS oder Beta 80-C-ZSS

Seite B51
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Bestellbezeichnung flir Gewindespindelantrieb

Bestellbeispiel: Beta 80-SRS-M-2020-1000-1430-2SA-2ES2-6BL2-0

Produktreihe
BaugréRe (Version®)
Antrieb
S = Spindel

0 = ohne Antrieb
Flhrungssystem
R = Rollenfiihrung

S = Schienenflihrung
G = (Hilfs-) Gleitfihrung

0 = ohne Flhrung
konstruktive Ausflihrung
S = Standard

V = Vorschubachse

F = Fdhrung auRenliegend
Antriebsart
M = Einzelmutter (Kugelgewinde)
MM = Doppelmutter (Kugelgewinde)
(TR = Trapezgewindemutter - optional)
Antriebsausfiihrung
Durchmesser und Steigung (Kugelgewinde)
(Durchmesser x Steigung (Trapezgewinde) — optional)
Verfahrweg
Gesamtlange

Spindelabstiitzung SA
(Anzahl)

Zubehér
EO2/EO10 = induktiver Endschalter Offner mit 2 m / 10 m Kabel angebaut
ES2/ES10 = induktiver Endschalter SchlieRer mit 2 m / 10 m Kabel angebaut
EMS / EMB = mechanischer Endschalter (S = Siemens, B = Balluff) angebaut
BL = Befestigungsleiste

NS /RM = Nutenstein 1 ..14 / Rhombusmutter 2 .. 6 (siehe Tabelle Seite B50)

Sonderausfiihrung
0 = Standard

1 = Sonder (Spezifikation im Klartext)

weiteres Zubehor (separate Position)

MGK = Motorglocke und Kupplung (nach MaRblatt)
URT = Umlenkriementrieb (nach Malblatt)

KRG = Kegelradgetriebe direkt angebaut

Endschalteranbau und Schmierstellen siehe Seite Z1

Abdeckband ist Standard bei Gewindeantrieb

weitere Antriebsarten auf Anfrage moglich:

MK bzw. TK (= Kunststoffeinzelmutter), KK (= Kunststoffdoppelmutter)

* z. B. Beta 70-A-SRS oder Beta 70-C-SRS

Stand: 09.01.2020
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Kapitel D

Kompakt-Lineareinheit

H3-cdelta

( . / 4)




H3-delta’

Kompakt-Lineareinheit Delta 90-ZRS

mit Zahnriementrieb und Rollenfihrung (ZRS)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 280 (3602 §
60 160 (240)2 Verfahrweg 60 ;
(=}
/9( 24 _J 46 4 215 5
"5, j B
% o
< [ S Zle
o] [ e @ a [® o °1F g
20 40 90 18 (28) D)
40
800,02 (1602 70
S 50
g o N
X K’\\ Werte in Klammern gelten
©] 3| | fiir lange Schlittenplatte
© .0 ° 4 /e
0. ® o .v‘e - b) Werte in Klammern gelten
Z o ® ® SIS ) rS| 8 fir Ausfiihrung GX
= o o o0
¢ | ? | o'y Befestigungselemente
@r 7 & @:, siehe Seite D16
0288 |55 9555 (95 \&
&
-
Gewichte ZRS Technische Daten ZRS
Basis ohne Verfahrweg: 2,95 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,42 kg Beschleunigung max.: 30 m/s?
Schlitten kpl. 160 mm: 1,30 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schlitten kpl. 240 mm: 1,85 kg Leerlaufdrehmoment: 2,00 Nm
Tragheitsmoment: 4,65 «10* kgm?
Gesamtlange max.: 4000 mm Antriebselement: Zahnriemen 32 AT5-E
Verfahrweg pro Umdrehung: 100 mm
Krafte und Momente
+!:x
Fx - v - Diagramm
ZRS 800
Krafte dynamisch [N]
d)
Fx 800 750
Fv 500
Fz 1000 z
-F2 1000 700
Momente dynamisch [Nm]
Mx 60 650
My 80 (110)
M: 80 (110) 600
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm?®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (240)

>> Achtung << keine steckbare Antriebswelle

Position muss bei Bestellung definiert werden, z. B. ,AZ1! (Siehe Bestellbezeichnung)

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Seite D1

Stand: 07.01.2021




Kompakt-Lineareinheit Delta 90-SRS H3-delta®
mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Rollenflihrung (SRS)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 255 (3359

bei 2 SA = 85 65 160 (240) @ Verfahrweg 30 | bei 2 SA =50 4 2192
4 46 4 5 215
j_k ~ ‘5}‘/@/ -
e 9 S h ! -
e Ce— o [Je od o e J © g ®
= 25| 45 10 90 )
s | mit Passfeder 800,02 70
DIN 6885 3x3x14 ~ 6\\9:\ 50
] Qs
Re] % &0)‘2\
§ § A a) Werte in Klammern gelten
BN ° o e° fiir lange Schlittenplatte
© [ 4 ~ | o
© ) e o ] ] ] ] == Befestigungselemente
, OO siehe Seite D16
|
] & E,
8 55 (95)%|55 (95/% %t_
=)
©.
Gewichte SRS Technische Daten SRS
Basis ohne Verfahrweg: 3,25 kg Geschwindigkeit max.: 0,50 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,47 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 160 mm: 1,30 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Schlitten kpl. 240 mm: 1,85 kg Leerlaufdrehmoment: 0,30 Nm
Gesamtlange max.: 1500 mm
Kréafte und Momente Antriebselement KGT
+Fx
(5 Drehzahl max.: 3000 min-!
Durchmesser: 12 mm
Steigung: 5/10 mm
Tragheitsmoment: 1,20 10 kgm?/m
Spindelabstiitzung SA
0SA 2SA
SRS 3000 ! Y
Krafte dynamisch [N] \
2500
Fx 1000 = v
= R L Wi
Fv 500 ‘€ 2000 C
F2 1000 = 1500 A
]
- N
Fz 1900 £ 1000 N
Momente dynamisch [Nm] 5
Mx 60 500
My 80 (110) 0
M: 80 (110) Q

e & .&®
& & &

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (240) Gesamtlange [mm]

Stand: 07.01.2021
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H3-delta’

Kompakt-Lineareinheit Delta 110-C-ZSS

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenfliihrung (ZSS)

Gesamtldnge = Verfahrweg +

280 (400)@

67.5 145 (265) Verfahrweg 675 %
4| 4 o
42,4 4B 110 215 8
® J : 2 o 8
_ + 9 L ] g2
Bg @ e o ° ° 5| o
o g
1 | Fles=s| [ Tle ° ¢l
= T ' ‘ b)
% o 27 34 (39)
W)*\Q\ m 62 g
80:0,02 (20009
o
10 o 6\5 o 70
BLTHT 302, & &/ IN 50
o o/ /o)
e 8/ &/
@ @ 2 Werte in Klammermn gelten
& © Py o & fir lange Schlittenplatte
® &0 o & '/
© g ¢ b) Werte in Klammern gelten
= —F-<Q|—Cos8&8——— 45 @ fir Ausfihrung GX
-2 43 &
‘ ‘ © Q ‘ Befestigungselemente
. -3 o —0 o . siehe Seite D16
i ST ] @ o
62 (12229 62 (1220
Gewichte ZSS Technische Daten ZSS
Basis ohne Verfahrweg: 5,10 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,80 kg Beschleunigung max.: 40 m/s?
Schilitten kpl. 145 mm: 2,20 kg Wiederholgenauigkeit: +0,08 mm
Schlitten kpl. 265 mm: 3,15 kg Leerlaufdrehmoment: 2,0 Nm
Tragheitsmoment: 7,60 «10“ kgm?
Gnesamtlange max.: 4000 mm Antriebselement: Zahnriemen 50 AT5-E
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 110 mm
Krafte und Momente
+!=x
Fx - v - Diagramm
ZSS 1100
Kréfte dynamisch [N]
Fx? 1100
Fv 1200 \
Fz 3000 z
-F. 1500 & 1050
Momente dynamisch [Nm]
Mx 500
My 550 (1000)
M: 550 (1000)
1000
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (265)

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Seite D3

Stand: 07.01.2021




Kompakt-Lineareinheit Delta 110-C-SSS

H3-delta’

mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Doppelschienenfliihrung (SSS)

Gesamtlange = Verfahrweg + 230 (35009 +C

A 145 (265)% Verfahrweg B
4| 4
46 215
+ 90 gpﬁq |
o I fe MRS G R
0 . . = R
ill | |
% 32 | 45 10 0 110
NS &
Sy 80:0,02 (2000®
8 — S5« 2 Werte in Klammern gelten
= % ,\‘9 & /{Q 70 fir lange Schlittenplatte
T WDA 30.2 o T/ o /o 50
5] o O/ )
E Q @ Befestigungselemente
- @ =} siehe Seite D16
- { & { &
‘}@ PN 3 P AnzahlSA| A | B | C
w b {| & PRN ‘,,/ & 0 60 | 25 | -
SR = = cle=felg|———4+3|8 2 65 | 25 | 5
5 (| ® 615 ® o) 4 85 | 45 | 45
é@&@ g Q 6 105 | 65 | 85
é |=, wl < l@ @l 1 8 125| 85 | 125
3 62 (1220% |62 (1220?
13
Gewichte SSS Technische Daten SSS
Basis ohne Verfahrweg: 4,90 kg Geschwindigkeit max.: 2,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,90 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 145 mm: 2,30 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Schlitten kpl. 265 mm: 3,25 kg Leerlaufdrehmoment: 1,00 Nm
Gesamtlange max.: 4000 mm
(langere auf Anfrage)
Kréafte und Momente Antriebselement KGT
Drehzahl max.: 3000 min™
Durchmesser: 16 mm
Steigung: 5/10/20/40 mm
Tragheitsmoment: 3,25 «10°% kgm?/m
Spindelabstiitzung SA
0SA 2SA 4SA 6SA 8SA
SSS 3000
an . Iy \
Krafte dynamisch [N] 2500 { .
Fx 2000 & \ S P
Fv 1200 £ 2000
Fz 3000 < 1500 \ N
N
-Fz 1500 @ 1000
Momente dynamisch [Nm] s} 500 =
Mx 500 SR =
My 550 (1000) 0
Q Q Q Q Q Q Q Q Q
M: 550 (1000) S \QQ '@Q '196 qf’g %QQ %QJQ @Q

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (265)

Gesamtlange [mm]

Sonderausflihrung: Spindelabstiitzung mit Dampfungsring (Verlangerung der Gesamtlange: 10 mm je 2 SA)

Stand: 07.01.2021
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H3-delta’ Kompakt-Lineareinheit Delta 145-C-ZSS

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenflihrung (ZSS)

Gesamtlange = Verfanrweg + 340 (46009 %
80 180 (300)? Verfahrweg 80 E
4 4 2
42,4 46 | 145 215z
| :
v e s 3 A2 W
:}/A .o ‘m 7 \ :r r; E ©
m e
5|9 ; &) .
\ | | f [1%e  o°] 3
70 z 60:0,02| \& 44
> T,
%. '6
2
20 78:0,82 (198)% ‘b@ 4,}\““\ s 70
B47F8 302 & z & o 8 50
- Shp ® o/ & 8) Werte in Klammern gelten
(el S fir lange Schlittenplatte
o o |eo Y
LR © Befestigungselemente
. 08_ W siehe Seite D16
SRR EE —gs
® o & 0 @
R4 4 -3 L2
w | & =
795(40, 80, 1395 79,5(40, 80, 139,5%
Gewichte ZSS Technische Daten ZSS
Basis ohne Verfahrweg: 10,40 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,30 kg Beschleunigung max.: 40 m/s?
Schlitten kpl. 180 mm: 4,50 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schlitten kpl. 300 mm: 6,10 kg Leerlaufdrehmoment: 3,00 Nm
Tragheitsmoment: 2,85 +10° kgm?
Gnesamtlange max.. 4000 mm Antriebselement: Zahnriemen 60 AT5-E
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 150 mm

Krafte und Momente

Fx - v - Diagramm

ZSS 2000 <

Krafte dynamisch [N] AN

Fx? 2000 1900

Fv 2500

Fz 5000 z 1800

-Fz 3000 o

Momente dynamisch [Nm] 1700

Mx 800 .

My 1000 (1600)

Mz 1000 (1600) 1500

9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (300) Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Lineareinheit in zwei Profil-Varianten erhaltlich:
Anschlagkante und Fiihrungssitz gefrast = Standard (Delta 145-C-ZSS)
Unbearbeitet = Alternativ (Delta 145-C-ZSA)

5,00

Seite D5

Stand: 07.01.2021




Kompakt-Lineareinheit Delta 145-C-SSS

H3-delta’

mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Doppelschienenfliihrung (SSS)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 300 (42009 +C

180 (300)% Verfahrweg B 145 215
42,4
4 46 4 Mo 7
LTINS
AN
‘e *e ¢ i Dty hd MK
| - 3
. +oe oo | } N RN, 3
' j e N oL
u F Sl ‘e on ®
E % 38 56 10 60:0,02
o !y
0 a) Werte in Klammern gelten
3 780,02 (198)% fiir lange Schlittenplatte
& &
5 10 20 N & FN & 70 Kirzere Schlittenplatte
f‘f’ 8 30.2 ; _"‘} ,\/"?\\ ‘0\\ 50 L=120 auf Anfrage
[amn} ] A A, A
£ a DYANVARS
= Q ) § ~ Befestigungselemente
- Py - 7 p ‘| siehe Seite D16
60060 AnzahlSA[ A [ B | C
ol ® +S 4 0 85| 35| -
X | ] ¥ o — o\ 1 PN
sl & P oo T oftSte ks 2 85 | 35 | -
© 0 O © 4 115 | 65 | 60
¢ & ¢ % ¢ J 6 145 | 95 | 120
& &er—1
I T { 8 175 | 125 | 180
795 (40, 80, 139,5)% 795 (40, 80, 139,5)°
Gewichte SSS Technische Daten SSS
Basis ohne Verfahrweg: 10,30 kg Geschwindigkeit max.: 2,50 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,50 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 180 mm: 4,90 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Schlitten kpl. 300 mm: 6,50 kg Leerlaufdrehmoment: 1,00 Nm
Gesamtlange max.: 4000 mm
(langere auf Anfrage)
Kréafte und Momente Antriebselement KGT
Drehzahl max.: 3000 min-1
Durchmesser: 20 mm
Steigung: 5/10/20/50 mm
Tragheitsmoment: 8,50 *10% kgm?/m
Spindelabstiitzung SA
0 SA 2 SA 4 SA 6SA 8SA
SSS 3000 r Y
an . \ N
Krafte dynamisch [N] 2500 \ :
Fx 6000 & \
Fv 2500 g 2000
Fz 5000 § 1500
N
-Fz 3000 @ 1000
Momente dynamisch [Nm] =) 500
Mx 800 ==
My 1000 (1600) 0
Q O Q Q Q N Q Q N
M: 1000 (1600) & '\QQ '@Q (190 rf?Q %QQ (goQ b‘QQ

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (300)

Lineareinheit in zwei Profil-Varianten erhaltlich:

Gesamtlange [mm]

Anschlagkante und Fihrungssitz gefrast = Standard (Delta 145-C-SSS)
Unbearbeitet = Alternativ (Delta 145-C-SSA)

Sonderausflihrung: Spindelabstiitzung mit Dampfungsring (Verlangerung der Gesamtlange: 10 mm je 2 SA)

Stand: 07.01.2021
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H3-declta’ Kompakt-Lineareinheit Delta 200-ZSS

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenflihrung (ZSS)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 480 (630)0)

115 250 (400)@ Verfahrweg 115
%4, 4 46 4 215
7 | - et
lr| 53
& 4
= 3 0 D
S|om pay —
= i n: ‘ =
Y ;
¥ o dte
\,\‘b‘ 115+0,02 (265)* 0 RS
®62F8 35 (40)° % & 80 Anschlagkante slg
® 25h6 30,2 g ) '\Q & 60 ©
mit PaBfeder — o g %@ > poss
DIN 6885 8x7x25 o o > ©
el e/ - Z
R a) . 5
o< ole 6,00l Werte in Klammer gelten
« * * e ‘ 7%; M h flr lange Schlittenplatte g
‘ ndbod 0#‘ LA A 2
o |* AR S
i At lolotglgl N3 b) Wert gilt fur Ausfiihrung GX a
‘ * o f o dedt 10y < | NN =
: o0 ; so0 Befestigungselemente siehe
| * 0% o2 6 0% Seite D16
& o —— '
'\0\\8;\
02 79,5 | 795
11 (186 zusatzlich 111 (186 zusatzlich)@
Gewichte ZSS Technische Daten ZSS
Basis ohne Verfahrweg: 25,00 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 2,00 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schilitten kpl. 250 mm: 8,20 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schilitten kpl. 400 mm: 10,50 kg Leerlaufdrehmoment: 6,80 Nm
Tragheitsmoment: 1,20 102 kgm?
Gesamtliange max.: 2000 mm Antriebselement: Zahnriemen 75 AT10
Verfahrweg pro Umdrehung: 220 mm
Kréafte und Momente
+!=x
Fx - v - Diagramm
ZSS 6000 <
Kréfte dynamisch [N] AN
Fx? 6000 5500
Fv 5000
Fz 8000 Z 5000
-F2 5000 i
Momente dynamisch [Nm] 4500
Mx 3500 4000
My 4300 (6000)
M- 3200 (4500) 3500
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00
Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (400) Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Seite D7 Stand: 07.01.2021



Kompakt-Lineareinheit Delta 200-SSS

H3-declta’

mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Doppelschienenfuhrung (SSS)

Gesamtlange

Verfahrweg + 380 (530)9 +C

A 250 (400)9 Verfahrweg B 47(9 71+0.02
Ay r@_‘ s % N2, |12 215
,5//_@f
X
+ 4] ~T 5
o fe)
o~ | | S| m o~
o I ' g Te} ~
- g I ] =~ - &) %
2. : ] ! 5
e 44| 66 150,02 (265)% 15 200
Q12 302 5 &/« 80
sl5 o S o NS 4,)@ a) )
o 35 (400 ) S g (05 & 60 Werte in Klammern gelten  Anschlagkante
g A EY I CWAS fiir lange Schlittenplatte
& e| e -
= Y Befestigungselemente
‘ siehe Seite D16
L4 Ausfiithrung
< >
SS 38— — —H NS M MM
s jSS | N[N
- Anzahl SA | A B CJ|A B
0
90 | 40 - 90 | 40
m| L 2
795 | 795 Fir lange Schlittenplatte gilt Zeile ,0 SA*
1M1 (186 zusatzlich)® M (186 zusatzlich)®
Gewichte SS8S Technische Daten SSS
Basis ohne Verfahrweg: 22,00 kg Geschwindigkeit max.: 3,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 2,60 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 250 mm: 8,40 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Schlitten kpl. 400 mm: 11,00 kg Leerlaufdrehmoment: 2,80 Nm
Gesamtlange max.: 2000 mm
Krafte und Momente Antriebselement KGT
+Fx
Y Drehzahl max.: 3000 min*
Durchmesser: 32 mm
Steigung: 5/10/20/40 /60 mm
Tragheitsmoment: 6,45 *10* kgm?/m
Spindelabstiitzung SA
0 SA 2 SA
SSS 3000
e . \
Kréfte dynamisch [N] 2500 ‘
Fx 10000 * -
c \
Fv 5000 £ 2000
F: 8000 = 1500
©
-Fz 5000 Y 1000
Momente dynamisch [Nm] g 500
Mx 3500
My 4300 (6000) 0
Q O O & O
M: 3200 (4500) & '\QQ \@0 q,QQ

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (400)

* bei KGT 3240 und 3260: 8000 N

Gesamtlange [mm]

Stand:07.01.2021
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H3-delta’ Kompakt-Lineareinheit Delta 240-ZSS

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenfliihrung (ZSS)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 450 (570)9

85 280 (400)% Verfahrweg 85
47(9 i__& 4B *.[L 215
B%,| 53
(=) 3F ]
g 'S 5] T N
o|2ln &\ﬁ Frates RCT Vﬁ 7 | 7 o
0 | 15 ! .
2 T .
& "4’ H 1 N
%6\\@& 362F8 240 607 £
K% 260 118:0,02 (2389
®25h6 45 30,2 Anschlagkante
mit Pafifeder DIN 6885 8x7x25 ‘
. |
NEIG T e o
N \T 1 ;’*?* ) T T+ = A ) Werte in Klammern gelten
. g N Z fiir lange Schlittenplatte
M *A +of | o + # olo| o < | ©
17 PR run B =1 ERou g M/ ESI RN QIR b) Wert gilt fir Ausfiih X
+ 4 PR+ + ert gilt fir Ausfiinrung G
24></\//6 8 ‘ H 4+ ‘ o 4+ 4
\r’ef\"\{: - -—- -—- - H ‘ Befestigungselemente
e & 46 JJ-_QGF b siehe Seite D16
i ﬁ | | e —— " |
795 (1395 79,5 (139,5)%
110 (170091110 (170)@
127 (1874|127 (187)9
Gewichte ZSS Technische Daten ZSS
Basis ohne Verfahrweg: 27,00 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 3,40 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schilitten kpl. 280 mm: 9,80 kg Wiederholgenauigkeit: +0,08 mm
Schilitten kpl. 400 mm: 14,00 kg Leerlaufdrehmoment: 5,50 Nm
Tragheitsmoment: 2,00 «102 kgm?
Gesamtlange max.: 3000 mm Antriebselement: Zahnriemen 50 AT10-E
Verfahrweg pro Umdrehung: 150 mm
Krafte und Momente
+!=x
Fx - v - Diagramm
ZSS 2500 —
Krafte dynamisch [N] 2400 =
Fx 2500 2300 N
2200 X,
Fv 6000 2100
Fz 12000 Z. 2000
-Fz 8000 & 1900
Momente dynamisch [Nm] 1800
Mx 4500 1700
My 6000 (8500) 1600
M 1500
2 4500 (6400) 1400
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00
Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (400) Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Seite D9 Stand: 07.01.2021



Kompakt-Lineareinheit Delta 240-SSS

H3-delta’

mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Doppelschienenflihrung (SSS)

Gesamtlange =

Verfahrweg + 400 (52009 +C

A 280 (400)? Verfahrweg B % 710,02
-
4 46 4 "df@ g 53 215
o oe.
FNNIHED | F
AN %
[ o
© : B % -
© [Tal L \ o
% ~N i //1{‘%;777"(4 %y—ﬂ ©
b=l I YA 15 240 )
Q8 <
o Te]
ol = -
5 gﬁr@@ ‘ S
] &,
k3 N}Qﬁ 2) Werte in Klammern gelten Anschlagkante
& 47 fur lange Schlittenplatte
E
Befestigungselemente
© siehe Seite D16
X TN ~ | ©
~ ==
% St — S Ausfiithrung
M MM
Anzahl SA | A B C|A B C
0
- 90 (30| - |9 |30 | -
795 (13959 795 (139,59 2
10 (170)@ 1110 (170)@ 4 130 70 | 80 |130| 70 | 80
127 1879 | 127 (18709 Fir lange Schiittenplatte gilt Zeile ,0 SA*
Gewichte SSS Technische Daten SSS
Basis ohne Verfahrweg: 26,00 kg Geschwindigkeit max.: 3,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 3,90 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 280 mm: 10,20 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Schlitten kpl. 400 mm: 14,60 kg Leerlaufdrehmoment: 2,80 Nm
Gesamtlange max.: 3000 mm
Kréafte und Momente Antriebselement KGT
Drehzahl max.: 3000 min-’
Durchmesser: 32 mm
Steigung: 5/10/20/40/60 mm
Tragheitsmoment: 6,45 *10* kgm?/m
Spindelabstiitzung SA
0 SA 2SA 4SA
SSS 3000
Krafte dynamisch [N] 2500 A
Fx 12000 * = \
C
Fv 6000 £ 2000
Fz 12000 = 1500
©
-F2 8000 Y 1000
Momente dynamisch [Nm] g 500
Mx 4500
My 6000 (8500) 0
M 4500 (6400 OSSP
: a0 CFEFT S
Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (400) Gesamtlénge [mm]

* bei KGT3240 und 3260: 8000 N

Stand: 07.01.2021
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H3-delta’

Kompakt-Lineareinheit Delta 240-C-ZSS

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenflihrung (ZSS)

Gesamtlange =

Verfahrweg + 460 (580)%

90 280 (400)% Verfahrweg , 90
4 46 4 215
SN s O e
'75// 53
SF
o~ > > LI YN o ; o5 *
ol 3T D}IX F o= ) 0 | o
| * |10 TE . v -~
T [ T M T M T
75 240 60°| €
le}
N
Q
Anschlagkante
$25h6 45
mil Pafifeder DIN 6885 8x7x25
O S IX) a) Werte in Klammern gelten
m|oN H - N
©|m 1| I I I fir lange Schlittenplatte
% + [+ =
L N
L+ |+ = ®) Wert gilt fiir Ausfiihrung GX
i o — Q
o ¢ il
5 + + ‘ g Befestigungselemente
4xM6 g5 I a4+ + siehe Seite D16
B e oy Em
Hina.sine:d 4 O
—HE =4 el |
79,5 (139,59 79,5 (139,59
110 (17009010 (170)9
127 (1879|127 (1879
Gewichte ZSS Technische Daten ZSS
Basis ohne Verfahrweg: 25,50 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 2,75 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schilitten kpl. 280 mm: 9,80 kg Wiederholgenauigkeit: +0,08 mm
Schilitten kpl. 400 mm: 14,00 kg Leerlaufdrehmoment: 5,50 Nm
Tragheitsmoment: 2,60 *102 kgm?
Gesamtlange max.: 8000 mm Antriebselement: Zahnriemen 60 ATL10
Verfahrweg pro Umdrehung: 180 mm
Kréafte und Momente
+!=x
Fx - v - Diagramm
ZSS 3800 T
Kréfte dynamisch [N] 3600
d)
Fx 3800 3400
Fv 6000 3200
Fz 12000 z
-F: 8000 g 3000
Momente dynamisch [Nm] 2800
Mx 4500 2600
Mv 6000 (8500) 2400
M: 4500 (6400) 2200
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (400)

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Seite D11
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Kompakt-Lineareinheit Delta 240-C-SSS

H3-delta’

mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Doppelschienenfihrung (SSS)

Gesamtlange =

Verfahrweg + 400 (52009 +C

Q) Verfah 6(9 +0,02
A 280 (400) erfahrweg N ,%} 71
i__k 46 4 L ‘C?S 2 53 215
XN
=} SN
3
E=id R  Zo= 2 \&f A\ S
5] 5 =
°| Tg ‘ e NA 3
v I—i—T-I A= 22 To]
3 — —afg
el | 44| 66 240 ) 8
Ql 8 <
o n
S 2
z QQ'/V@ 45 Anschlagkante 63
3 Gty
(S | 3 Werte in Klammern gelten
% 12 M + % ? + b fir lange Schlittenplatte
L= o A=
o + ot % ‘ ~ + I i Befestigungselemente
i s@ - +% *%§A$; + {Y o SIS 3lg siehe Seite D16
©ole - o N =[OV B NN -
o] + <+ I Ausfihrung
E:f,g,il 4 H——Tn M MM
| ‘ - AnzahlSA| A | B | C |A | B | C
@L{%}w@ 4 O L] 1 0
- 90 | 30 | - 90 | 30 | -
79,5 (139,5)% 795 (139,59 2
110 (1702|110 (170)9) 4 130| 70 | 80 |130| 70 | 80
) )
127 (8709 | 27 (8772 Fiir lange Schlittenplatte gilt Zeile ,0 SA®
Gewichte SSS Technische Daten SSS
Basis ohne Verfahrweg: 24,20 kg Geschwindigkeit max.: 3,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 3,25 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schilitten kpl. 280 mm: 10,20 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Schlitten kpl. 400 mm: 14,60 kg Leerlaufdrehmoment: 2,80 Nm
Gesamtlange max.: 5600 mm
Krafte und Momente Antriebselement KGT
+Fx
Ve Drehzahl max.: 3000 min-'
Durchmesser: 32 mm
Steigung: 5/10/20/40/60 mm
Tragheitsmoment: 6,45 «10“ kgm?/m
Spindelabstiitzung SA
0 SA 2 SA 4 SA
SSS 3000
Krafte dynamisch [N] 2500 i
Fx 12000 * = i
c
Fv 6000 £ 2000
F: 12000 £ 1500
© N
-Fz 8000 Y 1000
[5]
Momente dynamisch [Nm] 8 500 PP
Mx 4500 RnanoN HH
My 6000 (8500) 0
NN O RO OSROOROTNRN NN
M: 4500 (6400) S \QQ \(06 q,QQ (190 %QQ %@ @Q b?DQ (OQQ (O(OQ @Q

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (400)

* bei KGT3240 und 3260: 8000 N

Gesamtlange [mm]

Stand: 07.01.2021
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H3-declta’

Kompakt-Lineareinheit Delta Ausfiihrung Rechts-Links

0
A D Verfahrweg |E, Verfahrweg D B
—
= S9S
Baugrofiie A B Gesamtinge C D E Gewindetrieb *
[mm]|[mm] [mm] [mm] [mm]
a)
Delta 110-C | 60 | 25 |2 Verfahrweg + 375 (615)" + B 1 /s 5510 [ min. 20 ohne SA|  KGT 1605
je 4 SA Verlangerung um 80 mm
a)
Delta 145-C | 85 | 35 |2 X Verfahrweg +480 (720) + B 10, 30019 [min. 20 ohne SA|  KGT 2005
je 4 SA Verlangerung um 120 mm
a)
Delta 200 90 | 4o |2 Verfahrweg + 630 (930)” + B )5, 40010 [Min. 30 ohne SA|  KGT 3205
je 4 SA Verlangerung um 120 mm
a)
Delta 240(-C) | 90 | 30 |2 X Verfahrweg + 680 (920) + E| 55, 40010 [Min. 30 ohne SA|  KGT 3205
je 4 SA Verlangerung um 120 mm

Detaillierte Malie siehe Hauptdatenblatt der entsprechenden Baugrélie

* Ausfihrung nur mit Steigung 5 mm mdglich

a) Werte in Klammern gelten fir lange Schlittenplatte

C
A D Verfahrweg £, Verfahrweg D B
Bauardie A B Gesamtlange C D E
g [mm]|[mm] [mm] [mm] [mm]

Delta 110 * 77,5|77,5| 2 x Verfahrweg + 445 (685)? + E | 145 (265) min. 20
Delta 14

elta 145 80 | 80 | 2 x Verfahrweg + 520 (760)® + E | 180 (300)” min. 25
auf Anfrage

Detaillierte Male siehe Hauptdatenblatt der entsprechenden Baugréle
a) Werte in Klammer gelten fiir lange Schlittenplatte

* Antriebswelle nach unten

Seite D13

Stand: 31.05.2019



Profilabmessungen

H3-delta®

Y

[r[oml=N
Jz D:C?
40

1.4

: Anschlagkante Standard Seite C

1
1
0[] 6.2
SN2
85
145
‘ <
[(e]
! Y P
x| 83
14,4 *
110

Profil Delta 90

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmaly [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?*]
Flachentragheitsmoment Iz [mm*]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Delta 110-C

spezifische Masse [kg/m]
FlachenmaR [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm®]
Flachentragheitsmoment Iz [mm?®]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Delta 145-C

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmal [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm*]
Flachentragheitsmoment Iz [mm*]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

* gilt fur Variante mit bearbeitetem Profil

3,26
1206
223758
1203307
10038
26740

4,16
1540
431083
2400513
13230
43638

7,6

2814
1222896
7494306
20324
103345

Stand: 28.01.2020
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H3-delta’

Profilabmessungen

85

200
7.3
43
Ny
S [
111
o o 4714
© Sy© i
D~ | H
LO" F—
o~ -
(@)
Slel 104
18.6
240
8.8
44
D0 | ©
312 |
| |
. ‘
o
(e}
|4 |
! I
[¢e]
g» < 10,3
19.2
180
240
Y %
Lﬁiﬁ* i ﬁ%}
0|, 108
- 19.2
180

: Anschlagkante Standard Seite C

Profil Delta 200

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmald [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm®]
Flachentragheitsmoment Iz [mm?*]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Delta 240

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmal [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]
Flachentragheitsmoment Iz [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Delta 240-C

ZSS

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmal [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?*]
Flachentragheitsmoment Iz [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]
SSS

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmal [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]
Flachentragheitsmoment Iz [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

15,4

5705
3774514
27532601
57567
274653

27,2
10074
6382473
61720897
119554
511233

18,5

6849
4852964
38448444
97499
320403

18,8

6962
4985287
39550055
98152
329583

Seite D15

Stand: 12.01.2021



Nutensteine (NS) und Befestigungsleisten (BL) H33-delta®

NS1/2/4/6/

22 /23 | b | h
Lineareinheit Seite * NS Ident.-Nr. g
g [mm] | [mm] | [mm]
. 23 28914 18 12 45 | M6
<
— {%) Delta 110-C E 22 27352 18 | 12 | 45 | M5
\/ RM2 15370 10 6 4 M4
@ 4 10559 18 14 6 M8
4.1 16552 20 13 6 M8
Delta 145-C E
10 16499 20 13 6 M6
NS 4.1/10 RM4 15371 13 8 6 | M5
s e 6 10561 25 18 8 M10
RM6 15372 18 10 8 M6
4 10559 18 14 6 M8
1 4.1 16552 20 13 6 M8
< 7/ Delta 200 C und D unten
“ 10 16499 20 13 6 M6
RM4 15371 13 8 6 M5
10556 12 10 4 M4
C und D oben
2 10557 16 10 4 M5
RM2/4/6 c 6 10561 25 | 18 s | Mo
RM6 15372 18 10 8 M6
Delta 240 1 10556 12 10 4 M4
CundD 2 10557 16 10 4 M5
RM2 15370 10 6 4 M4
6 10561 25 18 8 M10
Delta 240-C E
RM6 15372 18 10 8 M6
. . M| 12 ]|b h D | d t
Lineareinheit BL Ident.-Nr. Bfs
[mm] | [mm] | [mm]| [mm] [mm] | [mm] | [mm]
D Delta 90 8 18447 | 70 | 50 | 15 [135| M6 | 11 [ 6,6 | 6,8
1.1 13224 | 49 [ 30 | 15 [175| M6 | 11 [ 66 | 6,8
Delta 110-C
1 10552 | 70 | 50 | 15 |17,5| M6 | 11 | 6,6 | 6,8
i Delta 145-C 2 10553 | 70 | 50 | 15 | 20 | M6 | 11 | 6,6 | 6,8
d Delta 200 3 10554 | 80 | 60 | 25 | 30 | M8 | 15 | 9 9
Delta 240 4 10555 | 70 | 50 | 16 | 20 | M6 | 11 | 6,6 | 6,8
Delta 240-C 10 17326 | 70 | 50 | 15 [185| M6 | 11 | 6,6 | 6,8

* Erlauterung der Seite C..E siehe Katalogseite Z1
Bfs = Befestigungsschraube DIN 912/ ISO 4762

Stand: 10.03.2020 Seite D16



H3-declta® Bestellbezeichnung fiir Zahnriemenantrieb

Bestellbeispiel: Delta 145-C-ZSS-50 AT5-E-110-1000-1340-A

K-AZ1-8RM4-1

Produktreihe
BaugréRe (Version*) —
Antrieb

Z = Zahnriemenantrieb
0 = ohne Antrieb

Flhrungssystem
R = Rollenflihrung
S = Schienenflhrung

konstruktive Ausflihrung
S = Standard ; A = Alternativ (Profil unbearbeitet)

Antriebsausfiihrung
Zahnriemenbreite und Zahnteilung

Hub pro Umdrehung
Verfahrweg
Gesamtlange

Abdeckung

AK = Abdeckband
Zubehor

AZ1 = Antriebswelle kurz, Anbauseite C
AZ2 = Antriebswelle kurz, Anbauseite D
AZ6 Antriebswelle lang, Anbauseite C und D

AZX = integrierte Antriebswellen (Standard, aulRer Delta 110-C und 145-C)
weitere Anordnungen flr Antriebswelle siehe Seite Z1

EO2/EO10 = induktiver Endschalter Offner mit 2 m / 10 m Kabel angebaut

ES2/ES10 = induktiver Endschalter SchlieRer mit 2 m / 1 Om Kabel angebaut

EMS/EMB = mechanischer Endschalter (S = Siemens, B = Balluff) angebaut

BL = Befestigungsleiste

NS /RM = Nutenstein 1 .. 21 / Rhombusmutter 2 .. 6 (siehe Tabelle Seite D16)

Sonderausfiihrung

0 = Standard

1 = Sonder (Spezifikation im Klartext)

weiteres Zubehor (separate Position)
MGK = Motorglocke und Kupplung (nach MaRblatt)
URT = Umlenkriementrieb (nach Mafblatt)

* z. B. Delta 240-ZSS oder Delta 240-C-ZSS

Seite D17

Stand: 09.01.2020



Bestellbezeichnung flir Gewindespindelantrieb

H3-delta’

Bestellbeispiel: Delta 145-C-SSS-M-2010-1000-1360-2SA-2ES2-6BL2-0

Produktreihe
Baugréfe (Version*)
Antrieb
S = Spindel

0 = ohne Antrieb
Flhrungssystem
R = Rollenfiihrung

S = Schienenflhrung
konstruktive Ausflihrung

S = Standard ; A = Alternativ (Profil unbearb.)
Antriebsart
M = Einzelmutter (Kugelgewinde)
MM = Doppelmutter (Kugelgewinde)
(TR = Trapezgewindemutter - optional)
Antriebsausfiihrung

Durchmesser und Steigung (Kugelgewinde)
(Durchmesser x Steigung (Trapezgewinde) - optional)

Verfahrweg

Gesamtlange

Spindelabstiitzung SA

(Anzahl)

Zubehor

EO2/EO10 = induktiver Endschalter Offner mit 2m / 10m Kabel angebaut
ES2/ES10 = induktiver Endschalter SchlieRer mit 2m / 10m Kabel angebaut
EMS / EMB = mechanischer Endschalter (S = Siemens, B = Balluff) angebaut
BL = Befestigungsleiste

NS / RM = Nutenstein 1 .. 21 / Rhombusmutter 2 .. 6 (siehe Tabelle Seite D16)
Sonderausfiihrung

0 = Standard

1 = Sonder (Spezifikation im Klartext)

weiteres Zubehor (separate Position)
MGK = Motorglocke und Kupplung (nach MaRblatt)
URT = Umlenkriementrieb (nach MaRblatt)

Endschalteranbau und Schmierstellen siehe Seite Z1

Abdeckband ist Standard bei Gewindeantrieb

weitere Antriebsarten auf Anfrage mdglich:

MK bzw. TK (= Kunststoffeinzelmutter), KK (= Kunststoffdoppelmutter)

* z. B. Delta 240-SSS oder Delta 240-C-SSS

Stand: 08.04.2020
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Notizen und Skizze







H-alpha’

Lineartisch Alpha 15-B-1565

mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Doppelschienenfihrung (SSS)

Gesamilonge = Verfahrweg + 263 (333)?+ 2x Blocklange Faltenbalg

69+FB 150 (2200 @ Verfahrweg 44 +FB 155 20,5
52,5 27.5 VK318 &
_ ® 1
| 0 <
_ = N
o - (] 10
W TAVX N I
°l 3 10 6.6 5 135 S
sl 3|32 55 nx 70
2 )
© 15 (1851 Anschlagkante
= 25 800,02 (150
B & 45 (15)9
E 170//51,( 0,%[
E
® L)
3] d \QQ\ 5® @ @ l°
M &
Q H :E . ‘ g A\ : a) Werte in Klammern gelten
w© LA 4 ﬂ 9 M fiir lange Schlittenplatte
2|2 - HiH = = g|e
') 2 Ffoe ‘ ol abweichend M6, 5 tief
I ﬁ < (Einschraubtiefe: 7 mm)
© | U L evle Ie
9/!5\9 e
o ¢ o ©
7.9
10 30,2 ‘ /9@ @urchk}ss fur inlerne Anschraubbohrungen bei kurzen Hube@
65.85 (65,85)9
Gewichte SSS Technische Daten SSS
Basis ohne Verfahrweg: 7,80 kg Geschwindigkeit max.: 2,50 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,95 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 150 mm: 2,80 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Schlitten kpl. 220 mm: 4,10 kg Leerlaufdrehmoment: 0,35 Nm
Gesamtlange max.: 1500 mm
Krafte und Momente Antriebselement KGT
+Fx
> at Drehzahl max.: 3000 min-1
Durchmesser: 20 mm
Steigung: 5/10/20/50 mm
Tragheitsmoment: 8,50 «10°° kgm?/m

3000
\

SSS . 2500 ‘

Krafte dynamisch [N] g 2000 N

Fx 4000 = 1500

Fv 2000 E 1000

Fz 20000 g

-F2 15000 500

Momente dynamisch [Nm] 0

M 1000 Werte in Klammern beziehen sich © @Q QQQ @Q

My 900 (1300) auf lange Schiittenplatte (220) G D

M 400 (580) esamtlange [mm]

Anzahl der Falten « 3 -2

Berechnung der Faltenbalg-Blocklange ,FB“
Verfahrweg / 22

= Anzahl der Falten

= Blocklange Faltenbalg (FB)

Beispiel fiir Verfahrweg 500 mm:

500 mm / 22 = 22,73 => 23 Falten (Aufrunden!)
23 3 -2 = 67 mm einfache Blocklange (FB)

Seite A1

Stand: 09.11.2020




Lineartisch Alpha 20-B-225

H3-alpha’

mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Doppelschienenflihrung (SSS)

Gesamtlange = Verfahrweg + 353 (453)2 4 2x Blocklange Faltenbalg

85+FB 220 (32009 Verfahrweg | 48+FB
68.5 315
?15
| 5 N ]
, 1 MR =
¥ it ==t i I
=S| 38 |23 5 99
©|
el 75 nx 100 200
2 o 200 (300 Anschiaukant
Z % 1602002 (26009 nechiagrante
- /176‘ °7
8 0%, 60 (160)%
E (S)
-~ |
E
o [ e %0 *OTO ¢%%0° ©
‘ % © L3 a) Werte in Klammern gelten
10 PY ® O ‘ I L3 fiir lange Schlittenplatte
20,30.2, @
® 000 O—Lfo C:3%] °
g © O% Q| €
| ] R 4 e o |
ale = ® S
S o 900 , o S| e
8 3 —— 8 Od
®Fle o SIES °
‘ © ©
o e MLCERS G sake © A
34 (1349 /97@ @urchtoss fUr interne Anschraubbohrungen bei kurzen Hube@
Gewichte SSS Technische Daten SSS
Basis ohne Verfahrweg: 17,60 kg Geschwindigkeit max.: 2,50 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 2,70 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schilitten kpl. 220 mm: 6,20 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Schlitten kpl. 320 mm: 9,00 kg Leerlaufdrehmoment: 1,20 Nm
Gesamtlange max.: 2000 mm
Kréafte und Momente Antriebselement KGT
Drehzahl max.: 3000 min-1
Durchmesser: 25 mm
Steigung: 5/10/25/50 mm

Tragheitsmoment:

2,25 «10* kgm?/m

3000 T
SSS — 2500 \
Krifte dynamisch [N] g 2000 A
Fx 6000 E 1500
Fv 5000 J 1000
Fz 58000 g
-F: 40000 500
Momente dynamisch [Nm] 0
Mx 4000 Werte _ . OSSP S®
My 3000 (4000) erte in Klammern beziehen sich LN S
auf lange Schlittenplatte (320) .
M: 1200 (1700) Gesamtlange [mm)]

Berechnung der Faltenbalg-Blocklénge ,FB“

Verfahrweg / 32

Anzahl der Falten « 3 -2

= Anzahl der Falten

= Blockléange Faltenbalg (FB)

Beispiel fiir Verfahrweg 500 mm:

500 mm /32 = 15,62 => 16 Falten (Aufrunden!)
16 » 3 - 2 = 46 mm einfache Blocklange (FB)

Stand: 15.04.2020
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H3-alpha’

Lineartisch Alpha 30-B-325

mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Doppelschienenfihrung (SSS)

Gesamtlange = Verfahrweg + 462 (592)9 + 2x Blocklange Faltenbalg

88 +FB 320 (45009 Verfahrweg 54+FB
715 37,9
T ®18
bl |d e
JHL b| | | | [ |d = L
0 14
S A==l fiid it |
SR |45 |20 6 o1
o|©o
g S 80 nx 120 30,2 300
2 200:0,02 (330)? 20 Anschlagkante
=
5
. J ST Q0 ® )
3 -~ +® >
o ® ® N @ a) Werte in Klammern gelten
e 6| @ 2 ) 9| © fiir lange Schlittenplatte
! o @ ot = ||s[+ 2 =2
o @& 5ot S
X S - ; ™ R
513 R L
i3
= o
ooo | L4 | 4
30 (220) s O
2| @ ©
® o l\@
—o@ ¢ - — 5
o[ Jee b © ®
80 (200)% Zop®
270 (400)@ & @urchtass fUr interne Anschraubbohrungen bei kurzen Hube@
Gewichte SSS Technische Daten SSS
Basis ohne Verfahrweg: 37,00 kg Geschwindigkeit max.: 2,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 3,80 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 320 mm: 13,40 kg Wiederholgenauigkeit: 1+ 0,03 mm (KGT)
Schlitten kpl. 450 mm: 18,80 kg Leerlaufdrehmoment: 1,60 Nm
Gesamtlange max.: 3000 mm
Kréfte und Momente Antriebselement KGT
Drehzahl max.: 3000 min-!
Durchmesser: 32 mm
Steigung: 5/10/20/40 mm
Tragheitsmoment: 6,45 «10“ kgm?/m
3000 4 S VI EE R BECEY EERE
SSS __ 2500 .
Krafte dynamisch [N] E 2000 \
Fx 12000 * ‘E“ 1500
Fv 11000 N 1000
F: 95000 %’
-F2 63000 500
Momente dynamisch [Nm] 0
Mx 6300 O O 9 & & &
; ; ; Q \) N\ \) I\ Q
My 7500 (9500) W(:rlte in Kéar;lITtem Ibzme(f;zr&)slch LN NG oy (f,o o9
auf lange Schlittenplatte
M: 3750 (5000) g P Gesamtlange [mm]

Berechnung der Faltenbalg-Blocklange ,FB“

Verfahrweg / 42
Anzahl der Falten « 3 -2

= Anzahl der Falten
= Blocklange Faltenbalg (FB)

Beispiel fiir Verfahrweg 500 mm:
500 mm /42 = 11,90 => 12 Falten (Aufrunden!)

12 « 3 — 2 = 34 mm einfache Blocklange (FB)

* bei KGT 3240 und 3260: 8000 N

Seite A3
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Lineartisch Alpha 35-B-455 H3-alpha’
mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Doppelschienenfihrung (SSS)

Gesamilange = Verfahrweg + 582 732% + 2x Blocklange Faltenbalg

87 +FB 57 +FB
(81 450 (600)% Verfahrweg (51
70.5 405
026
] T 1] :
% :PIH g Ml 14 : % 3 ]
28 20 6 ®175
Q| = |50 100 nx 160 30,2 400
2 < 250002 (40009 5@
© % o O > Anschlagkante
% 0”@/ VI\
g o Y 0 C|
£ © @T i
& _? }\‘\ ‘ ﬂ’/ °
E | D
® O ©
EIR - o S ° 3 Werte in Klammern gelten
R < fiir lange Schlittenplatte
o - o0 5% 3 1
o e e e E A
. o0 +
CANNS |t ‘270"’# o =rsr
9 o o ' Qe @ d
(o] ! °
-4
ololh o & | Do o °
&
120 (160) @ 72;(?*/5\ @urchmss fUr interne Anschraubbohrungen bei kurzen HUbe@
360 (51009 O

Gewichte SSS Technische Daten SSS

Basis ohne Verfahrweg: 65,20 kg Geschwindigkeit max.: 2,00 m/s

Verfahrweg je 100 mm: 5,20 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?

Schilitten kpl. 450 mm: 26,20 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)

Schlitten kpl. 600 mm: 33,80 kg Leerlaufdrehmoment: 2,50 Nm

Gesamtlange max.: 3000 mm

Kréfte und Momente Antriebselement KGT

Drehzahl max.: 3000 min-1
Durchmesser: 40 mm
Steigung: 5/10/20/40 mm
Tragheitsmoment: 1,65 *10° kgm?/m
3000
\
SSS __ 2500

Krafte dynamisch [N] g 2000 ;

Fx 18000 = 1500

Fv 14000 ¥ 1000 N

Fz 120000 g s

-F2 80000 500

Momente dynamisch [Nm] 0

M 12000 VPO OO O OO

. Werte in Klammern beziehen sich X ,\QQ ,\‘oQ S o>

Mv 10000 (13000) . 2

auf lange Schlittenplatte (600) .

M: 5000 (6000) Gesamtlange [mm]
Berechnung der Faltenbalg-Blocklénge ,FB“ Beispiel fiir Verfahrweg 500 mm:
Verfahrweg / 52 = Anzahl der Falten 500 mm /52 = 9,62 => 10 Falten (Aufrunden!)
Anzahl der Falten « 3 -2 = Blocklange Faltenbalg (FB) 10 » 3 -2 = 28 mm einfache Blocklange (FB)

Stand: 15.04.2020
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Profilabmessungen und Nutensteine (NS)

Profil Alpha-15-B-155

spezifische Masse [kg/m] 6,42
FlachenmaR [mm?] 2377
Flachentragheitsmoment ly [mm?] 133830
of . Flachentragheitsmoment Iz [mm?®] 5816886
< Widerstandsmoment Wy [mm?] 9953
Widerstandsmoment Wz [mm?] 74232
Profil Alpha-20-B-225
| 295 spezifische Masse [kg/m] 12,54
LA‘_ FlachenmaR [mm?] 4644
L L ¢ ! 5 = Flachentragheitsmoment ly [mm?] 359736
Z Il 104 - Flachentragheitsmoment Iz [mm?®] 22821235
€lol -2 C Widerstandsmoment Wy [mm?] 22400
180 Widerstandsmoment Wz [mm?] 201344
Profil Alpha-30-B-325
Y
- spezifische Masse [kg/m] 20,56
| FlachenmaR [mm?] 7615
| L_‘—‘—'ﬁ — - Flachentragheitsmoment ly [mm?*] 774301
\ £ i Flachentragheitsmoment Iz [mm?®] 84507566
Q; 10.4 R Widerstandsmoment Wy [mm?] 40299
19 Widerstandsmoment Wz [mm?)] 517153
= Profil Alpha-35-B-455
455 spezifische Masse [kg/m] 38,73
FlachenmaR [mm?] 14346
—T_ C ‘ ) + S Flachentragheitsmoment ly [mm?] 1810370
% 4 Flachentragheitsmoment Iz [mm®*] 284741450
“lo 108 Widerstandsmoment Wy [mm?] 79280
192 200 Widerstandsmoment Wz [mm?] 1243935
Anschlagkante Standard Seite C
. . . I b h
Lineareinheit Seite * NS Ident.-Nr. mm] | fmm] | [mmi g
NS3/4/6/11/15 NS 4.1/10 T osse T as T e e s
9 c 4.1 16552 20 | 13 | 6 | M8
< ! Alpha 15-B-155 10 16499 20 13 6 M6
] Q’ | RM4 15371 13 8 6 M5
QQ - Cund D 11 13510 12 10 | 35 | M4
N c 15 19211 25 | 18 | 8 | M8
Alpha 20-B-225 RM6 15372 18 10 8 M6
Cund D 11 13510 12 10 | 35 | M4
£ 6 10561 25 18 8 | M10
Alpha 30-B-325 RM6 15372 18 10 8 M6
CundD 11 13510 12 10 | 35 | M4
£ 6 10561 25 18 8 | M10
Alpha 35-B-455 RM6 15372 18 10 8 M6
CundD 3 10558 20 12 5 M6

* Erlauterung der Seite C..E siehe Katalogseite Z1

Seite A5
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Bestellbezeichnung H3-alpha’

Bestellbeispiel: Alpha 20-B-225-SSS-M-2505-1000-1660-2EMS-8RM6-0

Produktreine
BaugrofRe (Version®)
Antrieb

S = Spindel
Flihrungssystem
S = Schienenfihrung
konstruktive Ausfilihrung
S = Standard
Antriebsart

M = Einzelmutter (Kugelgewinde)
MM = Doppelmutter (Kugelgewinde)
(TR = Trapezgewindemutter - optional)
Antriebsausfiihrung
Durchmesser und Steigung (Kugelgewinde)
(Durchmesser x Steigung (Trapezgewinde) - optional)
Verfahrweg
Gesamtlange

Zubehor
EO2/EO10

induktiver Endschalter Offner mit 2 m / 10 m Kabel angebaut
ES2/ES10 = induktiver Endschalter SchlieRer mit 2 m / 10 m Kabel angebaut
EMS / EMB = mechanischer Endschalter (S = Siemens, B = Balluff) angebaut
NS/ RM = Nutenstein 1 .. 11 / Rhombusmutter 4 .. 6 (siehe Tabelle Seite A5)

Sonderausfiihrung
0 = Standard

1 = Sonder (Spezifikation im Klartext)

weiteres Zubehor (separate Position)

MGK = Motorglocke und Kupplung (nach MaRblatt)
URT = Umlenkriementrieb (nach Mafblatt)

weitere Antriebsarten auf Anfrage moglich:
MK bzw. TK (= Kunststoffeinzelmutter), KK (= Kunststoffdoppelmutter)

* aktuell nur noch Version ,B lieferbar

Stand: 09.01.2020 Seite A6



Notizen und Skizze




Kapitel G

Portal-Lineareinheit




H3-gamma’ Portal-Lineareinheit Gamma 90-ZSS

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenfihrung (ZSS)

Gesamtlange = Verfahrweg + 450 (600)9

125 200 (350)% Verfahrweg 125
46 620,02 108
N =
:E +  + F ! CH: S
\* = | |e \ed % [N
fe}
4 PG o h 4 Q ) Q
b ( . (3 o
o %
@.\ 85 12 R 92
Q\ \ [
&
O
?50F8
®20H7
~
3 3 H
o 3 Werte in Klammern gelten
0 fur lange Schlittenplatte
C— =
3 ]
~
90 (165 90 (165 g
2
$20n6 B
415 | mit Paffeder DING885 6x6x30
Gewichte ZSS Technische Daten ZSS
Basis ohne Verfahrweg: 10,90 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,00 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 200 mm: 2,30 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schlitten kpl. 350 mm: 3,00 kg Leerlaufdrehmoment: 3,20 Nm
Tragheitsmoment: 3,15 +10°% kgm?
Gesamtiange max.: 8100 mm Antriebselement: Zahnriemen 32 AT10
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 210 mm
Krafte und Momente
+!:x
Fx - v - Diagramm
ZSS 2300
Krafte dynamisch [N] 2200 N
F<® 2300 2100
Fv 2500 2000
F: 3000 z 1900
Momente dynamisch [Nm] < 1800
My 1200 (2500) 1600
M: 1000 (2100) 1500
1400
© Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm?®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00
Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (350) Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Seite G1 Stand: 26.01.2017



Portal-Lineareinheit Gamma 90-ZSSD

H33-gamma’

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenfiihrung sowie zweitem,
unabhangig verfahrbarem Schlitten

Gesamtlange = Verfahrweg + 540

120 140 140 Verfahrweg 120
46 min. 20 620,02 108
P, &
S S S
| : o
T O
\J 81 12 g2
o 900,02
A
P50F
& @
- r——en
o 7
~ —
[co]
S % [l
7
<
®20h6 ‘ B
40 mit Palfeder DIN6885 6x6x30
Gewichte ZSSD Technische Daten ZSSD
Basis ohne Verfahrweg: 11,50 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,00 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 140 mm: 1,90 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Leerlaufdrehmoment: 2,90 Nm
Tréagheitsmoment: 2,20 *10° kgm?
Gfesamtlénge max.. 8100 mm Antriebselement: 2 x Zahnriemen 16 AT10
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 200 mm
Krafte und Momente
+!=x
Fx - v - Diagramm
ZSSD 1150
Krafte dynamisch [N] 1100 N
F.o 1150 1050 S
Fv 2500 1000
Fz 3000 z 950
Momente dynamisch [Nm] = 900
Mx 500 850
My 800 800
M: 700 750
700
©) Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00

Die angegebenen Werte gelten je Schlitten.

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Stand: 01.06.2016
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H3-gamma’

Portal-Lineareinheit Gamma 90-ASH

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenfuhrung (ASH)

Gesamtlange = Verfahrweg + 440

30 330 Verfahrweg 80 80 L4
> 190 55:0,02
S 62:0.02 S
,- <ok etal
6, W 66
ol )
(6x)9 11
P
Detal A %
H H=—"—-H + <+ ¢ Q P
0 ‘/ © ) ©|~
~ o ~
Lo N N ® ~
¢ |H B+ el
12 12 \Q-\\é\ | > 19 E
122 . 193 A &
NS o
68.5 $50F8 YAV -l
15_| .| #20H7 5 7
| 90 o
3 IS
~
LR 4 I ¥
oo 3 P 4 o —
n|o o
Sle —a - - - |7!
¢ e © g
LR 4 I
oy @ lee
m@\*" 30| 770,02
Gewichte ASH Technische Daten ASH
Basis ohne Verfahrweg: 11,00 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,00 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 330 mm: 6,55 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Leerlaufdrehmoment: 3,20 Nm
Tragheitsmoment: * 7,70 «10° kgm?
G"esamtlange max.. 8000 mm Antriebselement: Zahnriemen 32 AT10-E
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 210 mm
Krafte und Momente i
+Fx ) (Schiitten verfahrt)
Fx - v - Diagramm
ASH 2300
Krafte dynamisch [N] 2200 N
Fy® 2300 2100
Fvy 2500 2000
3 3000 Z 1900
Momente dynamisch [Nm] s 1800
Mv 2300 1600
M: 1900 1500
©) Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm?®) 1400
0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Seite G3
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Portal-Lineareinheit Gamma 90-AZSS H3-gamma’

mit Zahnstangenantrieb (schragverzahnt) und Doppelschienenflihrung (AZSS)

Gesamtlange = Verfahrweg + 400

40 320 Verfahrweg 40
1675
Y5 P 76.4
96/\/); 2/’@/(
< M
N [ ~
=e e ° I N
- N -
sisl [P S % o |
olo : ‘ N
oo o < @ o
— m «
{ l & 2 T
94 ~ 107
75 160+0,02 139 e
12 85 12
> o |
L R 4 ® o
0o o0 )
fe]
— %ﬂ 5]
~ m
o]
Gewichte AZSS Technische Daten AZSS
Basis ohne Verfahrweg: 14.85 kg* Geschwindigkeit max.: 3,20 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,30 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten 320 mm: 4,20 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,06 mm
Getriebe D55: 3,70 kg Leerlaufdrehmoment am
. . 2,5Nm
Antriebsritzel:
G"esamtlange max.: 8000 mm Zahnstange: Modul 2 schragverzahnt
(langere auf Anfrage) Antriebsritzel: Modul 2, 18 Zahne
Kréafte und Momente Verfahrweg pro Umdrehung: 120 mm
+Fx Servo-Hochleistungs-
: Winkelgetriebe: DynaGear D55
Ubersetzungen: 5/10/15
AZSS-D55 D55
Krafte dynamisch [N] Kraft F, dynamisch [N]
Fx 1300-1800 ** i=5:1
1=9 1800
Fv 3000 i=10:1
Fz 3000 i=15:1 1300
Momente dynamisch [Nm] Wirkungsgrad Getriebe: > 96 %
Mx 600
Mv 1800
M: 1800

Varianten fir den Getriebeanbau siehe Seite G29.

* inklusive Getriebe
** je nach Getriebelbersetzung (siehe Tabelle rechts)

Stand: 27.02.2020 Seite G4



H3-gamma’

Portal-Lineareinheit Gamma 90-AZSH

mit Zahnstangenantrieb (schragverzahnt) und Doppelschienenflihrung (AZSH)

Gesamtlange = Verfahrweg + 400 Detail A s Detc% B
O
40 320 Verfahrweg 40 6.1 2 o
122 = ©
68.5
= 0
EN 2l kg s 76 2
o Detal A~
s M ml
© 4 rs
L © L i
& 2 % L~ ! l
03 < d ST A
e g o] 518 | g
o o < © °
o /‘[— XN )\\<
g ,/’ C | l N ‘—ﬂﬁ /176
© © 0@ ‘t.i &
c)@\/\/\ 30| 770,02 94 ; 20 . '[c);tm N
139 10 475 5
12 85 12 75 %
Se
107
g ¥ & |
[
* o * o
®o o0
5 . <!
fe}
— ﬁ ©
~ ™M
o)
Gewichte AZSH Technische Daten AZSH
Basis ohne Verfahrweg: 15,00 kg* Geschwindigkeit max.: 3,20 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,30 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten 320 mm: 4,35 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,05 mm
Getriebe D55: 3,70 kg Leerlaufdrehmoment am
. . 2,5 Nm
Antriebsritzel:
G"esamtlange max.. 8000 mm Zahnstange: Modul 2 schragverzahnt
(lngere auf Anfrage) Antriebsritzel: Modul 2, 18 Z&hne
Kréafte und Momente Verfahrweg pro Umdrehung: 120 mm
_ *Rx Servo-Hochleistungs- DvnaGear D55
0l Winkelgetriebe: ynatear
Ubersetzungen: 5/10/15
AZSH-D55 D55
Kréfte dynamisch [N] Kraft F, dynamisch [N]
Fx 1300-1800 ** i=5:1
1800
Fv 3000 i=10:1
F: 3000 i=156:1 1300
Momente GHTEMTSE N il Wirkungsgrad Getriebe: > 96 %
Mx 600
Mv 1800
M: 1800
Varianten fir den Getriebeanbau siehe Seite G29.
* inklusive Getriebe
** je nach Getriebelbersetzung (siehe Tabelle rechts)
Stand: 24.03.2020
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Portal-Lineareinheit Gamma 120-ZSS H3-gamma’

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenflihrung (ZSS)

Gesamtlange = Verfahrweg + 515 (665)%

132,5 250 (400)@ Verfahrweg 132,5
2
Y 46 620,02 134
{6y S
Sr FD = =) ¢ o o
‘.l Hiv ™ L |
Q ¢ & —1 0
> N, E 1 o I
N o)
9 @
Ny 5
- ‘P
NS 85 20 S 120
Qe
®50F8 S 170+0,02 (320)® ’L\\ZK
®20H7 | | | < 1600,02 ’\-f\ @6H7 Bohrungen nur
o
o

NS el
o 06\’\7 MO bei kurzer Schlittenplatte

a)

Werte in Klammern gelten

®o® (] (] o Qj_ fir lange Schlittenplatte
f A ° = R
o K|S d
o 4 P % o ., ﬁ{t — v ®) Werte in Klammern gelten
S o% o® s o @ fiir Ausfiihrung GX
a 105 (180)°1105 (180)°) /%{’}
Q ®20h6 %.
: 415 mit Paffeder DIN 6885 6x6x25
=S =
Gewichte ZSS Technische Daten ZSS
Basis ohne Verfahrweg: 19,35 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,65 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 250 mm: 4,25 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schilitten kpl. 400 mm: 5,25 kg Leerlaufdrehmoment: 3,00 Nm
Tragheitsmoment: 4,90 +107% kgm?
Gesamtlange max.: 8200 mm Antriebselement: Zahnriemen 40 AT10-E
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 200 mm
Kréafte und Momente
+!:x
Fx - v - Diagramm
ZSS 2800 =
Krafte dynamisch [N] 2700 S
Fx® 2800 2600
2500
Fv 6000 2400
Fz 8000 Z 2300
Momente dynamisch [Nm] 2 2200
Mx 1200 2100
My 3000 (5000) 2000
M. 2500 (4200) 1900
1800
1700
°) Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00
Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (400) Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Stand: 09.04.2019
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H3-gamma’

Portal-Lineareinheit Gamma 120-ZSSD

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenfiihrung sowie zweitem,
unabhangig verfahrbarem Schlitten

Gesamtlange

= Verfahrweg + 562

121 150 150 Verfahrweg 121
46 min. 20 620,02 148
=p <H * o o
]:..L A A — A O
- Fi e -
= Ve l © E
& : 9
|
) !
> 81 15 76 120
N
o
<?
®50FB N <
~ = pa
0 0 0 0 0 & Hr=—"m
™
8 ‘ g
s % o o - )
~ p—
3 | % [l
20h6 3,
40 mit Paffeder DINE885 6x6x30 >
Gewichte ZSSD Technische Daten ZSSD
Basis ohne Verfahrweg: 19,40 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,90 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 150 mm: 3,40 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Leerlaufdrehmoment: 3,00 Nm
Gesamtlange max.: 8200 mm Tragheitsmoment: 3,90 +10- kgm?
(langere auf Anfrage) Antriebselement: 2 x Zahnriemen 25 ATL10
Verfahrweg pro Umdrehung: 200 mm
Krafte und Momente
+!=x
Fx - v - Diagramm
ZSSD 1800 <
Krafte dynamisch [N] 1700
Fx® 1800
Fv 6000 1600
Fz 8000 Z 1500
q x
Momente dynamisch [Nm] T 4400
Mx 1200
My 1300 1300
M 1100 1200
1100
©) Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00

Die angegebenen Werte gelten je Schlitten

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Seite G7
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Portal-Lineareinheit Gamma 120-ASH

H3-gamma’

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenfihrung (ASH)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 550

50 400 Verfahrweg 100
218 Detail A
%‘/). o~ @ 22
‘(9'5//@, 483 ‘,\%-\Q\ ET 100 34 (46) P
hd r)ﬁk\ <5fm 15
D) |® L
- - ©
_3 § 8 0
- —————c - NI
?5
3
20 [Te} E
154 226 & E
87 ?50F8
20 | ¢ 20H7
@ e
o ¢ Y b) Werte in Klammern gelten
o e o F — S __ o o o fur Ausfiihrung GX
* o § ‘
; ® [ e ®
LR 4 ® o]
s @ leof
Q%\’(\ 42 | 90:0.02
Gewichte ASH Technische Daten ASH
Basis ohne Verfahrweg: 21,35 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,65 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schilitten kpl. 400 mm: 10,25 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Leerlaufdrehmoment: 3,60 Nm
Tragheitsmoment:* 1,57 +102 kgm?
Cli.fesamtlan?irr;ax.: 8000 mm Antriebselement: Zahnriemen 40 AT10-E
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 240 mm
Krafte und Momente
_thx * (Schlitten verfahrt)
Fx - v - Diagramm
ASH 3200 <
Krafte dynamisch [N]
Feo 3200 3000
Fv 6000 2800
Fz 8000 z
Momente dynamisch [Nm] X 2600
Mv 5000 =
M: 4200 2200
2000
©) Maximalwert (siche Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

5,00

Stand: 24.03.2020
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H3-gamma’

Portal-Lineareinheit Gamma 120-AZSS

mit Zahnstangenantrieb (schragverzahnt) und Doppelschienenflihrung (AZSS)

Gesamtlange

= Verfahrweg + 530

65 400 Verfahrweg 65
Y 210
284> 275/@ 10_| 101
N;
~ 2 < ,—[l]—|
< a +|
N % = —
5 | B
N o 2 % o LA M
o ~N
m N
o @ © ©
S (3 [ (3 [ (3 ] e ° E
o o —
5 149
10 200:0,02 3
20 20
[ @ 9 @ |
[ [ (3 [ (3 [ (3 []
: L R J ® o
—
_5 o0 o0 s G_
o O Q 0 —
Fes) <
o ©
1 ) ‘ 1 .
Gewichte AZSS Technische Daten AZSS
Basis ohne Verfahrweg: 25.85 kg* Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 2,10 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten 400 mm: 8,20 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,05 mm
Getriebe D75: 6,30 kg Leerlaufdrehmoment am
. . 4,8 Nm
Antriebsritzel:
Qgsamtlange max.. 8000 mm Zahnstange: Modul 2 schrégverzahnt
(langere auf Anfrage) Antriebsritzel: Modul 2, 30 Zahne

Krafte und Momente

AZSS-D75
Kréfte dynamisch [N]
Fx 1500-2200 **
Fv 8000
| 8000
Momente dynamisch [Nm]
Mx 1500
My 4000
M: 4000

Varianten fir den Getriebeanbau siehe Seite G29.

* inklusive Getriebe
** je nach Getriebeubersetzung (siehe Tabelle rechts)

Verfahrweg pro Umdrehung:
Servo-Hochleistungs-

200 mm
DynaGear D75

5/10/15

Winkelgetriebe:
Ubersetzungen:
D75
Kraft F, dynamisch [N]
i=5:1
2200
i=10:1
i=15:1 1500

Wirkungsgrad Getriebe: > 96 %

Seite G9
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Portal-Lineareinheit Gamma 120-AZSH H3-gamma’

mit Zahnstangenantrieb (schragverzahnt) und Doppelschienenfihrung (AZSH)

Gesamtlange = Verfahrweg + 530 Detal A | Detal B
65 400 Verfahrweg 65 8.5 % 215
154 °
87
n feN
@— 4 15 g 101 15 ©
0 Z
L2 Delail A
$ ¢ ; —
o~
(=} LI
g g 9 o o e¢ ¢ llo °
NN o ~ g Q 1
o o W o 0@, ofe o
1o o AN I
2 © beof - 275 %
© \ J B
942 (900,02 17.5 > EE ™SO 90%/
¢ 175 75 5
149 &
20 103.5 20 &
[ © LK
[ [3 (3 [3 (3 3 [3 (3
: ® o ® o
XXX » |
:E I d_
[e o
10 o
o A4
L [ 1 2
Gewichte AZSH Technische Daten AZSH
Basis ohne Verfahrweg: 26,10 kg* Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 2,10 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten 400 mm: 8,45 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,05 mm
Getriebe D75: 6,30 kg Leerlaufdrenmoment am
. . 4,8 Nm
Antriebsritzel:
Gnesamtlange max.. 8000 mm Zahnstange: Modul 2 schrégverzahnt
(langere auf Anfrage) Antriebsritzel: Modul 2, 30 Zahne
Kréfte und Momente Verfahrweg pro Umdrehung: 200 mm
. Servo-Hochleistungs- DynaGear D75
e Winkelgetriebe: yhatsear
Ubersetzungen: 5/10/15
AZSH-D75 D75
Kréfte dynamisch [N] Kraft F, dynamisch [N]
Fx 1500-2200 ** i=5:1
; 2200
Fv 8000 i=10:1
3 8000 i=15:1 1500
Momente CHIETSEN N Wirkungsgrad Getriebe: > 96 %
Mx 1500
Mv 4000
M: 4000

Varianten fiir den Getriebeanbau siehe Seite G29.

* inklusive Getriebe
** je nach Getriebelbersetzung (siehe Tabelle rechts)

Stand: 24.03.2020
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Portal-Lineareinheit Gamma 160-ZSS

H3-gamma®

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenfliihrung (ZSS)

Gesamtlange = Verfahrweg + 620 (8200@

160 300 (5009 Verfahrweg 160
53 710,02 168
® & o°
m¢ . n
w0 0 RS
v ; =
g
& 02, & ©
N 100 20 160
®B2F8 ~ &
=l Q
®25H7 o 200:0,02 \Z/\\
© g’ G)(b
-~ Xy
q b4 v ® o e e e el
® e000e ¥Yd <] a) Werte in Klammern gelten
8 ° ° E < fur lange Schlittenplatte
$00° % e o e o o %
ote L) 7 - b) Werte in Klammern gelten
9@‘ ?25h6 ‘ di(ﬁ}. fiir Ausfiihrung GX
€ 50| mit Paffeder DING885 8x7x25 &
S 100 (200 zusdltzlichi®) 100 (200 zusdtzlich)@)
Gewichte ZSS Technische Daten ZSS
Basis ohne Verfahrweg: 26,50 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 2,42 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 300 mm: 7,60 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schlitten kpl. 500 mm: 9,80 kg Leerlaufdrehmoment: 4,00 Nm
Tragheitsmoment: 1,80 *102 kgm?
Gesamtlange max.: 8200 mm Antriebselement: Zahnriemen 50 ATL10
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 240 mm
Krafte und Momente
+!=x
Fx - v - Diagramm
ZSS 4000 <
Kréfte dynamisch [N] AN
5] 3800
Fx 4000
Fv 10000 3600
Fz 16000 z
Momente dynamisch [Nm] X 3400
Mx 1800 3200
My 5000 (8000)
M: 4000 (7000) 3000
2800
© Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm?) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (500)

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Seite G11

Stand: 21.11.2013



Portal-Lineareinheit Gamma 160-ZSSD

H3-gamma’

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenfihrung sowie zweitem,

unabhangig verfahrbarem Schlitten

Gesamtlange = Verfahrweg + 950 (13500

155 300 (5000 300 (50009 Verfahrweg 155
53 min. 40 L 710,02 168
:D s ° o m s o * o ¢ & o
— R
7] 35
L | o=
« vl ST
Y ™
g 0% & °
N 95 20 160
N
o %) 5
1 D N
?B62F8 % \ q-
© 3 N5
™ =~ ’fg a) Werte in Klammern gelten
g <P =§ :i fur lange Schlittenplatte
- | 1 00; M || b) Werte in Klammern gelten
@ o fir Ausfiihrung GX
?:D 100 (200 zusiitzlich® 100 (200 zusdizlich®
2 ¢ 25h6 ‘
45 mit PaBfeder DING885 8x7x30
Gewichte ZSSD Technische Daten ZSSD
Basis ohne Verfahrweg: 39,80 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 2,50 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 300 mm: 7,00 kg Wiederholgenauigkeit: +0,08 mm
Schilitten kpl. 500 mm: 9,20 kg Leerlaufdrehmoment: 4,00 Nm
Tragheitsmoment: 8,75 +10°3 kgm?
Gesamtlange max.: 8200 mm Antriebselement: 2 x Zahnriemen 32 AT10
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 210 mm
Kréafte und Momente
+!=x
Fx - v - Diagramm
ZSSD 2200
Krafte dynamisch [N]
c)
Fx 2200 2000
Fv 10000
Fz 16000 z
Momente dynamisch [Nm] 1800
Mx 1800 N
My 5000 (8000) 1600 [~
M: 4000 (7000) ™~
—
1400
© Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (500)

Die angegebenen Werte gelten je Schlitten

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Stand: 07.08.2018

Seite G12




Portal-Lineareinheit Gamma 160-ASH

H3-gamma’

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenfihrung (ASH)

Gesamtlange = Verfahrweg + 650 fe} Detail A
~N
56,5 500 Verfahrweg 93,5 ~ ”it‘ﬁ
260 =
e 17002 S R (6x)815
: Q ; )
Q)g/\/7 5 ter 53 b w0 140 40 (B60)
i 8 S5 Te)
w e
mf‘ 100 Jo 02
| Detal A } ’ olw
=] EEH T v ole e
0 o s 00 oSS #l©
) ~ ol 2 sl 2N
= WO =) g0
02| | |89 2 =
20 20 5 8
188.5 . 285 'Q'/\\Q’ 100 /970 §
1075 P62F8 & 160 N
> %
265 @ 25H7 o 280 S
® o
m
Al ~ a s 6 o 6 o o B) Werte in Klammern gelten
s o |6 y :;’Ef fur Ausfiihrung GX
oo o
®© [ © +
N[N o
oo & I9
e ¢ o ¢ ¢ v
o0 v
-3 =] R
<
46,5 122+0,02| \ @
\g
Gewichte ASH Technische Daten ASH
Basis ohne Verfahrweg: 36,50 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 2,42 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 500 mm: 16,60 kg Wiederholgenauigkeit: +0,08 mm
Leerlaufdrehmoment: 4,00 Nm
) Tragheitsmoment:* 2,57 «102 kgm?
?_?Sam“a”?imfax': 8000 mm Antriebselement: Zahnriemen 50 AT10-E
(tEngere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 240 mm
Kréafte und Momente
_ thx * (Schlitten verfahrt)
Fx - v - Diagramm
ASH 4000 T,
Krafte dynamisch [N]
9 3750
Fx 4000
Fy 10000 3500
F: 16000 z
Momente dynamisch [Nm] 3250
Mx 1800 3000
My 8000
M; 7000 2750
2500
©) Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm?®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Seite G13

Stand: 24.03.2020



Portal-Lineareinheit Gamma 160-AZSS

H3-gamma’

mit Zahnstangenantrieb (schragverzahnt) und Doppelschienenflihrung (AZSS)

Gesamilange = Verfahrweg + 630

/17(9 85 500 Verfahrweg 65
284> S| 10 260 17
&
%
] é éo g _m_l
- \Q‘ @7 Qo - @ | O
AN 1= R — . 55650|=;.f o 0o °PI]
<le z >—0 2 ° l 5 °
° N —e 3
& Sloe < o [2—2
aca & DN ©
@ © 5
| ‘ “’#«0 T Te o e e || © o .
S\
WA N gf 15 N 173
0% ’lf')\\B 415 200:0,02 1725 ©
\ ! - : [0}
> 10| 2602002
—
20 101 20
— ® © o o |
o [ o [ o o
: ® o ® o
= oo o0 \
m — _ <
0 ™M
N j
© B &
Gewichte AZSS Technische Daten AZSS
Basis ohne Verfahrweg: 33,25 kg* Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s (D75) / 4,50 m/s (D90)
Verfahrweg je 100 mm: 3,00 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten 500 mm: 13,90 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,05 mm
Getriebe D75 / D90: 6,30/ 10,50 kg Leerlaufdrehmoment am
. . 5,8 Nm
Antriebsritzel:
G"esamtlange max.. 8000 mm Zahnstange: Modul 2 schragverzahnt
(langere auf Anfrage) Antriebsritzel: Modul 2, 30 Zahne
Krafte und Momente Verfahrweg pro Umdrehung: 200 mm
+Fx - i -
e Se.rvo Hoc.hlelstungs DynaGear D75/ D 90
g Winkelgetriebe:
= ' .
7T +Mx Ubersetzungen: 5/10/15
o7 P
> my Ry
= +Mz
" +Fz
AZSS-D75 | AZSS-D90 D75 | D90
Krafte dynamisch [N] Kraft F, dynamisch [N]
Fx 1500-2200 ** | 3000-4000 ** i=5:1 2900 4000
Fvy 12000 i=10:1
3 12000 i=15:1 1500 3000
dynamisch [Nm
LTI - I (Nm Vorzugsgetriebe: D75
Mx 2500 i i .
My 7000 Wirkungsgrad Getriebe: > 96 %
M: 7000

Varianten flir den Getriebeanbau siehe Seite G29.

* inklusive Standard-Getriebe
** je nach Getriebelbersetzung (siehe Tabelle rechts)

Stand: 27.02.2020
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H3-gamma’ Portal-Lineareinheit Gamma 160-AZSH

mit Zahnstangenantrieb (schragverzahnt) und Doppelschienenfliihrung (AZSH)

Gesamtlange = Verfahrweg + 630 szmzL A n DEt%‘gB
65 500 Verfahrweg 65 9 3 o
X Y
188,5 0
107.5
26.5 al o 17
- Sy Q 12
rv>'<7 Defal A -~
s 0
© © ©
® ® ®
= o o1 ¢ & e+ <[
o|o o
28| | P 3 <J| ol
O | o
S N T
® o
=, S[e o e e e ||
D¢ @ k@;{ ~ 0\\?} >
<3 @ ’]/ - \)/
465 122+0,02 % 15 © %\\0 45| 75 _|veai® e
¢ 185 173
20 97 20
— ® © o O
e 6 6 o o o
: o o o o
E o0 00
> [ . <
6, o 2
g j A\ N4
o ol
Gewichte AZSH Technische Daten AZSH
Basis ohne Verfahrweg: 34,05 kg~ Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s (D75) / 4,50 m/s (D90)
Verfahrweg je 100 mm: 3,00 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten 500 mm: 14,70 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,05 mm
Getriebe D75/ D90: 6,30/ 10,50 kg Leerlaufdrehmoment am
. . 5,8 Nm
Antriebsritzel:
Gesamtlange max.: 8000 mm Zahnstange: Modul 2 schréagverzahnt
(langere auf Anfrage) Antriebsritzel: Modul 2, 30 Z&hne
Krafte und Momente Verfahrweg pro Umdrehung: 200 mm
s S5 Servo-Hochleistungs- DynaGear D75 /D 90
L Winkelgetriebe:
- +;ﬁlx Ubersetzungen: 5/10/15
> >
D My Py
g +Mz
" +Fz
AZSHD75 | AZSH-D90 D75 | D90
Krafte dynamisch [N] Kraft F, dynamisch [N]
Fx 1500-2200 ** | 3000-4000 ** i=5:1 29200 4000
Fvy 12000 i=10:1
Fz 12000 i=15:1 1500 3000
dynamisch [Nm
VG y (Nm] Vorzugsgetriebe: D90
Mx 2500
H ; . 0
My 7000 Wirkungsgrad Getriebe: > 96 %
Mz 7000

Varianten flr den Getriebeanbau siehe Seite G29.

* inklusive Standard-Getriebe
** je nach Getriebelbersetzung (siehe Tabelle rechts)

Seite G15 Stand: 24.03.2020




Portal-Lineareinheit Gamma 220-ZSS

H3-gamma’

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenflihrung (ZSS)

Gesamtlange =

Verfahrweg + 680 (860)%

180 320 (50009 Verfahrweg 180
69.3 790,02 228
N
=
<
o * * L4
JJ | te}
m
Y Lo
%L@‘ o » <
~
i &
N\
Q) 120 20 220
> 300:0,02 (460)9)
220:0,02 (260)Q
N
S ,\'1,\\8&
H A\ s
8 o5
, : . : ) i S e — ——
so o0l " ®
g . o oD < a) Werte in Klammern gelten
o co 00 af— firr lange Schlittenplatte
y © . 0..
- ole e le [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] o b) ]
. o Werte in Klammern gelten
3 10130 fiir Ausfilhrung GX
@ 10 (1302
o 150 (230)@
fe]
150 (230)@
®32h6
60| mit Paffeder DIN 6885 10x8x40
Gewichte ZSS Technische Daten ZSS
Basis ohne Verfahrweg: 45,00 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 3,62 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 320 mm: 10,50 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schlitten kpl. 500 mm: 13,20 kg Leerlaufdrehmoment: 7,00 Nm
Tragheitsmoment: 3,30 102 kgm?
Gesamtlange max.: 12200 mm Antriebselement: Zahnriemen 75 ATL10
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 320 mm
Kréfte und Momente
Fx - v - Diagramm
ZSS 6000
Krafte dynamisch [N] 5800
c)
Fx 6000 5600
Fv 12000 5400
Fz 20000 z
Momente dynamisch [Nm] 5200
Mx 2500 5000
My 8000 (12000) 4800
M: 6500 (10000) 4600
4400
° Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm?) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (500)

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

5,00

Stand: 19.02.2015
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H3-gamma’

Portal-Lineareinheit Gamma 220-ZSSD

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenfiihrung sowie zweitem,
unabhangig verfahrbarem Schlitten

Gesamtlange = Verfahrweg + 1000 (13600

160 320 (500)9 320 (500)9 Verfahrweg 160
53 min. 40 710,02 228
* ° ®
C
O} o | B
“ S
) g
g ® &
& 100 || 20 220
300 0,02 (nur fur kurze Schliittenplatte)
220 0,02 (2609
o
(9/\/)7
B2F e//éf
[eo] L J L J ) L d L J ) L L J ]
eler * R S e
§ N cud N .o’ .: : :.: : : < ) Werte in Klammern gelten
1- co o fur lange Schlittenplatte
T34 M) o le
3 la'o ole .Q.Q 0‘0 Q‘Q S _o o o H [M
225h6 k) 110_(130)9
mit Pof¥feder | 50 f 10 (130)%)
DN 6885 1 = 150 (230)9
10x8x40
150 (230)”
Gewichte ZSSD Technische Daten ZSSD
Basis ohne Verfahrweg: 57,50 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 3,60 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 320 mm: 9,30 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schlitten kpl. 500 mm: 11,90 kg Leerlaufdrehmoment: 5,25 Nm
Tragheitsmoment: 1,55 +102 kgm?
G"esamtlange max.. 12200 mm Antriebselement: 2 x Zahnriemen 40 AT10
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 240 mm
Kréfte und Momente
+!=x
Fx - v - Diagramm
ZSSD 2800
Kréfte dynamisch [N]
2700
Fx® 2800
Fv 12000 2600
Fz 20000 z
Momente dynamisch [Nm] 2500
My 8000 (12000)
M. 6500 (10000) 2300
2200
0,00 1,00 2,00 3,00 4,00

° Maximalwert (siche Diagramm ,Fx-v-Diagramm®)

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (500)

Die angegebenen Werte gelten je Schlitten

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

5,00

Seite G17

Stand: 17.11.2015



Portal-Lineareinheit Gamma 220-ASS H3-gamma’

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenfihrung (ASS)

Gesamtlange = Verfahrweg + 620

60 500 Verfahrweg 60
450 )
320 /970 89:0,02 ‘23</‘)N
250 50 (60)P 165 B 764 o/
5 \%Qf . ‘b\z\ < ~
@f L@ 3| e
@ e o ® ) ° b 5 |
N\
e o o ° @ .
(] [ S °
_x_l' 1 [ g ~ é ® N %
= z : o, ' : -1 S o et o F SRS ﬁ 3 F
™ D ~ 8 0 . I 1
= ™ «©
3 g K g ° ° ° E ‘q E 9 . ( )
» ® = .
5 :< : % ° :\\:0\ eo e o l¢ ¢ o 9 J—% E .g ! /
410+0,02 %, S o 195
7 E
20 ?»80F8 \—’,/«@/ 20
ie}
M
11| Ik
° d m b e b) Werte in Klammern gelten
H ° d b e H fir Ausfiihrung GX
L}
ot ] <H
32H7
Gewichte ASS Technische Daten ASS
Basis ohne Verfahrweg: 61,00 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 3,60 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 500 mm: 31,70 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Leerlaufdrehmoment: 7,00 Nm
Tragheitsmoment:* 8,83 *102 kgm?
Gesamtiange max.: 12000 mm Antriebselement: Zahnriemen 75 AT10-E
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 320 mm
Krafte und Momente
+Fx * (Schlitten verfahrt)

Fx - v - Diagramm

ASS 6000

Krafte dynamisch [N] 5800

F+ 6000 5600
Fv 12000

Fz 20000 z 9400

Momente dynamisch [Nm] 5200

Mx 2500 5000

My 12000 4800

M- 10000 4600

4400

© Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Achtung:
Bei horizontaler Einbaulage ist die Lineareinheit nur mit Antriebsgehduse nach oben einsetzbar.

Stand: 21.11.2013 Seite G18




H3-gamma’ Portal-Lineareinheit Gamma 220-AZSS

mit Zahnstangenantrieb Modul 2 (schragverzahnt)
und Doppelschienenfliihrung (AZSS)

/’770 Gesamilange = Verfahrweg + 680
{ Verfah
’ 9\5\/}@[ 65 550 erranrweg 65 103
> B, 300 o
<Ofiey 3
3 [ [
° °. ———————1 f_—[&\
o~ ] e [ s e o | -
olo g S — : ® O |0 © h? .
~| |5 ° S| n ° o °
NINIo ° < nd T—e ~N [} [}
= Q3|0 o y | —
v i Rl N Y3 hd
u o o ‘F” (N S — - e ©o
oS 0 g‘ 5 | © 198
. X ~ Q
2 h 85| o
¢ &40 260:0,02
15 300:0,02
20 g7 20
] ® @ L2 J
E o o veen o o S o ¢ o o
> <
O, Q ™
- ol
v Cl
Gewichte AZSS Technische Daten AZSS
Basis ohne Verfahrweg: 46,60 kg* Geschwindigkeit max.: 4,50 m/s (D90) / 4,00 m/s (D115)
Verfahrweg je 100 mm: 4,10 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten 550 mm: 18,10 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,05 mm
Getriebe D90 / D115: 10,35/ 16,70 kg Leerlaufdrehmoment am
. . 7,2Nm
Antriebsritzel:
Gesamtlange max.: 12000 mm Zahnstange: Modul 2 schragverzahnt
(langere auf Anfrage) Antriebsritzel: Modul 2, 30 Zahne
Krafte und Momente Verfahrweg pro Umdrehung: 200 mm
+Fx Servo-Hochleistungs- DynaGear D90 / D115
ST Winkelgetriebe: ynaisear
| ¥ .
R Ubersetzungen: 5/10/15
>~
D My Py
. +Mz
A
AZSS-D90 | AZSS-D115 D90 | D115
Kréfte dynamisch [N] Kraft F, dynamisch [N]
Fx 3000-4000 ** | 5000-6000 ** i=5:1 4000 6000
Fv 20000 i=10:1
3 20000 i=15:1 3000 5000
dynamisch [Nm
LRI o [Nm] Vorzugsgetriebe: D90
Mx 4000
My 8000 Wirkungsgrad Getriebe: > 96 %
M: 8000

Varianten flr den Getriebeanbau siehe Seite G29.

* inklusive Standard-Getriebe
** je nach Getriebelbersetzung (siehe Tabelle rechts)

Seite G19 Stand: 27.02.2020



Portal-Lineareinheit Gamma 220-AZSS

H3-gamma’

mit Zahnstangenantrieb Modul 3 (schragverzahnt)

und Doppelschienenfliihrung (AZSS)

Gesamtlange

Verfahrweg + 680

/17704_ 65 550 Verfahrweg 65
oy s[5 300 0 13
O//@,c o
K [
° &\
ot =] . T L L e — e o
o|lo g lj N [ h’{l .
N RN B ° = Q d
g . & S . m olle—=e
o’ e o | ~ ~ .
- ;’ ° = [ (] [} (] [} (-] (-]
€4 0 > 208
a0 h 9
@‘b\/\ v e
%:b‘ 40 260:0,02
15 || 300:002
L
#_@ 107 . 20
] & ¢ L 2 J
— . o e . o e oo o e
™
— ~N|
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Gewichte AZSS Technische Daten AZSS
Basis ohne Verfahrweg: 49,50 kg* Geschwindigkeit max.: 4,50 m/s (D90) / 4,00 m/s (D115)
Verfahrweg je 100 mm: 4,30 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten 550 mm: 20,40 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,06 mm
Getriebe D90/ D115: 10,35/ 16,65 kg Leerlaufdrehmoment am
. . 7,2 Nm
Antriebsritzel:
Gesamtlange max.: 12000 mm Zahnstange: Modul 3 schragverzahnt
(langere auf Anfrage) Antriebsritzel: Modul 3, 20 Zahne
Krafte und Momente Verfahrweg pro Umdrehung: 200 mm
+Fx Servo-Hochleistungs- DvnaG D90 / D115
> Winkelgetriebe: ynatear
Ubersetzungen: 5/10/15
AZSS-D90 | AZSS-D115 D90 | D115
Krafte dynamisch [N] Kraft F, dynamisch [N]
Fx 3000-4000 ** | 5000-7500 ** i=5:1 4000 7500
Fy 20000 i=10:1
Fz 20000 i=15:1 3000 5000
d isch [N
LI ynamisch [Nm] Vorzugsgetriebe: D90
Mx 4000
My 8000 Wirkungsgrad Getriebe: > 96 %
M: 8000

Varianten fir den Getriebeanbau siehe Seite G29.

* inklusive Standard-Getriebe
** je nach Getriebeubersetzung (siehe Tabelle rechts)

Stand: 27.02.2020
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H3-gamma’

Portal-Lineareinheit Gamma 220-AZSH

mit Zahnstangenantrieb Modul 2 (schragverzahnt)
und Doppelschienenfliihrung (AZSH)

Gesamtlange

= Verfahrweg + 680

Detail A
65 550 Verfahrweg 65 25
250 "
135
20 103
s8] —
by gx Delai A _
© [) X
o ‘o el 3
® (] ©
N
o
a8 < o
™l m = N E
m
* o
® o
e © » @[ &~ @\
ol—"|50| 170:0,02 15 o P
oY o Q3
200 N
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=— & & LAEd
—l o o oo o o S el o
5 |
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Gewichte AZSH Technische Daten AZSH
Basis ohne Verfahrweg: 47,60 kg* Geschwindigkeit max.: 4,50 m/s (D90) / 4,00 m/s (D115)
Verfahrweg je 100 mm: 4,10 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten 550 mm: 19,10 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,05 mm
Getriebe D90/ D115: 10,35/ 16,70 kg Leerlaufdrehmoment am
. . 7,2 Nm
Antriebsritzel:
Gesamtlange max.: 12000 mm Zahnstange: Modul 2 schréagverzahnt
(langere auf Anfrage) Antriebsritzel: Modul 2, 30 Z&hne
Krafte und Momente Verfahrweg pro Umdrehung: 200 mm
+Fx Servo-Hochleistungs- D G D90 / D115
>l Winkelgetriebe: ynatsear
+;nx Ubersetzungen: 5/10/15
>~
D My *Fy
o +Mz
A
AZSH-D90 | AZSH-D115 D90 | D115
Kréfte dynamisch [N] Kraft F, dynamisch [N]
Fx 3000-4000 ** | 5000-6000 ** i=5:1 4000 6000
Fv 20000 i=10:1
Fz 20000 i=15:1 3000 5000
dynamisch [Nm
LRI o [Nm] Vorzugsgetriebe: D115
Mx 4000
) L o
My 8000 Wirkungsgrad Getriebe: > 96 %
M: 8000

Varianten flr den Getriebeanbau siehe Seite G29.

* inklusive Standard-Getriebe
** je nach Getriebelbersetzung (siehe Tabelle rechts)

Seite G21
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Portal-Lineareinheit Gamma 220-AZSH

H3-gamma’

mit Zahnstangenantrieb Modul 3 (schragverzahnt)
und Doppelschienenfliihrung (AZSH)

Gesamtlange = Verfahrweg + 680 Detall A Detal B
655 550 Verfahrweg , 65 *29 §
250 m e N
135 =
20 © - 13 17
~ ~ —
% © Detal A -- 35
e © ® Al
[ 2 ° o
[ ° [ 4 ©
N
o & o
318 3 ola
™™ E Qe ° o
o o B -
* ,/, e}
oL 50| 170:0,02 125 © > "2
™ QO S
210 = X S
20 102 20
b) Werte in Klammer gelten
fur Ausfiihrung GX
— : : : : ele o o o
:E oo 00
o
— ©
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Gewichte AZSH Technische Daten AZSH
Basis ohne Verfahrweg: 50,70 kg* Geschwindigkeit max.: 4,50 m/s (D90) / 4,00 m/s (D115)
Verfahrweg je 100 mm: 4,30 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten 550 mm: 21,60 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,06 mm
Getriebe D90/ D115: 10,35/ 16,65 kg Leerlaufdrehmoment am
. . 7,2 Nm
Antriebsritzel:
Gesamtlange max.: 12000 mm Zahnstange: Modul 3 schragverzahnt
(langere auf Anfrage) Antriebsritzel: Modul 3, 20 Zahne
Krafte und Momente Verfahrweg pro Umdrehung: 200 mm
Servo-Hochleistungs-

AZSH-D90 | AZSH-D115
Kréfte dynamisch [N]
Fx 3000-4000 ** | 5000-7500 **
Fv 20000
F: 20000
Momente dynamisch [Nm]
Mx 4000
My 8000
M: 8000

Varianten fir den Getriebeanbau siehe Seite G29.

* inklusive Standard-Getriebe
** je nach Getriebeubersetzung (siehe Tabelle rechts)

DynaGear D90 /D115

Winkelgetriebe:
Ubersetzungen: 5/10/15
D90 | D115
Kraft F, dynamisch [N]
= 51 4000 7500
i=10:1
i=15:1 3000 5000

Vorzugsgetriebe: D115
Wirkungsgrad Getriebe: > 96 %

Stand: 24.03.2020
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IIB-gomm0® Portal-Lineareinheit Gamma 280-ZSS

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenfliihrung (ZSS)

Gesamtlange = Verfahrweg + 920 (120 @

260 400 (600)9 Verfahrweg 260
69.3 79:0,02 306
o
— _ o)
™ ] ] < e o
o o =
o
2| |g® S
N ~
" EnE
° on ©
\\l;} & Dcn DD
© &
S 170 25 RS 580
< . Kg
®80F8 &% S
®32H7 290:002 (490 X
| ‘,\Q
“’4 e © o o o

165
—

°
°
(]
[ »
(]
[

a) Werte in Klammern gelten
G ]7 fiir lange Schlittenplatte
—
(]

= — b) Werte in Klammern gelten

R ° oJe S o o ° fir Ausfiihrung GX

Qg 170 (270)0)170 (270)0) 47@

- ®32h6 "7<9/;.

B 85 mil Poffeder DIN 6885 10x8x40 >
Gewichte ZSS Technische Daten ZSS
Basis ohne Verfahrweg: 86,80 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 5,35kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 400 mm: 19,20 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schlitten kpl. 600 mm: 23,80 kg Leerlaufdrehmoment: 11,00 Nm

Tragheitsmoment: 0,12 kgm?

Gesamtlange max.: 10200 mm Antriebselement: Zahnriemen 75 ATS15
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 450 mm

Krafte und Momente

Fx - v - Diagramm

ZSS 10000

Kréfte dynamisch [N] \

F.% 10000 9800 \

Fv 20000 B .

Fz 30000 Zz 9600 S

Momente dynamisch [Nm] & \
9400

Mx 4000 \C

Mv 15000 (25000) \C
9200

M: 12000 (20000)
9000

© Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm?®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00
Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (600) Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Seite G23 Stand: 21.02.2011



Portal-Lineareinheit Gamma 280-ZSSD H33-gamma’

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenfihrung sowie zweitem,
unabhangig verfahrbarem Schlitten

Gesamtlange = Verfahrweg + 1260 (1660)°

210 400 (600)@ 400 (600)@ Verfahrweg 210
69,3 min. 40 79:0,02| ~ 306
- _ g
- . o PP N ]’mﬁ c_ % o ® °
™
© " . 3 3
& S
S ° ol ©
v 1} =0
%\\Q" 120 25 280
!\
NI
290+0,02 (480) /\i\@\
m@/\
8oL @ ® 03X ® DX
* ° ° Yo oo ° oo | @ ® ® ®
f H oo ~ ® Al A :— @) Werte in Klammern gelten
10 o o @ ¢ ¢ = fir lange Schlittenplatte
; 5 m PP 02 Py 3 P e , oo R #
| | | ® oe Jjee = =<_ b) Werte in Klammern gelten
° o o0 o o L ) 0 i
| o 0o ° oo [® r Y Lm_l fur Ausflihrung GX
o 1 ele (X 2
@ 170 (27070 (270 /97
3 30h6 <,
Te} (¢
_9[-]_ mit Pafifeder DIN 6885 8x7x45 4&
Gewichte ZSSD Technische Daten ZSSD
Basis ohne Verfahrweg: 135,00 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 5,50 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 400 mm: 18,00 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schlitten kpl. 600 mm: 22,55 kg Leerlaufdrehmoment: 11,00 Nm
Tragheitsmoment: 4,50 +102 kgm?
Gesamtlange max.: 10200 mm Antriebselement: 2 x Zahnriemen 50 ATL10
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 300 mm
Krafte und Momente
+!=x
Fx - v - Diagramm
ZSSD 4000
Krafte dynamisch [N]
) 3800
Fx 4000
Fv 20000 3600
Fz 30000 z
Momente dynamisch [Nm] 3400
Mx 4000 3200
My 15000 (25000)
M- 12000 (20000) 3000
2800
© Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm?®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00
Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (600) Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Die angegebenen Werte gelten je Schlitten

Stand: 17.11.2015
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H3-gamma®

Portal-Lineareinheit Gamma 280-AZSS

mit Zahnstangenantrieb (schragverzahnt) und Doppelschienenfihrung (AZSS)

@7
7 Q Gesamlilange = Verfahrweg + 780
O/y <O
> B ,;@/ 90 600 Verfahrweg ao
%\ 15 300 127
[J [ 9| o
° ° * ° R &1
© o \
=T k= B NN == s D
© Q . S ° M
& 8 o . < Qy J ( ‘ o °
™ o S N ©
9 > - Slclee s < o °
“lsla u o o = ©ts S PRI | R
IR Z b o © o o . (-] (] i
<& /30 260+:0.02 125 | 240
Ve s 300002 195 (2100 &
W) = ©
& s -
K\ 25 107 25
2) Werte in Klammern gelten
o O | fir Getriebe D115
0 e o
. . L N X J . .
| —~
5 S| oo
3 ga) ~ e
Gewichte AZSS Technische Daten AZSS
Basis ohne Verfahrweg: 78,85 kg* Geschwindigkeit max.: 4,50 m/s (D90) / 4,00 m/s (D115)
Verfahrweg je 100 mm: 6,15 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlittenantrieb 600 mm: 27,80 kg Wiederholgenauigkeit: +0,05 mm
Getriebe D90/ D115: 10,35/ 16,65 kg Leerlaufdrehmoment am
. . 8,6 Nm
Antriebsritzel:
Gesamtlange max.: 10000 mm Zahnstange: Modul 3 schragverzahnt
(langere auf Anfrage) Antriebsritzel: Modul 3, 20 Zahne
Krafte und Momente Verfahrweg pro Umdrehung: 200 mm
Servo-Hochleistungs-

AZSSD90 | AZSS-D115
Krafte dynamisch [N]
Fx 3000-4000 ** | 5000-7500 **
Fv 25000
Fz 25000
Momente dynamisch [Nm]
Mx 8000
My 16000
M: 16000

Varianten fir den Getriebeanbau siehe Seite G29.

* inklusive Standard-Getriebe
** je nach Getriebelbersetzung (siehe Tabelle rechts)

DynaGear D90/ D115

5/10/15

Winkelgetriebe:
Ubersetzungen:
D90 | D115
Kraft F, dynamisch [N]
= 5:1 4000 7500
i=10:1
i=15:1 3000 5000

Vorzugsgetriebe: D90
Wirkungsgrad Getriebe: > 96 %

Seite G25

Stand: 27.02.2020




Profilabmessungen

H3-gamma’

8
4
=
~

i
%

105

N
20
16,6
§i
JE
)
=R

20,4

150

Profil Gamma 90

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmall [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]
Flachentragheitsmoment Iz [mm?*]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Gamma 120

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmal [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]
Flachentragheitsmoment Iz [mm?*]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Gamma 160

spezifische Masse [kg/m]
FlachenmaR [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?®]
Flachentragheitsmoment Iz [mm?®]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Gamma 220

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmal [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?®]
Flachentragheitsmoment Iz [mm?®]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

6,1
2260
1373211
2297416
39234
49943

10,1
3707
4636416
6696292
92728
111605

15,31
5672
9556948
18711836
163867
233898

26,48
9807
22915643
53513785
327243
486489

Stand: 26.03.2020
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H3-gamma® Profilabmessungen / Nutensteine (NS)

280
196

148

— Profil Gamma 280
spezifische Masse [kg/m] 37
Flachenmal [mm?] 13701
Flachentragheitsmoment ly [mm?] 52207330
Flachentragheitsmoment Iz [mm?] 131653724
Widerstandsmoment Wy [mm?] 609007
} :3, Widerstandsmoment Wz [mm?] 940384
S e} J
2 / \
7 2| 126
206
236
Y
9
< ! Portak NS | identnr. | b h
] Q Lineareinheit [mm] | [mm] | [mm]
b’ Gamma 90 21 22955 20 10 5 M6
@ 18 23951 20 16 8 M5
Gamma 120 19 23950 20 16 8 M6
20 23949 20 16 8 M8
19 23950 20 16 8 M6
Gamma 160 15 19211 25 18 8 M8
6 10561 25 18 8 | M10
18 23951 20 16 8 M5
Gamma 220 19 23950 20 16 8 M6
15 19211 25 18 8 M8
6 10561 25 18 8 | M10
19 23950 20 16 8 M6
15 19211 25 18 8 M8
Gamma 280
6 10561 25 18 8 | M10
17 19722 30 20 10 | M12

Seite G27 Stand: 15.02.2021



Bestellbezeichnung fur Zahnriemenantrieb

H3-gamma’

Bestellbeispiel: Gamma 160-ZSS-50 ATL10-240-1000-1620-AZ1-8NS6-

Produktreihe
BaugréRe
Antrieb

Z = Zahnriemenantrieb

0 = ohne Antrieb

A = angetriebener Schlitten
Flhrungssystem
S = Schienenfiihrung
0 = ohne Fuhrung
konstruktive Ausfiihrung
S = Standard (Horizontal)

SD = Standard Doppel (Horizontal)
H = Hubachse (Vertikal)
Antriebsausfiihrung
Zahnriemenbreite und Zahnteilung

Hub pro Umdrehung

Verfahrweg

Gesamtlange

Zubehor

AZA1 = Antriebswelle kurz, Anbauseite C

AZ2 = Antriebswelle kurz, Anbauseite D

AZ6 = Antriebswelle lang, Anbauseite C und D

weitere Anordnungen flr Antriebswelle siehe Seite Z1
EO2/EO10 = induktiver Endschalter Offner mit 2 m / 10 m Kabel angebaut
ES2/ES10 = induktiver Endschalter SchlieRer mit 2 m / 10 m Kabel angebaut
EMS /EMB = mechanischer Endschalter (S = Siemens, B = Balluff) angebaut
NS = Nutenstein 5 .. 17 (siehe Tabelle Seite G27)

Sonderausfiihrung
0 = Standard
1 = Sonder (Spezifikation im Klartext)

weiteres Zubehor (separate Position)
MGK = Motorglocke und Kupplung (nach MafR3blatt)

Stand: 09.01.2020
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H3-gamma’

Bestellbezeichnung fir Zahnstangenantrieb

Gamma 160-AZSS-M

Bestellbeispiel:

2-200-1000-1630-2EO02-8NS6-1

Produktreihe
Baugrofe
Antrieb

AZ = Zahnstangenantrieb

Flhrungssystem
S = Schienenflihrung

konstruktive Ausfiihrung
S = Standard (Horizontal)
H = Hubachse (Vertikal)

Antriebsausfiihrung
Modul Antriebsritzel (M2 / M3)

Hub pro Umdrehung
Verfahrweg
Gesamtlange

Zubehor
EO2/EO10
ES2/ES10
EMS / EMB
NS

= induktiver Endschalter Offner mit 2 m / 10 m Kabel angebaut

= induktiver Endschalter Schliel3er mit 2 m / 10 m Kabel angebaut
= mechanischer Endschalter (S = Siemens, B = Balluff) angebaut
= Nutenstein 5 ..17 (siehe Tabelle Seite G27)

Sonderausfiihrung
0 = Standard
1 = Sonder (Spezifikation im Klartext)

Zusatzangaben
GetriebegroRe und Ubersetzung (D55 bis D115 /i =5 bis i = 15)
Getriebeanbau (z. B. BXD)

Getriebeanbau
Schlitten ,Standard” Schlitten ,,gespiegelt”
D D
AlRL. L9 B AERL®) ..
C  Getriebe Seite: B C  Getriebe Seite: A

Getriebeausfihrung (1L): X
mit Motoranbauseite: D

oo[

p o

V4n
AV

o
AV

e

*
®

)

Getriebeausfihrung (3L): L

mit Motoranbauseite: D

e

S
®
C Getriebe Seite: B
Getriebeausfihrung (1L): X
mit Motoranbauseite: C

%‘.

L4
L od
o
K )

Getriebe Seite: A

Getriebeausfihrung (3L): L

mit Motoranbauseite: C

Seite G29

Stand: 09.01.2020



Kapitel S

Portal-Lineareinheit

H3-sigma




H33-sigma’

Portal-Lineareinheit Sigma 70-ZRS

mit Zahnriementrieb und Rollenfihrung (ZRS)

Gesamtlange =

Verfahrweg + 295 (345) @

)

85 125 (1759 Verfahrweg 85
42,4 98
_ Py . + * Y
~ © Q
g oe eo @ 8 e =
T F I { H ©
o /| 60 10 70
<
<
DLTF8 70
D14 H7 115:0,02 N 50
=
[(e)
~
a) Werte in Klammern gelten
fur lange Schlittenplatte
5 b) Werte in Klammern gelten
©) fir Ausfiihrung GX
©
N . .
™ 95 mit Passfeder DIN 6885 5x5x20 Befestigungselemente siehe
! Seite S17
575 (825 zusdtzlichh® ‘ 575 (825 zustitzlicn)®
T T T
Gewichte ZRS Technische Daten ZRS
Basis ohne Verfahrweg: 3,05 kg Geschwindigkeit max.: 6,25 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,40 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 125 mm: 1,20 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schlitten kpl. 175 mm: 1,35 kg Leerlaufdrehmoment: 0,85 Nm
Tragheitsmoment: 6,70 +10* kgm?
Gesamtlange max.: 8100 mm Antriebselement: Zahnriemen 25 AT5-E
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 125 mm
Kréfte und Momente
+!=x
Fx - v - Diagramm
ZRS 1050
Krafte dynamisch [N] 1000
Fx 1050 950
Fv 1350 Zgg
F 1850 z
; 1200 r 800
—= % 750
Momente dynamisch [Nm]
700 =
Mx 50 650 L
My 70 (120) 600 ]
M: 80 (110) 550
0,00 2,00 3,00 5,00

©) Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®)
Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (175)

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

6,00

Seite S1

Stand: 19.03.2020



Portal-Lineareinheit Sigma 70-ARH H33-sigma’

mit Zahnriementrieb und Rollenfihrung (ARH)

Gesamtlange = Verfahrweg + 300

25 225 Verfahrweg 50
125 60 34 (39)9
42,4 500,02
\
Y A20e °
%
Y t of >
~ ‘{ atie >
5 MO Z
4] @ %, SE
Yy s . F—T > ey ] e N
: 1 o ol o] I© 3
oe ( X-] | Rk BRI R
| s
10 704002 | 10 020 2 -
» T T ; ~ 8
BLTFS 50 < =
o
@ 14H7 . /0 )% &
26 . 46:00 & 98 -
2645 | S <
RS r\’],\\e
\ ~ ‘ Q(O Vl\@
PY ° a) Werte in Klammern gelten
S ] fiir Ausfiihrung GX
al e SN
< v oY Befestigungselemente siehe
— 0 & 04
® | o (WD — H Seite $17
L) S
Ky 165 AR
T 70 ~N
57.5 127 %
1
815
Gewichte ARH Technische Daten ARH
Basis ohne Verfahrweg: 4,25 kg Geschwindigkeit max.: 6,25 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,40 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 225 mm: 2,75 kg Wiederholgenauigkeit: +0,08 mm
B Leerlaufdrehmoment: 0,85 Nm
Gnesamtlange max.: 8000 mm Tragheitsmoment: 5,37 +10° kgm?
(langere auf Anfrage) (rotatorisch)
Antriebselement: Zahnriemen 25 AT5-E
Krafte und Momente Verfahrweg pro Umdrehung: 125 mm
+!=x
Fx - v - Diagramm
1050
Kréfte dynamisch [N] 1000 1
F.0 1050 950
Fv 1350 Zgg
F 1850 z
I: 1200 800
R & 750
Momente dynamisch [Nm]
700 =
Mx 50 650 [~ ]
My 120 600 e~ ]
M: 110 550

0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00 6,00
Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

b) Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm?®)

Stand: 19.03.2020 Seite S2



H33-sigma’

Portal-Lineareinheit Sigma 70-ARS

mit Zahnriementrieb und Rollenfihrung (ARS)

Gesamtlange =

Verfahrweg + 225

50 125 Verfahrweg 50 60 34 (39)%
42,4 ,\2\.\e§ 50:0,02 l,
O
A o
< ‘3 = " ote é‘/\/)
3 ° &
N | %r olo <
—1 o o o o —F 23 AN il N N
[ ! o © TS 8
8 Bl 8wl
00 06 2 (D 2b o
I ] I ] oy
0 ] 10 20 n z
700,02 50 2z %
®LTFS 70 70 > 5
N . a
S 98 Z =
GUH7 || | S 50 e E
o 00 o, 2t
—_ F 3 Werte in Klammern gelten
< @g | © fiir Ausfiihrung GX
~ | O
I i Befestigungselemente siehe
K g. - Seite $17
o &t
9 45_| 45 3
Gewichte ARS Technische Daten ARS
Basis ohne Verfahrweg: 3,50 kg Geschwindigkeit max.: 6,25 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,40 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schilitten kpl. 125 mm: 2,30 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
) Leerlaufdrehmoment: 0,85 Nm
Gfasamtlange max. 8000 mm Tragheitsmoment: 5,37 +10° kgm?
(langere auf Anfrage) (rotatorisch)
Antriebselement: Zahnriemen 25 AT5-E
Krafte und Momente Verfahrweg pro Umdrehung: 125 mm
+!=x
Fx - v - Diagramm
ARS 1050
Krafte dynamisch [N] 1000 1Y
Fe® 1050 950
Fv 1350 228
F 1850 Z
; 1200 r %0
—Z % 750
Momente dynamisch [Nm]
700 i~
Mx 50 650 I~ ]
My 70 600 ——
Mz 80 550
0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00 6,00

©) Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®)

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Seite S3

Stand: 19.03.2020




Portal-Lineareinheit Sigma 90-ZRS

H33-sigma’

mit Zahnriementrieb und Rollenflihrung (ZRS)

Gesamtlange =

Verfahrweg + 340 (390)%

95 150 (20009 Verfahrweg 05
42,4 122
M
\ VN 10
~ 0 :
5 oe oo @) : mE
C % . i % ™
S¥ = ! 1 ! ]
s 70 10 70
9©
DLTF8 o 70
814H7 | || 134:0,02 Y ‘ 50
N Q\e a) .
\1\6 o N Werte in Klammern gelten
¢ furr lange Schlittenplatte
! ® ©°® VY -
qu @ QE- P ©| o b) Werte in Klammern gelten
~ o o. z © SikS fiir Ausfiihrung GX
= ©l _¢f -
[] @ @ @ — 153 P, Befestigungselemente siehe
= Seite S17
Kol
3
~ ?14h6
3 mit Possfeder DIN .5885 5><§><20 35
67 (90 zusatzlich)@ 67 (90 zusatzlich)@
Gewichte ZRS Technische Daten ZRS
Basis ohne Verfahrweg: 5,10 kg Geschwindigkeit max.: 8,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,65 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 150 mm: 2,00 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schlitten kpl. 200 mm: 2,40 kg Leerlaufdrehmoment: 3,20 Nm
Tragheitsmoment: 2,10 «10° kgm?
Gesamtldnge max.: 8100 mm Antriebselement: Zahnriemen 32 AT5-E

(langere auf Anfrage)

Krafte und Momente

ZRS
Kréfte dynamisch [N]
F.© 1300
Fv 2000
Fz 2500
-Fz 1500
Momente dynamisch [Nm]
Mx 120
My 160 (230)
M. 150 (200)

) Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®)
Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (200)

Fx [N]

Verfahrweg pro Umdrehung:

Fx - v - Diagramm

175 mm

1300

1250

1200

1150

1100

1050

1000

950

900

850

800

750

0,00

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

1,00 2,00 3,00 4,00 5,00 6,00 7,00 8,0

Stand: 19.03.2020
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H33-sigma’

Portal-Lineareinheit Sigma 90-ZRSD

mit Zahnriementrieb und Rollenfihrung sowie zweitem,
unabhangig verfahrbarem Schlitten (ZRSD)

Gesamtlange

Verfahrweg + 505 (605) @

95 150 (200) @ 150 (200) @ Verfahrweg 95
42,4 min. 15 122
- p! «k - E JQ 20l . o QE 0
1 1@lee: -oofee- -0 @) : R
N v i [ 1 At o | of] ©
3@
S 71 10 76
<)
s Z
& - 70
&)
& 50
~ o
— @ @?@ @ © —n 2) Werte in Klammern gelten
‘ 3 $ E—F ‘ fiir lange Schlittenplatte
O H ©| ©
~ 0ol
‘ : 8 : {:Jﬂ ‘ ™ b) Werte in Klammern gelten
[] = @ ; @ @ =§ fir Ausfilhrung GX
‘é 146 0 L7E8 Se.festigungselemente siehe
™ eite S17
~ 35 | mit Passfeder DIN 6885 5x5x20
& 67 (90 zusdtzlich) @ 67 (90 zusdtzlich) @
T T T
Gewichte ZRSD Technische Daten ZRSD
Basis ohne Verfahrweg: 8,40 kg Geschwindigkeit max.: 8,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,65 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 150 mm: 1,80 kg Wiederholgenauigkeit: +0,08 mm
Schlitten kpl. 200 mm: 2,15kg Leerlaufdrehmoment: 3,20 Nm
Tragheitsmoment: 1,70 «10° kgm?
G"esamtlénge max.. 8100 mm Antriebselement: 2 x Zahnriemen 16 AT5-E
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 175 mm
Krafte und Momente
+!=x
Fx - v - Diagramm
ZRSD 650 T
Krafte dynamisch [N]
) 600
Fx 650
Fv 2000 550
Fz 2500 Z
-F: 1500 < 500
Momente dynamisch [Nm] 450 H
Mx 120 ~
My 160 (230) 400 s
Mz 150 (200) 350
©) Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00 600 7,00 8,00
Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (200) Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Die angegebenen Werte gelten je Schlitten.

Seite S5

Stand: 19.03.2020




Portal-Lineareinheit Sigma 90-ARH

H¥3-sigma’

mit Zahnriementrieb und Rollenfihrung (ARH)

Gesamtlange =

Verfahrweg + 355

25 275 Verfahrweg 55
150 80 34 (39)@
42,4 560,02
)
< 1o, e S
3 %
QIS
u | [T H CN T+ 11 e |2
- als ST
1 ~ ©o| W0 © ~
_@@ M @@ O o 0| o ©
! N S
| =
T 5
10 80:0,02 10 238 < 2
56 % &
@ L7F8 & > S
S 92 2 &
31,60:002, @14H7 D % E
Q ¢ 122 &
26Ky &0 e
L 4a O V’\G )
@‘1ﬁ i
a= o~ < 2 ¥ 3 Werte in Klammern gelten
ol e E = ~ ﬁ fir Ausfihrung GX
L0l 3
3 |
~ & P o4 | Befestigungselemente siehe
H® @ {0 Seite $17
06 oo L) o
21 575 | 57.5 <
~
101 153 ©
Gewichte ARH Technische Daten ARH
Basis ohne Verfahrweg: 7,20 kg Geschwindigkeit max.: 7,50 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,64 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 275 mm: 4,45 kg Wiederholgenauigkeit: +0,08 mm
B Leerlaufdrehmoment: 2,30 Nm
Gnesamtlange max.: 8000 mm Tragheitsmoment: 1,27 +10* kgm?
(langere auf Anfrage) (rotatorisch)
Antriebselement: Zahnriemen 32 AT5-E
Krafte und Momente Verfahrweg pro Umdrehung: 150 mm
(“f{w
‘.’ =
Fx - v - Diagramm
1300
Kréfte dynamisch [N] 1200 \
b N\
F 1300 <
Fv 2000 1100
Fz 2500 z
-F: 1500 g 1000
Momente dynamisch [Nm] 900
Mx 120
My 230 800
M: 200 700
b) Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm?®) 0,00 1,50 3,00 4,50 6,00

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

7,50

Stand: 19.03.2020
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H33-sigma’

Portal-Lineareinheit Sigma 90-ARS

mit Zahnriementrieb und Rollenfihrung (ARS)

Gesamtlange

Verfahrweg + 260

7,50

55 150 Verfahrweg 55 80 34 (399
42,4 560,02
C
f\L.\\ek e
~N Mo p 5
S 5
QI8
] [T H + +[N] SEIE
NN
T « ol ASY o =
‘ © © K 0| o ©Q
Y . L N ©
| [ ] I z
T [}
10 10 238 o 3
56 Z &
70 o e &
70 =
50 122 %
~
[ | 3 Werte in Klammern gelten
) @ 5 g fur Ausfiihrung GX
[ Befestigungselemente siehe
o~ B or— | Seite S17
Q
[
~
T [(s]
Gewichte ARS Technische Daten ARS
Basis ohne Verfahrweg: 5,75 kg Geschwindigkeit max.: 7,50 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,64 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schilitten kpl. 150 mm: 3,60 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
) Leerlaufdrehmoment: 2,30 Nm
Gfasamtlange max.: 8000 mm Tragheitsmoment: 1,27 +10* kgm?
(langere auf Anfrage) (rotatorisch)
Antriebselement: Zahnriemen 32 AT5-E
Krafte und Momente Verfahrweg pro Umdrehung: 150 mm
+!=x
Fx - v - Diagramm
ARS 1300
Krafte dynamisch [N] N\
) 1200 N
Fx 1300 -
Fv 2000 1100
Fz 2500 z
-F2 1500 g 1000
Momente dynamisch [Nm] 900
Mx 120
My 160 800
Mz 150 700
©) Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,50 3,00 4,50 6,00

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Seite S7

Stand: 19.03.2020



Portal-Lineareinheit Sigma 120-ZRS H33-sigma’

mit Zahnriementrieb und Rollenflihrung (ZRS)

Gesamtlange = Verfahrweg + 440 (570)9

110 220 (350)@ Verfahrweg 110
JA) 620,02 150
] rs £
‘ g ®, 4 o
] Ohlloe - - o d I B
| - =
- Vamatid 10 b ©
&¢ ul I i B s 1
N
. 81 12 B 120
© ;
%\ o
T,
&
?50F8 N &
. N
®20H7 N
\(\/\ \
o2
‘ a) Werte in Klammern gelten
m* | © fir lange Schlittenplatte
(S s
b) Werte in Klammern gelten
= =1 fiir Ausfithrung GX
CR
Q Befestigungselemente siehe
~
= #20h6 Seite $17
= 40| mit Pafifeder DIN 6885 6x6x25
100 (165 zusdtzhch)")L i 100 (165 zusdtzlich) @
— B T
Gewichte ZRS Technische Daten ZRS
Basis ohne Verfahrweg: 10,90 kg Geschwindigkeit max.: 8,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,20 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 220 mm: 3,85 kg Wiederholgenauigkeit: +0,08 mm
Schlitten kpl. 350 mm: 5,40 kg Leerlaufdrehmoment: 3,00 Nm
Tragheitsmoment: 7,50 10 kgm?
Gesamtiange max.: 8100 mm Antriebselement: Zahnriemen 40 AT10-E
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 200 mm
Krafte und Momente
Fx - v - Diagramm
ZRS 2800 X
Kréfte dynamisch [N] 2600
F.© 2800
Fv 2300 2400
Fz 3000 Z 2200
X
-Fz 1800 < 5000
Momente dynamisch [Nm] ]
Mx 170 1800 ]
My 270 (400) 1600 ==
M: 270 (400) 1400
) Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00 6,00 7,00 8,00
Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (350) Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Stand: 19.03.2020 Seite S8



H33-sigma’

Portal-Lineareinheit Sigma 120-ZRSD

mit Zahnriementrieb und Rollenfihrung sowie zweitem,
unabhangig verfahrbarem Schlitten (ZRSD)

Gesamtldange

= Verfahrweg + 680 (940)?

110 220 (35009 220 (350)9 Verfahrweg 110
46 min. 20 620,02 150
m
¢ [E L ¢
< @ H s | @ S,
* @ .« o = =
Ny it = e - _©olHe® * 5
) ul I 1 I s ]
Y ®
81 12 T 120
o =
%\ -03
3.
70
&
‘ o ' it 50
~ W xe
B ‘ B b4 D 3 Werte in Klammern gelten
™ ~ | © fur lange Schlittenplatte
o ‘ 2 s
™
b4 - | « gefes‘(si’gﬁngselemente siehe
~ I : - = 1 eite
SN 5 1
@20h6 250F8
40| mit PaBfeder DIN 6885 6x6x30
100 (165 zusdtzlich)® 100 (165 zusdtzlich)®
T T T
Gewichte ZRSD Technische Daten ZRSD
Basis ohne Verfahrweg: 24,85 kg Geschwindigkeit max.: 8,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,20 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 220 mm: 3,70 kg Wiederholgenauigkeit: +0,08 mm
Schlitten kpl. 350 mm: 5,55 kg Leerlaufdrehmoment: 3,00 Nm
Tragheitsmoment: 4,92 «10° kgm?
Gesamtlange max.: 8100 mm Antriebselement: 2 x Zahnriemen 25 ATL10
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 200 mm
Kréfte und Momente

Kréfte dynamisch [N]
F.? 1800

Fvy 2300

F: 3000

-F: 1800
Momente dynamisch [Nm]
Mx 170

My 270 (400)

M- 270 (400)

b) Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®)

Fx - v - Diagramm

1800 —x

1700

1600

1500

1400

Fx [N]

1300

1200

1100

1000

900

0,00

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (350)

Die angegebenen Werte gelten je Schlitten.

1,00 2,00 3,00 4,00 5,00 6,00 7,00
Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

8,00

Seite S9

Stand: 19.03.2020



Portal-Lineareinheit Sigma 120-ARH

H¥3-sigma’

mit Zahnriementrieb und Rollenfihrung (ARH)

Gesamtlange = Verfahrweg + 490

205

155

30 370 Verfahrweg a0
M 218 100 34 (46)9
6, o~
L 04 48 o 750,02
CLAN Q
2 d
© [ 2
. [(a}Te]
© Yall (N
* & L & T o (>.§
£ i ol @ B
r * o 1 e 2
{o® ® | < 3
=
« o
15 /‘5,\\6\\8 E
125 220 s <,)'\\@\ 5
101,5 90:0,02 o =
AN E
56.5 ®50F8
25 N @ 20H7
Q
S0 o
00 1P| < o
g O}N d T I a) Werte in Klammern gelten
olgle 2 3| o "‘ = fiir Ausfiihrung GX
NN & [{3 5 o Q| Y
=| & p I Befestigungselemente siehe
0®® |\ o off Seite $17
% AN F_
08 = 40[70:002
‘Db\(\ %
Gewichte ARH Technische Daten ARH
Basis ohne Verfahrweg: 17,00 kg Geschwindigkeit max.: 8,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,20 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 370 mm: 9,90 kg Wiederholgenauigkeit: +0,08 mm
) Leerlaufdrehmoment: 3,80 Nm
Gfesamtlange max.: 8000 mm Tragheitsmoment: 7,90 «10* kgm?
(langere auf Anfrage) (rotatorisch)

Krafte und Momente

Kréfte dynamisch [N]
F.> 3200

Fv 2300

Fz 3000

-Fz 1800
Momente dynamisch [Nm]
Mx 170

My 400

M: 400

b) Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm?®)

Fx [N]

Antriebselement:

Verfahrweg pro Umdrehung:

Fx - v - Diagramm

240

Zahnriemen 40 AT10-E

mm

3200 5

3000

2800

2600

2400

2200

2000

1800

/i

1600

0,00

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

1,00 2,00 3,00 4,00 5,00 6,00 7,00 8,00

Stand: 19.03.2020

Seite S10




H33-sigma’

Portal-Lineareinheit Sigma 120-ARS

mit Zahnriementrieb und Rollenfuhrung (ARS)

Gesamtlange =

Verfahrweg + 400

Befestigungselemente siehe

90 220 Verfahrweg 90 100 34 (46)@
S 46 . ,\Q\\ek ﬁ 7510,02
o o' e
ki M e
© °
-
i
* *~—| © o
I [m " <2 8
. e, © o7, 512 8"
) (X | e §* 887 g
° + 0+ < % = 2
ul I z
15 0 40 0 o
Eel
900,02 75 N %
S ®50F8 120 -
=) ®20H7 150 =
o
[eo]
% a) Werte in Klammern gelten
fur Ausfiihrung GX
Seite S17
Gewichte ARS Technische Daten ARS
Basis ohne Verfahrweg: 14,00 kg Geschwindigkeit max.: 8,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,20 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schilitten kpl. 220 mm: 7,90 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
} Leerlaufdrehmoment: 3,80 Nm
G"esamtlange max.. 8000 mm Tragheitsmoment: 7,90 «10* kgm?
(langere auf Anfrage) (rotatorisch)
Antriebselement: Zahnriemen 40 AT10-E
Krafte und Momente Verfahrweg pro Umdrehung: 240 mm

ARS
Krafte dynamisch [N]
Fx” 3200
Fv 2300
F2 3000
-Fz 1800
Momente dynamisch [Nm]
Mx 170
My 270
M: 270

b) Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®)

Fx [N]

Fx - v - Diagramm

3200

3000

2800

2600

2400

2200

2000

1800

—~

1600
0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00 6,00

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

7,00 8,00

Seite S11

Stand: 19.03.2020



Portal-Lineareinheit Sigma 160-ZRS H33-sigma’

mit Zahnriementrieb und Rollenflihrung (ZRS)

Gesamtlange = Verfahrweg + 530 (680)9

'S
140 250 (40009 Verfahrweg 140 &
__5_3__ 710,02 \f\\ 187
)
®
D ] 0 -
= 92
@ = o = 8
B L * "é s | o E o
& f 5 .
O
[b'F 100 12 160
>
PO2F8 N 220+0,02 o
Q N\
@ 25H7 o 170+0,02 /\_\q, ’\0\\@‘\
& S
®%.% u
e o = <|o 3 Werte in Klammern gelten
SIe ® 5|0 o e fir lange Schlittenplatte
o o = A 9 p
® ® T | b) Werte in Klammern gelten
§ ®25h6 85 85 476’7 /%9 fur Ausfihrung GX
4 .
@ 50 | mit Paifeder DING8S5 8x7x25 ‘%@/ ‘J//'G',/c ) .
o = al ‘ a) Befestigungselemente siehe
Q| M0 (185 zusdizlichl ‘ - | 10 (185 zusatzlich) Seite S17
Gewichte ZRS Technische Daten ZRS
Basis ohne Verfahrweg: 17,65 kg Geschwindigkeit max.: 8,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,67 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 250 mm: 5,95 kg Wiederholgenauigkeit: +0,08 mm
Schlitten kpl. 400 mm: 8,75 kg Leerlaufdrehmoment: 4,00 Nm
Tragheitsmoment: 1,23 «102 kgm?
Gesamtiange max.: 6100 mm Antriebselement: Zahnriemen 50 ATL10
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 240 mm
Krafte und Momente
Fx - v - Diagramm
ZRS 4000 AN
Kréfte dynamisch [N] 3800 =
c)
Fx 4000 3600
Fv 4500 3400
F: 6000 z
-F2 4000 3200
Momente dynamisch [Nm] 3000
Mx 500 2800
My 700 (1000) 2600 77777777777777777777777777777i777> ]
M: 700 (1000) 2400
) Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 200 3,00 4,00 5,00 6,00 7,00 8,00
Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (400) Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Stand: 19.03.2020 Seite S12



H33-sigma’

Portal-Lineareinheit Sigma 160-ZRSD

mit Zahnriementrieb und Rollenfihrung sowie zweitem,
unabhangig verfahrbarem Schlitten (ZRSD)

Gesamtlange = Verfahrweg + 800 (1100) @

min. 30
135 250 (40009 250 (40009 Verfahrweg 135 %\\a}
53 710,02 A~ 187
)
_ i ®
= >
T ok .. 0 -
« =z E =
f‘v‘@
(b? 95 12 160
>
220:0,02
S 9
o 24,5 &>
i g ©
- S Z%%V /9 E
— ) Q‘T‘Q I, ®%. a) Werte in Klammern gelten
‘ oo oo X oo & ‘ fur lange Schlittenplatte
N 1 ® o af ™ % 1 NES
‘ ..i L 2N 2 ;.0 .o ‘ ™ b) Werte in Klammemn gelten
P @ ° o® @ @g T o® sl fur Ausfiinrung GX
o 0 ( IR ) = g === T
R ®25h6 85 85 Q7 Befestigungselemente siehe
3| [45]" mit Panfeder DNGB85 8x7x30 ke 62F8 Seite S17
Q 10 (185 zusitzlichl® 10 (185 zusiitzlich®
T T
Gewichte ZRSD Technische Daten ZRSD
Basis ohne Verfahrweg: 28,10 kg Geschwindigkeit max.: 8,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,68 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 250 mm: 5,75 kg Wiederholgenauigkeit: +0,08 mm
Schlitten kpl. 400 mm: 8,30 kg Leerlaufdrehmoment: 3,50 Nm
Tragheitsmoment: 7,16 +10° kgm?
Gesamtlange max.: 6100 mm Antriebselement: 2 x Zahnriemen 32 AT10
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 210 mm
Kréfte und Momente

ZRSD

Krafte dynamisch [N]
Fy® 2300

Fv 4500

F2 6000

-Fz 4000
Momente dynamisch [Nm]
Mx 500

My 700 (1000)
Mz 700 (1000)

°) Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®)

Fx - v - Diagramm

2200

2100

2000

1900

1800

1700

Fx [N]

1600

1500

1400

1300

1200

0,00

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (400)

Die angegebenen Werte gelten je Schlitten.

1,00 2,00 3,00 4,00 5,00 6,00 7,00

8,00

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Seite S13

Stand: 19.03.2020




Portal-Lineareinheit Sigma 160-ARH

H¥3-sigma’

mit Zahnriementrieb und Rollenfihrung (ARH)

Gesamtlonge = Verfahrweg + 570

45 440 Verfahrweg 85 s gDem” A
250
Mg 711002 N 120 40 (60)
26,0 1 53| @ 100+0,02
and 1 n (6x)0 15
Sy & o
° S5
| gi ’ 79/;@/( Delail A
Iz LH & 1y efg 1,8
H 9 & 2l g|®
| 4 O - O @ ISy i @
i 3
20 20 =
160,5 150+0,02 .
935 $62F8 2
26,5 S ¢ 25H7 187 &
= E
S o
60 © 0 L:’ N
'® @. I @' a) Werte in Klammern gelten
X fur Ausfihrung GX
o [} o
19] ~N o
N[ ™ Befestigungselemente siehe
oo ¢ g’é Seite $17
® @ {0) ©o! :
ey © 90 .
@
Q%\*ﬂ 95 95 N\
%85 90002 253 > &y
%. "
Gewichte ARH Technische Daten ARH
Basis ohne Verfahrweg: 27,30 kg Geschwindigkeit max.: 8,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,63 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 440 mm: 14,65 kg Wiederholgenauigkeit: +0,08 mm
) Leerlaufdrehmoment: 4,20 Nm
Gfesamtlange max. 6000 mm Tragheitsmoment: 1,50 10 kgm?
(langere auf Anfrage) (rotatorisch)
Antriebselement: Zahnriemen 50 AT10-E
Krafte und Momente Verfahrweg pro Umdrehung: 240 mm
(“f{w
‘.’ =
Fx - v - Diagramm
4000 5
Krafte dynamisch [N] 3800
F.? 4000 3600 N
Fv 4500 3400
Fz 6000 Z 3200
-Fz 4000 s 3000
Momente dynamisch [Nm] 2800 | S
Mv 1000 2400
M: 1000 2200
b) Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 200 300 400 500 600 7,00 8,00

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Stand: 19.03.2020
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H33-sigma’

Portal-Lineareinheit Sigma 160-ARS

mit Zahnriementrieb und Rollenfihrung (ARS)

Gesamtlange = Verfahrweg + 420

85 250 Verfahrweg 85
N 710,02 ¢ 120 40 (60
o o e
7 53 By O« 100:0,02
o) W )
n 35
0 i s
| | 79&& 3 4 £ UN; ©
] | GRE L) N 8E o|Y
0 0 olal®
o o (b JRe 8T
A -1 %
B o i E %
20 20 o 5@ 1, o
150:0,02 o) <
100 2, £
S P62F8 70 160 //&)/v §
Q P25H7 m 187 =
o o
>/ ||| S il
- g?‘ ? B =
a) Werte in Klammern gelten
o ~ | © g
@ e fiir Ausfiihrung GX
@
- !J.I.LQ e L Befestigungselemente siehe
g Seite S17
95 | 95 %
- P
Gewichte ARS Technische Daten ARS
Basis ohne Verfahrweg: 21,25 kg Geschwindigkeit max.: 8,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,63 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schilitten kpl. 250 mm: 11,20 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
) Leerlaufdrehmoment: 4,20 Nm
Gfasamtlange max. 6000 mm Tragheitsmoment: 1,50 +10- kgm?
(langere auf Anfrage) (rotatorisch)
Antriebselement: Zahnriemen 50 AT10-E
Krafte und Momente Verfahrweg pro Umdrehung: 240 mm

ARS
Krafte dynamisch [N]
Fx® 4000
Fv 4500
Fz 6000
-Fz 4000
Momente dynamisch [Nm]
Mx 500
My 700
M: 700

©) Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®)

Fx [N]

Fx - v - Diagramm

4000

3800

3600 -

3400

3200

3000

2800

2600

2400

2200

0,00 1,00 200 3,00 4,00 5,00 6,00 7,00 8,00

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Seite S15

Stand: 19.03.2020




Profilabmessungen

H33-sigma’

oL Jpr ]
G{L fi o
] SR |}
Z ) = 100
Y

Profil Sigma 70

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmal [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]
Flachentragheitsmoment Iz [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Sigma 90

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmal [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?*]
Flachentragheitsmoment Iz [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Sigma 120

spezifische Masse [kg/m]
FlachenmalR [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]
Flachentragheitsmoment Iz [mm?*]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Sigma 160

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmal [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]
Flachentragheitsmoment [z [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

3,31
1228
311462
506500
11005
14471

5,69
2108
1012035
1806590
26586
39274

10,92
4044
4001551
5857612
74232
97627

15,08
5583
7080449
14157096
114660
176964

Stand: 29.01.2020
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H33-sigma’

Nutensteine (NS) und Befestigungsleisten (BL)

NS 2..21

! g
EX

e

| b h
Lineareinheit Seite * NS Ident.-Nr. g
[mm] | [mm] | [mm]
Sigma 70 E 2 10557 16 10 4 M5
2 10557 16 10 4 M5
Sigma 90 E 21 22955 20 10 5 M6
RM2 15370 10 6 4 M4
19 23950 20 16 8 M6
Sigma 120 E 20 23949 20 16 8 M8
10 16499 20 13 6 M6
. 6 10561 25 18 8 M10
Sigma 160 E
RM6 15372 18 10 8 M6
. L 1 12 b h D d t
Lineareinheit BL [ Ident.-Nr. Bfs
[mm] | [mm] | [mm] | [mm] [mm] | [mm] | [mm]
Sigma 70 11 25267 70 50 13 12 (M6 | 11 6,6 6,8
Sigma 90 10552 70 50 15 (17,5 | M6 | 11 6,6 6,8
Sigma 120 2 10553 70 50 15 20 | M6 | 11 6,6 6,8
Sigma 160 2 10553 70 50 15 20 (M6 | 11 6,6 6,8

* Erlauterung der Seite C..E siehe Katalogseite Z1

Bfs = Befestigungsschraube DIN 912/ 1ISO 4762

Seite S17

Stand: 06.08.2020



Bestellbezeichnung fir Zahnriemenantrieb

H33-sigma’

Bestellbeispiel: Sigma 120-ZRS-40 AT10-200-1000-1440-AZ1-6NS5-1
Produktreihe

BaugréfRe
Antrieb

Z = Zahnriemenantrieb

0 = ohne Antrieb

A = angetriebener Schlitten
Flhrungssystem
R = Rollenfihrung
konstruktive Ausflihrung

ZRS = Standard (Horizontal)

ZRSD = Standard Doppel (Horizontal)
ARH = Hubachse (Vertikal)

ARS = Standard (Horizontal)
Antriebsausfiihrung
Zahnriemenbreite und Zahnteilung

Hub pro Umdrehung
Verfahrweg
Gesamtlange

Zubehor
AZA1 = Antriebswelle kurz, Anbauseite C
AZ2 = Antriebswelle kurz, Anbauseite D
AZ6 = Antriebswelle lang, Anbauseite C und D

weitere Anordnungen fir Antriebswelle siehe Seite Z1
EO2/EO10 = induktiver Endschalter Offner mit 2 m/10 m Kabel angebaut
ES2/ES10 = induktiver Endschalter SchlieRer mit 2 m/10 m Kabel angebaut
EMS/EMB = mechanischer Endschalter (S = Siemens, B = Balluff) angebaut
BL = Befestigungsleiste
NS / RM = Nutenstein 2 ..10 / Rhombusmutter 2 .. 6 (siehe Tabelle Seite S17)

Sonderausfiihrung
0 = Standard
1 = Sonder (Spezifikation im Klartext)

weiteres Zubehor (separate Position)
MGK = Motorglocke und Kupplung (nach Mafblatt)

Stand: 09.01.2020
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Notizen und Skizze




Kapitel Z
Zubehor




Bestellbezeichnung fir Endschalterpositionen, Endschaltertyp (EN), Schmieranschlisse
Antriebswellen (AZ) und Abstreifer-Ausfihrungen

Endschalterposition

® ®
of S s ® ® - ®
® ®
© ©
+ + +
®E{ hd + @ +
© v ©
Endschaltertypen (EN)
EO2 = induktiver Naherungsschalter ,Offner* mit 2 m Kabel (L 408.2115.25)
EO10 = induktiver Naherungsschalter ,Offner* mit 10 m Kabel (L 408.2116.25)
ES2 = induktiver Naherungsschalter ,SchlieRer® mit 2 m Kabel (L 408.2117.25)
ES10 = induktiver Naherungsschalter ,Schlieler” mit 10 m Kabel (L 408.2118.25)
EMS / EMB = mechanischer Endschalter ,Offner* (S = Siemens, B = Balluff; ohne Kabel)

Sofern keine weiteren Spezifikationen angegeben werden, werden die Endschalter wie folgt angebaut
(Standard):

1. Schalter: EO2 Offner mit 2 m Kabel auf Seite C, Pos. A, Kabelaustritt bei A
Schaltpunkt = mechanische Endlage

2. Schalter: EO2 Offner mit 2 m Kabel auf Seite C, Pos. B, Kabelaustritt bei B
Schaltpunkt = mechanische Endlage

3. Schalter: ES2 SchlieRer mit 2 m Kabel auf Seite C, Pos. A, Kabelaustritt bei A

Schaltpunkt = direkt neben 1. Schalter (als Referenz)

Schmieranschllisse

Standard Beta, Delta-C und Alpha: Trichterschmiernippel M8x1, Seite C + D
(Ausnahme: Delta = M6; Beta 40 und Beta 70-C-ARS-ASS = Einschlagschmiernippel)

Antriebswellen (AZ)

AZ1 AZ2 AZ5 AZ6

4 e =
Abstreifer-Ausflihrungen (Aufbau ausgehend von der Schlittenplatte)
15 4 bopy. 24 /2 N
(Blech)
(Filz) (Blech) * .
(Blech) l (Blech) . (Eilz) Bei Beta 165(-C)
(Filz) (KS-Abstreifer) (Blech) und Beta 180(-C)
(Blech) (Blech) (Burste) +2mm
Blech Blrste Filz/Blech Formabstreifer Filz/Burste
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Anbau Umlenkriementrieb (URT)

URT kann jeweils 90° gedreht angebaut werden

0 E
- -
o 7 e -
= — {7 ;\" b
I I /
&SP D || il / 1C
Lineareinheit I I I __
L Ue o Cie e s | |
< [an]
Anbau in Richtung
%
|| . | E (=180°)
— A C (=90°)
Y, L/ F (=07
Motor S S D (=270°)
21 1 ! ' | méglich (siehe auch Seite Z1)
E
BaugroRe Lineareinheit BaugroRe URT | A B* C D E
Beta 40 Delta 90
Beta 50-C Delta 110-C URT 1 195 | 105+10 41 | 45 | 90
Beta 60
- - +

Beta 70-C Delta 145-C | Alpha 15-B | URT 2 238 | 12010 46 | 52 | 102
Beta 80(-C)
Beta 100-D
Beta 110 Alpha 20-B
Beta 120-C B:::: 228 Alpha 30-B | URT 3 328 | 19010 64 | 80 | 142
Beta 140(-C) Alpha 35-B
Beta 165(-C)
Beta 180(-C)

* Achsabstand B: je nach Ubersetzung und Zahnriemenausfiihrung

Mégliche Ubersetzungsverhaltnisse:

! f ;1 Hinweis: je nach Motorwellendurchmesser und erforderlichem Antriebsmoment
: ~ 3:1** lassen sich unter Umsténden nicht alle Ubersetzungen realisieren

** Maximal mdglicher Motorwellendurchmesser bei Welle ohne Passfeder:
URT 1: nicht moglich
URT 2: 11
URT 3: 15

Anbau Motor gezeichnet in Richtung E (= 180°) (gestrichelt C (= 90°))
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Anbau Kegelradgetriebe (KRG)

13
. 12
BaugréBe Getriebe- Ausfithrung | Ubersetzung | b [ 12 | 13 [ 4 | n s t F
typen ~ O~ &
Beta 40 V065 EONO, KONO 1:1...3:1 65 | 11 [ 53 | 95 | 42 | M6 | 54 /f N \\
Beta 50-C V065 EONO, KONO 1:1...3:1 65 | 11 [ 53 | 95 | 42 | M6 | 54 o © fj o]
Beta 60 V065 EONO, KONO 1:1...3:1 65 | 16 | 58 [100( 42 [ M6 | 54 \ X /
Beta 60-SGV V065 EONO, KONO 1:1...3:1 65 | 16 [ 58 |100]| 42 | M6 | 54 N5
Beta 70-C V065 EONO, KONO 1:1... 3:1 65 | 16 | 58 [100| 42 | M6 | 54 «L——S -
Beta 80 V090 EONO, KONO 1:1...6:1 90 | 20 | 75 [130| 55 [ M8 | 75 b E
Beta 100-D V090 EONO, KONO 1:1...6:1 90 | 20 [ 75 |130| 55 | M8 | 75 .
Beta 110 V090 EONO, KONO 1:1...6:1 90 | 20 [ 75 |130| 55 | M8 | 75 L
Beta 110-C-SGV V120 EONO, KONO 1:1...6:1 120 30 [ 102 [174] 75 |M10]100 B
Beta 120-C V120 EONO, KONO 1:1...6:1 120 30 [ 102 [174] 75 |M10]100 i i D
Beta 140(-C) V090 EONO, KONO 1:1...6:1 90 | 20 [ 75 |130| 55 | M8 | 75 1
Beta 165(-C) V120 EONO, KONO 1:1...6:1 120 30 [ 102 [174] 75 |M10] 100 ] -
Beta 180(-C) V120 EONO, KONO 1:1...6:1 120 30 [ 102|174 75 {M10]100 [7 1
Delta 90 V065 | EONO,KONO| 1:1..3:1 |65 |16 | 58 [100| 42 | M6 | 54 . 11t —
Delta 110-C V065 EONO, KONO 1:1...3:1 65 | 18 [ 58 |100]| 42 | M6 | 54 S 1
Delta 145-C V090 B0,C0,G0,HO 1:1...6:1 90 | 94 | 149 (204 55 [ M8 | 75 v C
Delta 200 V120 B0,C0,G0,HO 1:1...6:1 1201 112( 184 (256 | 75 |M10] 100 4
Delta 240(-C) V120 B0,C0,G0,HO 1:1...6:1 1201 112( 184 (256 | 75 |M10]100 =
Alpha 15-B-155 V065 EONO, KONO 1:1...3:1 65 | 16 | 58 |100| 42 | M6 | 54
Alpha 20-B-225 V090 EONO, KONO 1:1...6:1 90 | 20 | 75 [130| 55 [ M8 | 75 SJ
Alpha 30-B-325 V090 EONO, KONO 1:1...6:1 90 | 20 | 75 [130| 55 [ M8 | 75
Alpha 35-B-455 V120 EONO, KONO 1:1...6:1 120 30 [ 102|174 75 [M10]100
Motor Anbauseite ,C*, ,D*, ,E* oder ,F* (siehe auch S. Z1)
Ubersetzung 1:1 - 2:1 3:1 4:1 5:1 - 6:1
BaugroBe d1 11 el | o1 | p1 | d1 11 el | o1 | p1 | d1 11 el o1 | p1 | di i el | o1 | p1
Beta 40 12 | 26 | 100 | 72 | 44 12 | 26 | 100 | 72 | 44
Beta 50-C 12 | 26 | 100 | 72 | 44 12 | 26 [ 100 | 72 | 44
Beta 60 12 | 26 | 100 | 72 | 44 12 | 26 | 100 | 72 | 44
Beta 60-SGV 12 | 26 | 100 | 72 | 44 12 | 26 | 100 | 72 | 44
Beta 70-C 12 | 26 | 100 | 72 | 44 12 | 26 | 100 | 72 | 44
Beta 80 18 | 35 122 | 85 | 60 | 12 | 35 |122 | 85 | 60 | 12 | 35 |132| 95 | 60 | 12 | 35 | 132 | 95 | 60
Beta 100-D 18 | 35 122 | 85 | 60 | 12 | 35 |122 | 85 | 60 | 12 | 35 |132| 95 | 60 | 12 | 35 | 132 | 95 | 60
Beta 110 18 | 35 122 | 85 | 60 | 12 | 35 |122 | 85 | 60 | 12 | 35 |132| 95 | 60 | 12 | 35 | 132 | 95 | 60
Beta 110-C-SGV | 25 | 45 | 162|115 | 80 | 20 | 45 | 162 |115| 80 | 20 | 45 | 172|125 | 80 | 15 | 35 | 162 | 125 | 70
Beta 120-C 25 | 45 | 162|115 | 80 | 20 | 45 | 162 | 115 | 80 | 20 | 45 | 172 | 125 | 80 15 | 35 | 162 | 125 | 70
Beta 140(-C) 18 35 | 122 | 85 | 60 12 | 35 | 122 | 85 | 60 12 | 35 | 132 | 95 | 60 12 | 35 [ 132 | 95 | 60
Beta 165(-C) 25 | 45 | 162 | 115 | 80 | 20 | 45 | 162 | 115 | 80 | 20 | 45 | 172 | 125 | 80 15 | 35 [ 162 | 125 | 70
Beta 180(-C) 25 | 45 | 162|115 | 80 | 20 | 45 [ 162 | 115 | 80 | 20 | 45 [ 172 | 125 | 80 15 | 35 | 162 | 125 | 70
Delta 90 12 | 26 | 100 | 72 | 44 12 | 26 [ 100 | 72 | 44
Delta 110-C 12 | 26 | 100 | 72 | 44 12 | 26 [ 100 | 72 | 44
Delta 145-C 18 | 35 (122 |85 | 60 | 12 | 35 |122 | 85 | 60 | 12 | 35 |132| 95 | 60 | 12 | 35 | 132 | 95 | 60
Delta 200 25 | 45 | 162 (115 | 80 | 20 | 45 | 162 | 115 | 80 | 20 | 45 | 172 | 125 | 80 15 | 35 | 162 | 125 | 70
Delta 240(-C) 25 | 45 | 162 | 115 | 80 | 20 | 45 | 162 | 115 | 80 | 20 | 45 | 172 | 125 | 80 15 | 35 [ 162 | 125 | 70
Alpha 15-B-155 12 | 26 | 100 | 72 | 44 12 | 26 | 100 | 72 | 44
Alpha 20-B-225 18 35 | 122 | 85 | 60 12 | 35 | 122 | 85 | 60 12 | 35 | 132 | 95 | 60 12 | 35 [ 132 | 95 | 60
Alpha 30-B-325 18 35 | 122 | 85 | 60 12 | 35 | 122 | 85 | 60 12 | 35 | 132 | 95 | 60 12 | 35 [ 132 | 95 | 60
Alpha 35-B-455 25 | 45 | 162 | 115 | 80 | 20 | 45 | 162 | 115 | 80 | 20 | 45 | 172 | 125 | 80 15 | 35 | 162 | 125 | 70

Alle Kegelradgetriebe sind mit Synthesedl lebensdauergeschmiert (Schmierung B0). Maximale Einschaltdauer 40 %.
Fir héhere Einschaltdauer bitte Schmierung B1 und Einbaulage angeben. Winkelspiel <20 Minuten.
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Anbau Kegelradgetriebe (KRG)

Ausfiihrungen:
BO Co GO HO EONO | KONO
[ sl (el | |l
#h |1#| B B _tﬂi_ ?h _iﬁ‘_

(Hohlwellendurchmesser der Ausfliihrung EONO/KONO beachten.)

Zulassige Abtriebs-Nenndrehmomente in Nm bei Eintriebsdrehzahl 3000 min-*

Atek-Getriebe
Getriebe Ubersetzung i Hohlwellen-g bei
\' 11 11,611 221 | 31 | 41 | 51 | 6:1 | Ausflihrung EONO / KONO
065 10 10 10 | 10 - - - 12
090 27 25 | 23 | 23 | 23 | 23 | 23 18
120 66 61 56 | 58 | 60 @ 60 | 54 25

Nidec Graessner-Getriebe

Power Ubersetzung i

Gear 1:1 1,5:1 2:1 3:1 4:1 5:1
P54 15 15 12 12 - -
P75 45 45 42 33 28 25
P90 78 78 68 54 52 40
P110 150 150 150 120 100 85

Bei den zulassigen Werten sind nur eingeschrankt** thermische Grenzleistungen bericksichtigt.
Dies qilt fir beide Hersteller.
Genauere Angaben entnehmen Sie bitte der jeweiligen Herstellerdokumentation (Atek und Nidec Graessner).

** Einschaltdauer ED = 40 %, Drehzahl 3000 U/min, Umgebungstemperatur 20 °C
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Anbau Verbindungswelle (GX)

Zahnriemenantrieb

Gewindespindelantrieb

Mald AA = Mittenabstand (Achsabstand) der Mechanischen Lineareinheiten

* Je nach Anwendungsfall ist die gréRere Ausfiihrung zu wahlen.

Die Tabelle ist eine Auswahl, weitere Groflen und Kombinationen auf Anfrage.

| e% o a4 ad
H o T e.e a\
1 © . 6 & o
- a -
- sw
Sw
N
& %A < ~ ﬁ Bl
~ D1 <| - D2
<<| —~ |
< ] D2 %
g\ H o ¢¢¢ L2 ?
¢ J
ﬁ | oo e T e.ee \
&
1 &, & & L[]J
o
Lineareinheit GroRe max. AA sSwW Lineareinheit GréRe Moment | AA sSw
Moment | min. max. min.
[Nm] [Nm]
Beta 40-ZSS GX1 8 170 22
Beta 50-C-ZRS GX1 12 190 2 Gamma 90-ZSS GX4 77 250 36
Beta 60-ZSS GX2 22 205 27 Gamma 90-ZSSD GX2 37 240 36
Beta 60-SGV GX2 320 22 Gamma 120-ZSSD GX4 57 280 36
Beta 70-C-ZRS-ZSS GX2 31 215 27 Gamma 160-ZSS GX4 | GX8* 153 300 |36/46
Beta 70-C-SRS-SSS GX2 330 27 Gamma 160-ZSSD GX4 74 300 46
Beta 80-ZRS-ZSS GX2 47 225 27 Gamma 220-ZSS |GX8/GX16* 306 370 |46/55
Beta 80-SRS-SSS GX2 330 27 Gamma 220-ZSSD | GX4 /| GX8* 107 350 |36/46
Beta 80-C-ZRS-ZSS GX4 74 270 36 Gamma 280-ZSS GX16 450 420 55
Beta 100-ZRS-ZSS GX4 89 270 | 36 Gamma 280-ZSSD |GX8/GX16*| 300 | 420 [46/55
Beta 100-D-ZSS GX4 38 270 36
Beta 100-D-SSS GX4 290 36 Sigma 70-ZRS GX2 22 205 27
Beta 110-ZRS-ZSS GX4 | GX8* 191 320 |36/46 Sigma 90-ZRS GX2 36 240 27
Beta 110-SRS-SSS GX4 350 46 Sigma 90-ZRSD GX2 18 240 27
Beta 120-ZRS-ZSS GX4 | GX8* 153 300 |[36/46 Sigma 120-ZRS GX4 89 280 36
Beta 120-C-ZSS GX4 /| GX8* 229 300 |36/46 Sigma 120-ZRSD GX4 57 280 36
Beta 120-C-SSS GXx4 350 | 46 Sigma 160-ZRS | GX4/GX8* | 153 | 300 [36/46
Beta 140-ZRS-ZSS GX4/GX8 140 310 [36/46 Sigma 160-ZRSD GX4 77 300 46
Beta 140-SRS-SSS GX4 350 36
Beta 140-C-ZSS GX4 | GX8* 140 310 [36/46
Beta 140-C-SSS GX4 350 36 Gréle D1 D2 L1 | L2
Beta 165-ZSS GX16 700 350 | 55 St VA
Beta 165(-C)-SGV / -SSF GX8 430 46 GX1 57 | 30x2 | 30x2,0 |20 ]| 24
Beta 165-SSS GX8 430 46 GX2 88 |40x2,5| 40x2,5 |20 | 24
Beta 180-ZSS GX8/ GX16* 306 370 [46/55 GX4 100 | 45x2,5 | 44,5x1,5 | 25 | 28
Beta 180-SSS GX8 430 46 GX8 125 | 60x2,5 | 60,3x1,6 | 30 | 32
Beta 180-C-ZSS GX8/ GX16* 370 370 |[46/55 GX16 155 | 70x1,5 | 70,0x2,0 | 50 | 35
Beta 180-C-SSS GX8 430 46
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Stehlager (SL)

Zeichnung Stehlager

/f
\&)
[ 1]

]
I -
|
-

[« b
_3_2—
ey | ey
l ’\H—/

m

Gewicht GX-Welle in kg
Fir Léange 500 mm komplett [ 100 mm Rohr
Verbindungswelle a b © d © 9 h : st |s2 | w St VA St VA

GX1 167 | 48 | 54 | 30 | 127 | 19 [47,6| 43 | 17 | 21 | 92 1,20 1,21 0,14 | 0,14
GX2 190 | 54 [ 60 | 40 | 146 | 20 [ 54 | 50 | 17 | 22 | 106 2,37 2,42 0,23 | 0,23
GX4 206 | 60 | 65 | 45 [ 159 | 22 |57,2| 55 | 20 | 25 | 114 3,56 3,11 0,26 | 0,16
GX8 265 70 | 77 | 60 | 203 | 27 |76,2| 65 | 25 | 29 [ 150 6,08 5,55 0,35 | 0,23
GX16 292 | 78 | 85 | 70 | 232 | 30 |88,9]| 64 | 25 | 31 [175 11,03 11,37 0,26 | 0,34
Verbindungswellendiagramm
Abhéngig von Lange und Drehzahl

3000 R AV

\ \

2600 VoI \
— \WENAVAVERENAN ~
£ 2200 - NN
£, NN
£ 1800 v
c f'\XO
— OAO
S 1400 NG
N NN N,
< GX1 A
2 1000 —
(@] N GX4

N ~N TS
600 e ]
200 ] BERR=SSSSSaSssSsSs

1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000 5500 6000
ungestiutzte Lange in [mm] des Verbindungswellenrohrs
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Anbau Motorglocke, Kupplung (MGK)

Standard-Motorglocken (3-teilig)

Gr. |0Da| o | LF

N
b5 | b5 | 46 | 8
(2227277222277 777 )
] 80 | 80 | 69 | 10
[ I°
Ségg H - - L=A+B+C
j 7 A = Lange der Antriebswelle des
A Motors/Getriebes
B = Lange des Antriebszapfens der
N Mechanischen Lineareinheit
LK C = siehe Tabelle Kupplungsgroflen
15 LF
Kupplungsgrofie
9 12 14 19 24 28
C 10 12 13 16 18 20
2 dpax 11 12 16 (14) 20 28 38
gD 20 25 30 40 55 65
LK 30 34 35 (50) 66 78 90

Ausfiihrung Klemmnabe und Spannringnabe (ab GroRe 14) moglich.
MaRe in Klammern gelten fiir Ausfihrung Spannringnabe.
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Sonderausfuhrungen

H3-beta’

Beta 110-ADHE

Die ADHE-Ausfiihrung (angetriebener Schlitten bei Doppelhubausfiihrung) ist momentan bei den
Baugrofien 50 und 110 erhaltlich, prinzipiell aber auch mit anderen BaugréRen der HSB-beta®-
Baureihe realisierbar.

Der untere, mit dem Getriebe/Motor versehene Schlitten steht fest, das Profilrohr sowie der obere
Schlitten verfahren. Somit ergibt sich eine Relativ- bzw. Doppelhubbewegung. Auf dem oberen
Schilitten kann ein Ausleger befestigt werden und somit z. B. eine Sprihlanze bei einfacher
Profillange der Lineareinheit um den doppelten Hub in ein Werkzeug eingetaucht werden.

Die obere Lineareinheit mit dem einfachen Schlitten ist durch das Abdeckband geschlossen.

Beta 100-D-ASS
Drehdurchfiihrung

Die HSB-beta®-ARS-ASS-Ausfiihrungen finden oft als Vertikalachse Verwendung.

Der Schlitten mit dem Antrieb steht, das Profilrohr verfahrt vertikal.

Oft mussen die Greifer-/Vorrichtungen zuséatzlich gedreht werden.

Dies kann sehr einfach mit der HSB-Drehdurchfiihrung realisiert werden.

Durch die hintere Hohlkammer des Profils wird ein oben und unten gelagertes Rohr gefiihrt.
Oben wird mittels Umlenkriementrieb (oder Motorglocke) ein Servomotor befestigt, unten
kann an die Adapterplatte der Greifer oder die Vorrichtung geschraubt werden.
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Sonderausfuihrungen

H3=-beta’

Beta 80-ZSS
Doppeleinheit

Beta 70-C-ZSS
Dreifacheinheit

Samtliche Baugrofien der HSB-beta®-Baureihe mit Spindel- oder Zahnriemenantrieb lassen
sich zu Doppel-/Dreifach-/Mehrfacheinheiten verbauen.

Die Profile werden miteinander verschraubt/verklebt. Somit entsteht eine flache, breite
Lineareinheit. Durch eine gemeinsame Schlittenplatte kbnnen grol’e Momente in Richtung M,

aufgenommen werden. Bei gemeinsamem Antrieb (Zahnriemeneinheiten) kénnen gréRRere
Vorschubkrafte erzeugt werden.

Bei Einzelschlittenplatten kénnen gegenldufige Bewegungen realisiert werden.

Werden unterschiedliche Spindelsteigungen verwendet, kdnnen unterschiedliche
Verfahrgeschwindigkeiten bei gleicher Motordrehzahl gefahren werden.
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Sonderausflihrungen

H3=delta’

Delta 145-C-DHE

Die DHE-Ausfiihrung (Doppelhubeinheit) ist momentan bei der BaugréRe 145 erhaltlich, prinzipiell
aber auch mit anderen Baugrofien der HSB-delta®-Baureihe realisierbar.

Bei diesem Anwendungsfall wurde neben der flachen Bauweise und den grof3en Uibertragbaren
Momenten aufgrund der Doppelfihrung der HSB-delta®-Baureihe ein optimales Verhaltnis Hub zu
Gesamtlange gefordert.

Kappa 250-ZSX

Die Lineareinheiten der HSB-kappa®-Baureihe sind ein besonderes technisches Highlight der
HSB Automation GmbH.

Das Funktionsprinzip ist allgemein bekannt und wird in dieser Machart von einigen
Marktbegleitern als kleine Systeme angeboten und gebaut. Die Herausforderung fiir die
HSB Automation GmbH lag nicht im System an sich, sondern an den zu erreichenden
Parametern:

Eine Masse von bis zu 100 kg muss horizontal 2000 mm und vertikal 600 mm mit
30 Takten/Minute verfahren werden, alle Bauteile sind rostfrei, da Lebensmittelbranche.

Um in der Vertikal-Achse Masse und Gewicht zu sparen, konnte keine herkémmliche
Lineareinheit eingesetzt werden. Der mitzubewegende Antrieb (Getriebe und Servomotor mit
Bremse) hétte jedes System Uberfordert. So haben wir uns flir das System mit zwei stehenden
Motoren und einem Zahnriemen entschieden.

Seite X3
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Beispielanordnung fur Mehrachssysteme

Baureihe H.3=beta’

Seite TL1



Beispielanordnung fur Mehrachssysteme

Baureinen H'3-alpha®°und H3-delta’




Unsere Produkte

Mechanische Lineareinheiten H.3=beta’

mit Spindelantrieb oder Zahnriemenantrieb
mit Schienenfiihrung oder Rollenfiihrung

Kompakt-Lineareinheiten H 3-delta’

mit Spindelantrieb oder Zahnriemenantrieb
mit Schienenfiihrung

Lineartische H'3-alpha’
mit Spindelantrieb
mit Schienenfiihrung

Portal-Lineareinheit [ 3=-gamma’

mit Zahnstangenantrieb oder Zahnriemenantrieb
mit Schienenfiihrung

Portal-Lineareinheit H'3-sigma’
mit Zahnriemenantrieb
mit Rollenfiihrung

Sonderlésungen

Nach Kundenwunsch méglich (z. B.: Ausfilhrung Ex-Schutz in Anlehnung an Atex, korrosionsgeschiitzt,
reinraumtauglich, Zahnriemen-Lineareinheit Rechts/Links etc.).

Handhabungssysteme

far die unterschiedlichsten Branchen

Zubehor

Befestigungsteile, Naherungsschalter, Getriebe, Motorglocken, Kupplungen, Riementriebe mit
verschiedenen Ubersetzungsverhaltnissen

Auswahlkriterien fiir das Flihrungssystem

Rollenfuhrung

leichter Lauf durch optimales Ablaufverhalten

gerauscharm durch ruhiges Ablaufverhalten

hohe Momentaufnahme durch optimale Krafteeinleitung ins Profil
grofe Hublangen problemlos realisierbar

wartungsarm durch lebensdauergeschmierte Rollen

preiswerte Alternative zur Schienenfiihrung

Schienenfihrung

hohe Belastbarkeit der Fiihrung
héhere Lebensdauer
hohe Fiihrungsgenauigkeit
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Allgemeine technische Informationen

Erlauterungen zur Leistungsiibersicht

Alle Angaben beziehen sich auf die jeweiligen Standardausfiihrungen. Die Werte fiir Sonderausflihrungen kénnen
teilweise erheblich davon abweichen.

Die angegebenen zulassigen Belastungen sind die maximal méglichen Einzelbelastungen des Gesamtsystems. Bei
Mischbelastung (mehrere verschiedene Kraft- oder Momentrichtungen) sind die einzelnen zuldssigen Krafte geringer.
Teilweise treten elastische Verformungen auf, die die Genauigkeit beeinflussen. Bei Lineareinheiten mit
Rollenflhrung ist bei statischer Belastung die statische Tragzahl (C_,) zu beachten.

Unter der Wiederholgenauigkeit ist definiert, dass die Mechanische Lineareinheit eine einmal angefahrene I1ST-
Position unter gleichen Bedingungen wieder erreicht. Zu beachten ist, dass unter anderem Temperatur, Last,
Geschwindigkeit, Verzégerung und Fahrtrichtung die Wiederholgenauigkeit beeinflussen.

Mechanische Lineareinheiten mit Gewindetrieb

Fir die Lebensdauerberechnung werden die Tragzahlen von Fihrung und Gewindetrieb verwendet. Wir bitten um
Ruicksprache.

Die Leerdrehmomente beziehen sich auf die jeweiligen Standardausfiihrungen (nicht Doppelmutter oder spielarm
eingestellte Einzelmutter) und werden bei ganz geringer Drehzahl (= 0 min') gemessen. Fertigungs- und
Montagetoleranzen ergeben eine Streuung im Bereich 20 %.

Die zulassige Durchbiegung der Linearachse betragt 0,20 mm/m (maximal 1 mm).

Fir Sonderanwendungen stehen optional auch Trapezgewindetriebe zur Verfligung, bei deren Verwendung aber der
genaue Anwendungsfall Gber unseren technischen Vertrieb abgeklart werden muss.

Mechanische Lineareinheiten mit Zahnriemenantrieb

Fir die Lebensdauerberechnung werden die Tragzahlen der Fihrung verwendet. Wir bitten um Ricksprache.

Die Leerdrehmomente beziehen sich auf die jeweilige Standardausfiihrungen und werden bei ganz geringer Drehzahl
(= 0 min") gemessen. Fertigungs- und Montagetoleranzen ergeben eine Streuung im Bereich + 20%.

Die Angabe zur Kraft Fx ist der Maximalwert, der fir niedrige Geschwindigkeiten zuldssig ist. Fir hohere
Geschwindigkeiten bitten wir um Ruckfrage hinsichtlich des Maximalwertes.

Die zulassige Durchbiegung der Linearachse betragt 0,50 mm/m (maximal 2,5 mm).

Grundsatzlich wird ein Wechsel des Zahnriemens nach 5 bis 7 Jahren empfohlen, da das Grundmaterial (PU) altert.
Eine theoretische Lebensdauerberechnung ist nicht mdglich.

Laufverhalten und Gerausche

Bedingt durch Fertigungstoleranzen in den verwendeten Bauteilen (z. B. Gewinde- oder Zahnriemenantrieb, Fiihrung,
Lagerung usw.) kann das Laufverhalten und die Gerauschentwicklung bei Lineareinheiten und Lineartischen selbst
bei gleichen Einheiten recht unterschiedlich sein. Durch einzelne Sonderldsungen, wie beispielsweise langere
Spindelabstiitzungen oder Dampfungen, kann das Laufverhalten positiv verandert werden.

Geradheit und Verwindung

Alle fir die Lineareinheiten und Lineartische verwendeten Aluminiumprofile sind Strangpressprofile.

Diese weisen aufgrund des Herstellverfahrens Abweichungen im Hinblick auf Geradheit und Verwindung auf.

Die zulassigen Abweichungen gemaf DIN 17615 werden jedoch in der Regel deutlich unterschritten.

Dennoch kann es notwendig sein, die Lineareinheiten mittels geeigneter Nivellierelemente auszurichten oder

auf einer hinreichend genau bearbeiteten Aufspannflache zu befestigen, um die gewiinschte Filhrungsgenauigkeit
zu erreichen. Dadurch kénnen Toleranzen von besser 0,10 mm / 1000 mm erreicht werden.

Hublange

Die im Bestellcode angegebene Hublange entspricht dem maximal méglichen Verfahrweg. Beschleunigungs-,
Bremswege oder eventueller Uberlauf miissen bei der Auslegung beriicksichtigt werden.

Bei allen Produkten behalten wir uns technische Anderungen vor!

Stand: 14.10.2019 Seite TL4



Antriebsdimensionierung flir Mechanische Lineareinheiten

mit Gewindetrieb oder Zahnriementrieb

Fx

V. fhw

Erforderliches Antriebsmoment* Ma [Nm]: Ma = MLast + MLeer

Definitionen: FX * p

Miast = 5. 11 1000

Ma : erforderliches Antriebsmoment [Nm]

Miast : Lastmoment [Nm]

Mieer : siehe Datenblatter [Nm] Fx=m-+g-puy+m-a

Fx : Vorschubkraft horizontaler Einsatz [N]
Vorschubkraft vertikaler Einsatz [N] FX =m: (g + a)
H : Reibwert fir Schienenfliihrung u = 0,05
Reibwert fiir Rollenfiihrung p=0,02
Reibwert fiir Gleitfiihrung p=0,1
g : Erdbeschleunigung [m/s?] g=9,81m/s?
a : Beschleunigung [m/s?]
m : Transportmasse [kg]
P : Spindelsteigung [mm] (Gewindetrieb) oder Hub pro Umdrehung [mm] (Zahnriementrieb)

* (Uberschlagig)

Fx

Seite TL5

Stand: 02.08.2017



Grundlagen der Kréafte- und Momentenermittiung

Krafte (F) entstehen, wenn

auf eine Masse (m) eine Beschleunigung (a) einwirkt.
auf eine Masse (m) die Erdbeschleunigung (g) einwirkt

So ergibt sich fur:
Fx , Fy =m-+a

Fz=m-(g +a) (vertikale Anwendungen)

Momente entstehen, wenn eine Kraft (F) an einem Hebelarm (I) wirkt; also eine
Kraft aul3ermittig angreift.

Fy

Fz

M
My=Fx'|z

Mx=Fy'|zOdeer'|y My=Fz'|x

Mz=Fx'|y
Mz=Fy°|x

In den meisten Anwendungsféllen treten Kombinationen aus diesen moglichen Kraften auf.
Die resultierenden Gesamtkrafte missen immer kleiner sein als die jeweils zuldssigen Werte.
Fur die Lebensdauerberechnung werden die tatsachlichen Krafte verwendet.

(Siehe nachste Seiten)

Stand: 02.08.2017 Seite TL6



Kraftermittlung an der Rollenfiihrung

Kraftrichtung Fy

Fy wird von 2 Rollen aufgenommen

Kraftrichtung F~

+Fz und -Fz wird von 4 Rollen aufgenommen

Moment Mx

Mx wird von je 2 Rollen aufgenommen

Moment My

My wird von je 2 Rollen aufgenommen

Moment M

Mz wird von je 1 Rolle aufgenommen

Fx Kraft in Vorschubrichtung

Fy Kraft in Y-Richtung

Fz Kraft in Z-Richtung

Mx Moment um die Langsachse (X)

My Moment um die Querachse (Y)

M: Moment um die Hochachse (Z)

Fr Kraft auf die Rolle

ly FUhrungsabstand in Richtung y
(siehe Tabelle Seite T11)

Ix1 FUhrungsabstand in Richtung x
(siehe Tabelle Seite T11)

Ix2 Flhrungsabstand in Richtung x
(siehe Tabelle Seite T11)

Fr=Fy,-05

Fr = F.-0,25

Fr = Mx/1ly-0,5

Fr = My/Ix-0,5

Fr = Mz/lx1+1

Seite TL7
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Kraftermittlung an der Einzelschienenfiihrung

Fx : Kraftin Vorschubrichtung
Fy : Kraftin Y-Richtung
Fz : Kraftin Z-Richtung
Fz Mx : Moment um die Langsachse (X)
My : Moment um die Querachse (Y)
Mz : Moment um die Hochachse (Z)
Mt : zuladssiges dynamisches Moment
des Flhrungsschlitten
(siehe Tabelle Seite T12)
C : dynamische Tragzahl (Cdyn)
des Fuhrungsschlitten
(siehe Tabelle Seite T12)
Fs : Kraft auf einen Schlitten
Ix1 : Fuhrungsabstand in Richtung x
(siehe Tabelle Seite T12)

Kraftrichtung Fy Fs = Fy:-0,5

Fy wird von 2 Schlitten aufgenommen

Kraftrichtung F- Fs = Fz-0,5

Fz wird von 2 Schlitten aufgenommen

Moment Mx Fs = |Fz| + |Fy| + C- (|Mx| / Mt) -0,5

Mx wird von 2 Schlitten aufgenommen
Bei kombinierter duf3erer Belastung (Fz und Fy)
in Verbindung mit einem Torsionsmoment

Moment My Fs = My/Ix1+1

My wird von 2 Schlitten aufgenommen
(mit entgegengesetzter Kraftrichtung)

Moment Mz Fs = Mz/Ix1+1

Mz wird von 2 Schlitten aufgenommen
(mit entgegengesetzter Kraftrichtung)

Stand: 02.08.2017 Seite TL8



Kraftermittlung an der Doppelschienenfiihrung

Kraftrichtung Fy

Fy wird von 4 Schlitten aufgenommen

Kraftrichtung F~

Fz wird von 4 Schlitten aufgenommen

Moment Mx

Mx wird von 4 Schlitten aufgenommen
(je 2 mit entgegengesetzter Kraftrichtung)

Moment My

My wird von 4 Schlitten aufgenommen
(je 2 mit entgegengesetzter Kraftrichtung)

Moment M

Mz wird von 4 Schlitten aufgenommen
(je 2 mit entgegengesetzter Kraftrichtung)

Fx Kraft in Vorschubrichtung
Fy Kraft in Y-Richtung
Fz Kraft in Z-Richtung
Mx Moment um die Langsachse (X)
My Moment um die Querachse (Y)
M: Moment um die Hochachse (Z)
Fs Kraft auf einen Schlitten
ly FUhrungsabstand in Richtung y
(siehe Tabelle Seite T12)
Ix1 FUhrungsabstand in Richtung x
(siehe Tabelle Seite T12)
Fs = Fy-0,25
Fs = F.-0,25
Fs = Mx/ly-0,5
FS = My [lx1* 0,5
FS = Mz/Ix1+0,5

Seite TL9
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Lebensdauerberechnung fir Rollen-, Schienenflihrung und Kugelgewindetrieb

Fir die Abschatzung der nominellen Lebensdauer ist in erster Linie die Fihrung der Mechanischen
Lineareinheit zu berechnen. Bei Antrieb mit Kugelgewindespindel ist auch der Kugelgewindetrieb zu
berechnen.

Bei der Vielzahl der Parameter, die fiir die Lebensdauer der gesamten Mechanischen Lineareinheit
ausschlaggebend sind (Krafte und Momente unter Berlcksichtigung der Richtungen und eventueller
Kombinationen fUhren zu einer mittleren Belastung (F,); Umgebungsbedingungen, Einschaltdauer...),

kénnen nachfolgende vereinfachte Formeln nur zu einer ersten Abschatzung dienen.

1. mittlere Belastung der Flihrung oder des Kugelgewindetriebs

Fm = (F1*+q1/100 + F2?+q2 /100 + Fn3 *gn /100)3

2. nominelle Lebensdauer der Rollenfiihrung

L = (C/F)*-10R | | F = Fm+Fy

3. nominelle Lebensdauer der Schienenfiihrung

L =(C/F)3-10° F = Fm+Fy

4. nominelle Lebensdauer des Kugelgewindetriebs

LkeT = (Cker/F)3-10°

F = Fm + Fyv (Fv nur bei Doppelmutter (MM); ca. 10 %)

Definitionen

Fm : mittlere Belastung [N] der Fihrung oder des Kugelgewindetriebs
F1, F2, Fn : stufenférmige Einzelbelastung [N]

a1, q2, Gn  : Weganteil fiir F1, F2, Fn [%]

L : nominelle Lebensdauer der Flihrung [m]

C : dynamische Tragzahl der Fiihrung (C, ) [N] (siehe Tabelle Seiten T11 und T12)

dyn
R : Faktor fir RollenfihrungsgréRe
Beta 50 ... Beta 80 + Sigma 70: R = 0,625; Beta 80-C + Sigma 90: R = 0,75;
Beta 100 + 110 + Sigma 120: R = 0,87,
Beta 120 + 140 + Sigma 160: R = 1,1;

Delta 90: R = 0,595 (Y) und R = 0,625 (2)

F : dquivalente Belastung [N] der Fiihrung oder des Kugelgewindetriebs

Fv : Vorspannung [N] 3 % von C, ., 5 % fur Rollenfihrung (siehe Tabellen Seite T11 und T12)
LkeT : nominelle Lebensdauer des Kugelgewindetriebs [Umdrehungen]

Cker : dynamische Tragzahl des Kugelgewindetriebs (C, ) [N] (siehe Tabelle Seite T13)

Stand: 02.08.2017 Seite TL10



Technische Daten der eingebauten Filihrungen

Statische und dynamische Tragzahlen der Rollenfiihrungen

. Anzahl Anzahl Tragzahl | Tragzahl . . Fiihrungsab-
Grole Fihrungsabstand* in .
Baugrofe @) tragendfz tragendfz pro pro Richtung x [mm] . stand in
mm] Rollen fir | Rollen fiir Rolle Rolle Richtung y [mm]

Fz Fy C..INI | C, [N Ix1 Ix2 ly

Beta 50-C 20 4 2 600 1500 86 (136) 86 (136) 30,5
Beta 70-C 20 4 2 600 1500 74 (124) | 138,5 (188) 41

Beta 80 20 4 2 600 1500 95 (155) 156,5 (216) 41,5
4 - 1240 2750 - 148,5 (208,5) 42
Beta 80-C 24 3 2 2300 | 4200 | 75(135) : :

20 4 - 790 1830 - 100 (180) 54,5
Delta 90 19 } 2 1370 | 2700 | 100 (180) ; -
Beta 100 28 4 2 1300 3200 136 (256) 223 (343) 47
Beta 110 28 4 2 1300 3200 175 (355) 262 (424) 66
Beta 120 35 4 2 3000 6800 148 (328) 148 (328) 70
Beta 140 35 4 2 3000 6800 202 (352) 202 (389) 98
Beta 140-ARS 35 4 2 3000 6800 272 272 98
Sigma 70 20 4 4 790 1830 67 (117) 71 (121) 57
Sigma 90 24 4 4 1240 2750 76 (126) 99 (149) 77
Sigma 120 28 4 4 1300 3200 | 130(260) | 160 (290) 99

Sigma 160 35 4 4 3000 6800 | 145(295) | 177 (327) 135

Die Vorspannung pro Rolle betragt ca. 5 %.
* Werte in () gelten fir langen Schlitten, Beta ARS und Sigma ARH

Seite TL11
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Technische Daten der eingebauten Fiihrungen

Dynamische Tragzahlen der Schienenfiihrungen (THK und Rex = Rexroth)

Baugrofle GréRe| Anzahl | Anzahl Tragzahl pro Vor- Mt Flhrungsab- Fiihrungsab-
Schiene|Fuhrungs-| Laufwagen spannung [Nm] stand*in stand in
wagen je Cayn [N] Fv [N] Richtung x [mm] | Richtung y [mm]
Schlitten THK/Rex THK/Rex | THK/Rex X1 ly
Beta 40 12 1 2 317572310 - 25/14 83 (163) -
Beta 60 15 1 2 11271/9860 564 /620 60/74 106 (156) -
Beta 70-C 15 1 2 11271/9860 564 /620 60/74 124 (174) -
Beta 80 20 1 2 17700/23400 | 885/1500 | 210/240 128 (188) -
Beta 80-C 25 1 2 25160/28600 | 1258 /1820 | 340/320 122 (182) -
Beta 80-C-ARS 25 1 2 25160/28600 | 1258 /1820 | 340/320 172 -
Beta 100 20 1 2 17700/23400 | 885/1500 | 210/240 152 (272) -
Beta 100-D-ZSS 15 2 4 11271/9860 564 /620 - 150 (210) 56
Beta 100-D-ASS 15 2 4 11271/9860 564 /620 - 192 56
Beta 100-D-SSS 15 2 4 11271/9860 564 /620 - 150 (210) 56
Beta 110 25 1 2 25160/28600 [1258/1820| 340/320 203 (383) -
Beta 120 25 1 2 25160/28600 [1258/1820| 340/320 144 (324) -
Beta 120-C 30 1 2 35558 /36500 [1778/2540| 580/540 184 (364) -
Beta 140 15 2 4 11271/9860 564 /620 - 180 (330) 72
Beta 140-ASS 15 2 4 11271/9860 564 /620 - 242 (322) 72
Beta 140-C-ZSS 20 2 4 17700/23400 | 885/1500 - 220 (400) 76
Beta 140-C-ASS 20 2 4 17700/23400 | 885/1500 - 220 (300) 76
Beta 140-C-SSS 20 2 4 17700/23400 | 885/1500 - 210 (360) 76
Beta 165-ZSS 35 1 2 49448 /51800 [2472/3350| 985/890 198 (398) -
Beta 165-SSS 35 1 2 49448 /51800 [2472/3350| 985/890 219 (329) -
Beta 165-C-SSF 30L 2 4 43018/46000 [2151/3200 - 280 128
Beta 180-ZSS 20 2 4 17700/23400 | 885/1500 - 172 (392) 84
Beta 180-ASS 20 2 4 17700/23400 | 885/1500 - 306 84
Beta 180-SSS 20 2 4 17700/23400 | 885/1500 - 247 (467) 84
Beta 180-C-ZSS 25 2 4 25160/28600 | 1258/1820 - 272 (492) 84
Beta 180-C-ASS 25 2 4 25160/28600 | 1258 /1820 - 307 84
Beta 180-C-SSS 25 2 4 25160/28600 | 1258 /1820 - 233 (453) 84
Delta 110-C 15 2 4 11271 /9860 564 /620 - 75 (195) 66
Delta 145-C 20 2 4 17700/23400 | 885/1500 - 87 (207) 87
Delta 200 25 2 4 25160/28600 |1258/1820 - 144 (294) 126
Delta 240(-C) 25 2 4 25160/28600 | 1258 /1820 - 200 (320) 150
Alpha 15B 15 2 4 11271 /9860 564 /620 - 94 (164) 105
Alpha 20B 20 2 4 17700/23400 | 885/1500 - 143 (243) 160
Alpha 30B 30 2 4 35558 /36500 [1778 /2540 - 205 (335) 240
Alpha 35B 35L 2 4 57861 /66700 |2893 /4450 - 286 (436) 340
Gamma 90-ZSS 15 2 4 11271 /9860 564 /620 - 135 (285) 73
Gamma 90-ZSSD | 15 2 4 11271/9860 564 /620 - 75 73
Gamma 90-ASH 15 2 4 11271/9860 564 /620 - 265 73
Gamma 90-AZS. 15 2 4 11271/9860 564 /620 - 255 90
Gamma 120-ZSS | 20 2 4 17700/23400 | 885/1500 - 170 (320) 90
Gamma 120-ZSSD| 20 2 4 17700/23400 | 885/1500 - 76 90
Gamma 120-ASH | 20 2 4 17700/23400 | 885/1500 - 320 90
Gamma 120-AZS. | 20 2 4 17700/23400 | 885/1500 - 320 115
Gamma 160-ZSS | 25 2 4 25160/28600 |1258/1820 - 208 (408) 120
Gamma 160-ZSSD| 25 2 4 25160/28600 |1258/1820 - 208 (408) 120
Gamma 160-ASH | 25 2 4 25160/28600 |1258/1820 - 408 120
Gamma 160-AZS. | 25 2 4 25160/28600 |1258/1820 - 408 151
Gamma 220-ZSS | 25L 2 4 29208/37300 [1460/2430 - 210 (390) 180
Gamma 220-ZSSD| 25L 2 4 29208 /37300 [1460/2430 - 210 (390) 180
Gamma 220-ASS | 25L 2 4 29208 /37300 [1460/2430 - 390 180
Gamma 220-AZS. | 25L 2 4 29208 /37300 [1460/2430 - 440 196
Gamma 280-ZSS | 35 2 4 49448 /51800 [2472 /3350 - 275 (475) 236
Gamma 280-ZSSD| 35 2 4 49448 /51800 [2472/3350 - 275 (475) 236
Gamma 280-AZSS| 35 2 4 49448 /51800 [2472 /3350 - 480 253
Stand: 13.01.2021 * Werte in () beziehen sich auf die jeweils lange Standardschlittenplatte Seite TL12



Technische Daten der eingebauten Kugelgewindetriebe

Dynamische Tragzahlen Kugelgewindetriebe

" Nenn & Steigung C IN
BaugrRe in [mm] in [mm] o [N]
Beta 40 5 3800
Beta 50-C Delta 90 12 10 4300
5 12800
10 14300
Beta 70-C Delta 110-C 16 20 5100
40 8500
5 14600
Beta 60 10 13500
Beta 80 Delta 145-C 20 20 11500
Beta 100-D 50 12300
o 05 s to10
Beta 110 25 5 15800
Beta 140(-C) 0 1500
5 26200
Beta 110-C-SGV 10 33100
Beta 120-C Dgf;tg 420(2(_)@ 32 20 30200
Beta 180(-C) 40 15200
60 14100
5 34900
Beta 110-C-SGV 40 10 44900
Beta 165 20 45500
40 44400
Beta 165-C-SGV 50 10 95600
Beta 165-C-SSF 20 90800
5 14600
Alpha 15B 20 ;8 ﬁggg
50 12300
5 16100
Alpha 20B 25 ;g 12;38
50 14500
5 26200
s 08 2 o 10
40 15200
5 34900
Alpha 35B 40 ;8 32288
40 44400

(Dynamische Tragzahl der Kugelgewindemutter nach DIN 69051, 1989)

Seite TL13

Stand: 01.04.2020




Maximale Antriebsmomente

Baugréie Fyo |Hub/Umdr. | M, | M., | M.,
(N] [mm] [Nm] | [Nm] | [Nm]
Beta 40-Z.. 500 100 7,96 0,30 8,26
Beta 40-S.. 1000 10 159 | 040 | 1,99
Beta 50-C-ZRS 700 110 12,25 | 0,40 | 12,65
Beta 50-C-ARS 700 110 12,25 | 1,60 | 13,75
Beta 50-C-SRS 1000 10 159 | 030 | 189
Beta 60-ZSS 850 160 21,65 | 1,10 | 22,75
Beta 60-SGV-SSS 4000 50 31,83 | 0,70 | 32,53
Beta 70-C-Z.. 1100 175 | 30,64 | 1,20 | 31,84
Beta 70-C-A.. 900 220 [ 3151 [ 1,00 | 3251
Beta 70-C-S.. 2000 40 12,73 | 0,40 | 13,13
Beta 80-Z.. 1350 220 47,27 | 1,50 | 48,77
Beta 80-S.. 4000 50 31,83 | 0,80 | 32,63
Beta 80-SGV 6000 50 47,75 | 1,00 | 48,75
Beta 80-C-Z.. 2200 210 73,53 | 1,80 | 75,33
Beta 80-C-A. 1300 | 220 | 4552 | 180 | 47,32
Beta 100-Z. 2800 | 200 [ 89,13 | 250 | 9163
Beta 100-D-ZSS 1500 160 | 38,20 | 500 | 4320
Beta 100-D-ASS 2200 | 240 [ 8403 | 250 | 8653
Beta 100-D-SSS 4000 50 31,83 | 1,30 | 33,13
Beta 110-Z.. 4000 300 190,99 [ 3,50 | 194,49
Beta 110-A.. 2000 | 300 | 9549 | 350 | 98,99
Beta 110-S.. 6000 50 47,75 | 1550 | 49,25
Beta 110-C-SGV (KGT 40xx) | 16000 40 101,86 [ 1,50 | 103,36
Beta 110-C-SGV (KGT32xx) [12000 | 60 [ 114,59 | 1,50 | 116,09
Beta 120-Z.. 4000 240 152,79 | 3,20 | 155,99
Beta 120-C-ZSS 4800 300 229,18 | 4,50 | 233,68
Beta 120-C-SSS 12000 60 [11459] 2,00 | 116,59
Beta 140-Z.. 4000 | 220 [14006] 350 | 14356
Beta 140-A.. 2500 240 95,49 | 3,50 | 98,99
Beta 140-S.. 6000 50 47,75 | 1550 | 49,25
Beta 140-C-ZSS 4000 | 220  [14006 ] 350 | 14356
Beta 140-C-ASS 2500 240 95,49 | 3,50 | 98,99
Beta 140-C-SSS 6000 50 47,75 | 1,50 | 49,25
Beta 165-ZSS 10000 | 450 | 716,20 [ 12,00 | 728,20
Beta 165-SSS 18000 40 11459 [ 3,00 | 117,59
Beta 165-SGV 18000 | 40 [11459 ] 3,00 [ 117,59
Beta 165-C-SGV 25000 | 20 79,58 | 320 | 82,78
Beta 165-C-SSF 25000 20 79,58 | 3,20 | 82,78
Beta 180-ZSS 6000 320 305,58 | 8,00 | 313,58
Beta 180-ASS 3500 | 320 [ 17825 8,00 | 186,25
Beta 180-SSS 12000 60 11459 [ 2,60 | 117,09
Beta 180-AZSS 4500 | 3205 [22954 | 10,00 | 239,54
Beta 180-C-ZSS 6000 | 320 [30558] 8,00 | 31358
Beta 180-C-ASS 3500 | 320 [17825] 8,00 | 186,25
Beta 180-C-SSS 12000 60 11459 [ 2,650 | 117,09

Stand: 13.01.2021
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Maximale Antriebsmomente

Baugroie Fua (HUD/UMdr. | M | M | Moo
(N] [mm] [Nm] | [Nm] | [Nm]
Delta 90-ZRS 800 100 12,73 | 2,00 | 14,73
Delta 90-SRS 1000 10 1,59 [ 0,30 | 1,89
Delta 110-ZSS 750 90 10,74 | 1,60 | 12,34
Delta 110-C-ZSS 950 110 16,63 | 2,00 | 18,63
Delta 110-C-SSS 2000 40 12,73 | 1,00 | 13,73
Delta 145-C-ZSS 2000 150 47,75 | 3,00 | 50,75
Delta 145-C-SSS 6000 50 47,75 | 1,00 | 48,75
Delta 200-ZSS 6000 220 210,08 | 6,80 | 216,88
Delta 200-SSS 10000 60 95,49 | 2,80 | 98,29
Delta 240-ZSS 2500 150 59,68 | 5,50 | 65,18
Delta 240-SSS 12000 60 114,59 | 2,80 | 117,39
Delta 240-C-ZSS 3800 180 108,86 | 5,50 | 114,36
Delta 240-C-SSS 12000 60 114,59 | 2,80 [ 117,39
Alpha 15-B-155 4000 50 31,83 | 0,35 | 32,18
Alpha 20-B-255 6000 50 47,75 | 1,20 | 48,95
Alpha 30-B-325 12000 40 76,39 | 1,60 | 77,99
Alpha 35-B-455 18000 40 114,59 | 2,50 | 117,09
Gamma 90-ZSS 2300 210 76,87 | 3,20 | 80,07
Gamma 90-ZSSD 1150 200 36,61 | 2,90 | 39,51
Gamma 90-ASH 2300 210 76,87 | 3,20 | 80,07
Gamma 90-AZ.. (i=5:1) 1800 24 6,88 | 2,50 | 9,38
Gamma 120-ZSS 2800 200 89,13 | 3,00 | 92,13
Gamma 120-ZSSD 1800 200 57,30 | 3,00 | 60,30
Gamma 120-ASH 3200 240 122,23 | 3,60 | 125,83
Gamma 120-AZ.. (i=5:1) 2200 40 14,01 | 4,80 [ 18,81
Gamma 160-ZSS 4000 240 152,79 4,00 [ 156,79
Gamma 160-ZSSD 2200 210 73,53 | 4,00 | 77,53
Gamma 160-ASH 4000 240 152,79 | 4,00 | 156,79
Gamma 160-AZ.. (D75i=5:1) 2200 40 14,01 | 5,80 [ 19,81
Gamma 160-AZ.. (D90 i=5:1) 4000 40 2546 | 5,80 | 31,26
Gamma 220-ZSS 6000 320 305,58 | 7,00 | 312,58
Gamma 220-ZSSD 2800 240 106,95| 5,25 [ 112,20
Gamma 220-ASS 6000 320 305,58 | 7,00 | 312,58
Gamma 220-AZ.. (M2 D90 i=5:1) 4000 40 25,46 | 7,20 | 32,66
Gamma 220-AZ.. (M2 D115i=5:1) | 6000 40 38,20 | 7,20 | 4540
Gamma 220-AZ.. (M3 D90 i=5:1) 4000 40 2546 [ 7,20 | 32,66
Gamma 220-AZ.. (M3 D115i=5:1) | 7500 40 47,75 | 7,20 | 54,95
Gamma 280-ZSS 10000 450 716,20 11,00 | 727,20
Gamma 280-ZSSD 4000 300 190,99 | 11,00 [ 201,99
Gamma 280-AZSS (D90 i=5:1) 4000 40 25,46 | 8,60 | 34,06
Gamma 280-AZSS (D115i=5:1) 7500 40 47,75 | 8,60 | 56,35
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Maximale Antriebsmomente

Baugroie Fua (HUO/Umdr.| M_ | M. [Mgeomt
[N] [mm] [Nm] |INm] | [Nm]
Sigma 70-ZRS 1050 125 20,89 | 0,85 | 21,74
Sigma 70-AR. 1050 125 20,89 | 0,85 | 21,74
Sigma 90-ZRS 1300 175 36,21 | 3,20 | 39,41
Sigma 90-ZRSD | 650 175 18,10 | 3,20 | 21,30
Sigma 90-AR. 1300 150 31,04 | 2,30 | 33,34
Sigma 120-ZRS | 2800 200 89,13 | 3,00 | 92,13
Sigma 120-ZRSD | 1800 200 57,30 | 3,00 | 60,30
Sigma 120-AR. | 3200 240 122,23 | 3,80 | 126,03
Sigma 160-ZRS | 4000 240 152,791 4,00 | 156,79
Sigma 160-ZRS | 2300 210 76,87 | 3,50 | 80,37
Sigma 160-AR. | 4000 240 152,79 | 4,20 | 156,99

Stand: 16.12.2019
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Wartungshinweise

Wartungshinweise fir THK- und Rexroth-Schienenflihrung

Das Nachschmierintervall ist bei allen FihrungswagengréfRen ca. 5000 km bei Wagen mit Kugelkette bzw.
ca. 2000 km bei Wagen ohne Kugelkette (Rexroth ohne Kugelkette / Standard) und ist von vielen Faktoren wie z. B.
Betriebstemperatur, Belastung, Verschmutzungsgrad usw. abhangig. Fettmenge je Fihrungswagen siehe Tabelle.

Die Erstbefettung erfolgt mit Kliberplex BE 31-102.

F(é-;oﬂf.:»:g 12 | 15 | 20TI-|IK25 | 30 | 35 (Bei Verwendung anderer Walzlagerfette sind die
Menge [[cm?] |04 ] 04 | 0.6 | 1.2 | 1.5 | 1.7 Hinweise der Schmierstoffhersteller zu beachten!)
Flhrung Rexroth Walzlagerfette mit Festschmierstoffanteil
Menge | [cm3 | 0,15 | 0,8 | 1,4 | 28 | 4.4 | 4.4 (z. B. Graphit oder MoS2) diirfen nicht verwendet

werden.

Bitte beachten Sie hierzu unsere jeweilige
Montage- und Wartungsanleitung.
Wartungshinweise fiir Rollenfiihrung

Die Rollenflhrung ist bei Ublichen Betriebsbedingungen (trockene Umgebung, keine Stdube etc.) durch
integrierte Schmierfilze lebensdauergeschmiert.

Wartungshinweise fiir Kugelgewindetriebe
Nachschmierintervalle sind bei Kugelgewindetrieben von der Steigung und vom Spindeldurchmesser abhangig:

KGT 12xx bis 32xx nach ca. 2,5 x 107 Uberrollungen
KGT 40xx und 50xx nach ca. 1,5 x 107 Uberrollungen

KGT-Typ | [GroRe] | 1205|1210| 1605 | 1610 | 1620 | 1640 | 2005 | 2010 | 2020 | 2050 | 2505 | 2510 | 2525 | 2550
Menge [em’ [0,55|0,55(1,70|1,80| 1,70 | 1,80 | 2,00 | 2,10 | 2,30 | 4,50 | 2,60 | 3,40 | 3,10 | 4,80

KGT-Typ | [GroRe] |3205|3210| 3220 | 3232 | 3240 | 3260 | 4005 | 4010 | 4020 | 4040 | 5010 | 5020
Menge [cm® [4,20 (5,60 | 4,60 | 5,30 | 3,00 | 4,60 | 5,30 [15,40|10,20| 14,30|25,90 (26,50

Die Erstbefettung erfolgt mit Kliberplex BE 31-102. (Bei Verwendung anderer Walzlagerfette sind die
Hinweise der Schmierstoffhersteller zu beachten!) Walzlagerfette mit Festschmierstoffanteil (z. B. Graphit
oder MoS2) dirfen nicht verwendet werden.

Kugelgewindespindeln sollten generell vor Verschmutzung geschitzt werden. Dies kann entweder durch ein
Abdeckband (Standard) oder durch einen Faltenbalg erfolgen.

Bitte beachten Sie hierzu unsere jeweilige Montage- und Wartungsanleitung.

Hinweis: Einhand-Fettpresse PRESSOL 12226 (125 cm?) mit Diisenrohr und
passendem Mundstiick ist iber uns beziehbar.

Sonstige Wartungshinweise

Das Nachschmierintervall und die Nachschmiermenge werden in der Praxis von vielen Faktoren beeinflusst (z. B.
Drehzahl, Temperatur, Umgebungseinflisse etc.), deshalb kénnen die hier angegebenen Angaben nur Richtwerte
sein. Es sollte aber mindestens zweimal im Jahr nachgeschmiert werden.

Das Nachschmieren sollte ,in Bewegung® erfolgen.

Achtung: Kundenseitig ist nach Inbetriebnahme eine Grundschmierung erforderlich!

Alle eingebauten Kugellager sind abgedichtet und wartungsfrei.

Der Zahnriemen ist ebenfalls wartungsfrei und muss nur dann ausgetauscht werden, wenn eine Uberlastung zum
Bruch oder einer Dehnung auf3erhalb des elastischen Bereichs gefuhrt hat.

UberméaRiger Staub und Schmutzanfall am Zahnriemen und am Abdeckband sollte regelméRig entfernt werden.

Seite TL17 Stand: 21.12.2020
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H3-kot

Kugelgewindetriebe

Gerollte Kugelgewindespindeln

Kugelgewindespindeln namhafter Hersteller (zum Teil speziell fir HSB gefertigt)

Kleine Walzkdrper gewahrleisten eine hohe Dynamik und einen ruhigen Lauf

Genauigkeitsklassen: Standard T7 (52 um/300 mm), auf Wunsch T5 (23 um/300 mm) (die meisten GroRen)
Standardlange 5600 mm; zusammengesetzte Spindeln mit Uberlange auf Anfrage maglich

dk dA  do

MR

UIRIIMIUR U

s ¢ I o+ oz 3 3 % %, ugib g5
s 5 3 & B & § b & i3 i
do p dA dK Dw
[mm]  [mm]  [mm]  [mm] [nm]  [mm] [kgm] [mm?]  [mm‘  [mm
1205 11,5 10,1 1 20 3000 0,76 96,4 689 1480
1210 11,5 10,1 2 20 3000 0,75 96,1 659 1480
16 05 154 13,0 1 3,0 5600 1,25 161 2003 4117
16 10 15,4 13,0 2 3,0 5600 1,29 160 1691 4161
16 20 15,4 13,0 4 3,0 5600 1,24 159 2043 4086
16 40 15,0 12,6 4 3,0 5600 1,23 159 2038 4076
20 05 19,5 16,9 1 3,5 5600 2,05 261 5392 10825
2010 19,5 16,9 2 3,5 5600 2,00 260 4607 10931
20 20 19,5 16,9 4 3,5 5600 2,16 259 5406 10812
2050 19,1 16,5 5 3,5 5600 2,19 262 5522 11044
2505 245 219 1 3,5 5600 3,81 425 14279 28715
2510 245 22,0 2 3,5 5600 3,39 425 12665 28947
2525 245 22,0 5 3,5 5600 3,44 423 14365 28730
2550 241 215 5 3,5 5600 3,48 429 14765 29530
3205 31,5 28,9 1 35 5600 573 717 40769 81806
3210 31,5 29,0 2 35 5600 5,54 716 37052 81956
3220 31,5 28,9 4 3,5 5600 5,81 716 40959 81918
3240 30,9 28,3 4 3,5 5600 5,51 717 41035 82070
3260 31,0 284 6 3,5 5600 5,66 721 41485 82970

Seite K1
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Kugelgewindetriebe

H8-kgt'

Zylindrische Kugelgewindemuttern HSB (KGM-M)

* Einheitliche Bauform; je Nenndurchmesser gleiche AuBendurchmesser, Passfedernuten und Zentrierungen
* Schmierung durch die Passfeder und Schmierrille mdglich
* Neu entwickelte Deckelumlenkung mit optimierter Umlenkgeometrie fur hohe Betriebsdrehzahlen
* Gefertigt aus besten Materialien und mit héchster Prazision fiir optimales Laufverhalten und hohe Tragzahlen
* Doppelmuttereinheiten (KGM-MM) mit vordefinierter Vorspannung (3 %, 5 % oder 7 % der dyn. Tragzahl)

L3
o
B s e 5
)
S o
L2 Lz
L1
Gesamt- Tragzahl
AuBen-g lange  Schmierrille Anzahl Passfedernut Zentrierung stat. dyn.
Nenn-g Steigung D1[mm] L1 [mm] L3 [mm] Gange B2x L2x T Dz Lz CO[kN] C [kN]
12 05 24 26 11 1 3 6 15 13,0 3 5,60 3,80
10 24 26 10 2 3 6 15 130 1,2 6,80 4,30
16 05 28 34 12,6 1 5 10 2 175 1,5 16,90 10,50
10 28 45 16,3 2 5 10 2 17,5 1,5 2450 14,30
20 28 34 14,0 4 5 10 2 175 1,5 13,00 8,10
40 28 45 14,5 4 5 10 2 175 0,5 13,00 8,50
20 05 35 34 13,0 1 5 10 3 230 20 2540 14,60
10 35 34 13,0 2 5 10 3 230 1,6 2340 13,50
20 35 34 13,0 4 5 10 3 230 20 1980 11,50
20(lang) 35 54 15,0 4 5 20 3 230 20 46,60 2390
50 35 56 15,0 5 5 20 3 230 20 2460 12,30
25 05 40 35 13,4 1 5 10 3 280 24 31,80 16,10
05(lang) 40 45 13,4 1 5 20 3 280 24 49,00 23,30
10 40 35 13,4 2 5 10 3 280 20 2970 1510
10 (lang) 40 45 13,4 2 5 20 3 280 20 46,80 2230
25 40 35 13,4 5 5 10 3 280 08 3220 15,80
25(lang) 40 60 19,0 5 5 20 3 280 08 7510 32,70
50 40 58 18,0 5 5 20 3 280 15 31,60 14,50
32 05 50 45 13,6 1 6 20 3 3,0 21 6360 2620
10 50 60 17,2 2 6 20 3 350 20 8380 3310
20 50 55 15,5 4 6 20 3 3,0 21 759 3020
40 50 50 13,6 4 6 20 3 3,0 21 3520 1520
60 50 65 18,0 6 6 20 3 350 22 46,80 1840

Stand: 22.11.2018
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H3-kot Kugelgewindetriebe

Kugelgewindeflanschmuttern HSB (KGM-F)
(nach DIN 69051-5)

* Alle Anschlussmale nach DIN 69051, fir leichte Adaption

* Neu entwickelte Deckelumlenkung mit optimierter Umlenkgeometrie fiir hohe Betriebsdrehzahlen

* Gefertigt aus besten Materialien und mit hochster Prazision fiir optimales Laufverhalten und hohe Tragzahlen
* Doppelmuttereinheiten (KGM-FM) mit vordefinierter Vorspannung (3 %, 5 % oder 7 % der dyn. Tragzahl)

y

\

Gesamt- Zentrier- Flansch-  Schliissel-
AuBen-g lange Anzahl Lange Uberstand dicke weite

Nenn-g Steigung D1 [mm] L [mm] Géange L1 [mm] L3 [mm)] L7 [mm] L8 [mm]

12 05 24 26 1 2,75 8,63 6 26
10 24 26 2 6,50 6,75 6 26
16 05 28 34 1 4,50 9,75 10 40
10 32 45 2 13,45 10,75 10 40
20 32 34 4 3,00 11,50 8 40
40 32 45 4 10,00 10,00 10 40
20 05 36 34 1 4,75 10,63 8 44
10 36 34 2 3,50 11,25 8 44
20 36 34 4 3,00 11,50 8 44
20 (lang) 36 54 4 10,00 11,50 10 44
50 36 56 5 10,00 12,00 10 44
25 05 40 35 1 2,75 11,13 10 48
05 (lang) 40 45 1 12,75 11,13 10 48
10 40 35 2 3,50 11,75 8 48
10 (lang) 40 45 2 11,50 11,75 10 48
25 40 35 5 3,00 11,00 10 48
25 (lang) 40 60 5 10,00 11,00 10 48
50 40 58 5 10,00 13,00 10 48
32 05 50 45 1 10,25 11,38 12 62
10 50 60 2 19,70 14,15 12 62
20 50 55 4 17,00 13,00 12 62
40 50 50 4 14,80 11,60 12 62
60 50 65 6 15,00 13,50 12 62

Seite K3 Stand: 22.09.2020



Kugelgewindetriebe

H8-kgt'

s T ik
) S Ol Ao
IQ]
a ]
Lz
L3 |L7] L1
D4 L
Tragzahl*
Bohrungs- Befestigungs-
tiefe Teilkreis-o Bohrung Flansch-s Bohrungs-o Zentrierung stat. dyn.
L10 [mm] D4 [mm] D5 [mm] D6 [mm] Db Dz Lz CO0 [kN] C [kN]
- 32 4,5 40 - 13,0 3,0 5,60 3,80
- 32 4,5 40 - 13,0 1,2 6,80 4,30
8 38 55 48 M6 17,5 1,5 16,90 10,50
8 42 55 52 M6 17,5 1,5 24,50 14,30
8 42 55 52 M6 17,5 1,5 13,00 8,10
8 42 55 52 M6 17,5 0,5 13,00 8,50
8 47 6,6 58 M6 23,0 2,0 25,40 14,60
8 47 6,6 58 M6 23,0 1,6 23,40 13,50
8 47 6,6 58 M6 23,0 2,0 19,80 11,50
8 47 6,6 58 M6 23,0 2,0 46,60 23,90
8 47 6,6 58 M6 23,0 2,0 24,60 12,30
8 51 6,6 62 M6 28,0 24 31,80 16,10
8 51 6,6 62 M6 28,0 24 49,00 23,30
8 51 6,6 62 M6 28,0 2,0 29,70 15,10
8 51 6,6 62 M6 28,0 2,0 46,80 22,30
8 51 6,6 62 M6 28,0 0,8 32,20 15,80
8 51 6,6 62 M6 28,0 0,8 75,10 32,70
8 51 6,6 62 M6 28,0 1,5 31,60 14,50
10 65 9,0 80 M6 35,0 2,1 63,60 26,20
10 65 9,0 80 M6 35,0 2,0 83,80 33,10
10 65 9,0 80 M6 35,0 2,1 75,90 30,20
10 65 9,0 80 M6 35,0 21 35,20 15,20
10 65 9,0 80 M6 35,0 22 46,80 18,40

"Nach ISO 3408-5 (vormals DIN 69051-4)

Stand: 22.09.2020

Seite K4



H3-kot Kugelgewindetriebe

Doppelmuttern HSB (KGM-MM und KGM-FM)

* Doppelmuttern kdnnen als Kombination von 2 Zylindermuttern (MM) oder einer Flanschmutter und einer
Zylindermutter (FM) ausgefuhrt werden

* Die Vorspannung betragt nach Kundenwunsch 3 %, 5 % oder 7 % der dynamischen Tragzahl der
Kugelgewindemutter

* Zylinder-Doppelmutter KGM-MM .
5
— <=1t T+ -
(=
Q
L1
* Flansch-Doppelmutter KGM-FM ]
%
=)
0O
SY
- L1
Gesamt-
AuBen-o lange Anzahl

Nenn-o Steigung D1 [mm] L1 [mm] Gange

16 05 28/32* 74 1
10 28/32* 96 2
20 28/32* 74 4
20 05 35 73 1
10 35 73 2
20 35 73 4
20 (lang) 35 113 4
25 05 40 77,5 1
05(lang) 40 97,5 1
10 40 77,5 2
10(lang) 40 97,5 2
25 40 77,5 5
25(lang) 40 127,5 5
32 05 50 95 1
10 50 125 2 Die restlichen technischen Daten
20 50 115 4 entsprechen denen der Einzelmuttern.
* KGM-MM @ 28
KGM-FM @ 32

Seite K5 Stand: 11.02.2015



Kugelgewindetriebe

H8-kgt'

Standard-Endenbearbeitung fir Los- und Festlager

Die Lagerung und somit das Spindelende ist ein maf3geblicher Faktor fir die Qualitat des Kugelgewindetriebs. Dies
gilt besonders in Bezug auf das Drehschwingungs- und Knickverhalten des Triebes.
Nachfolgend stellen wir unsere Standardenden fiir unsere Kugelgewindetriebe vor. Diese werden zum Teil direkt an
die Gewindespindel angedreht (Form A) oder, wenn ein gréRerer Wellendurchmesser erforderlich ist, auch in einem

modernen, hochfesten Klebeverfahren angefligt (Form B).
Kundenspezifische Wellenenden, nach Zeichnung, sind auf Anfrage erhaltlich.

Standard-Spindelende Form A

Spindelende ist gegliht, Wellenende ist angedreht

DIN 509-E0,6x0,3

DIN 76-B

DIN 509-E0,6x0,3

N
o
{Z m
E <
z — T = -
| )
Ne)
@2 L5 L 71
- L2
L3
L1
Spindelnenn- D1 D2 M1 L1 L2 L3 L4 L5 B1 T1
durchmesser [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
20 15 12 14x1,5 76 24 42 3 14 4 2,5
15 12 14x1,5 78 24 41 3 14 4 2,5
17 14 16x1,5 94 28 48 4 20 5
25 17 14 16x1,5 94 28 48 4 20 5 3
20 16 18x1,5 104 30 50 4 20 5 3
32 25 20 24x1,5 110 33 52 4 25 6 3,5
25 20 24x1,5 116 31 53 4 25 6 3,5

(Wellenenden mit abweichenden Parametern oder nach Kundenzeichnung auf Anfrage.)

Stand: 01.01.2014
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HS-kot

Kugelgewindetriebe

Standard-Spindelende Form B

Wellenende ist mit einer hochfesten Klebeverbindung an die Spindel angefligt

DIN 76-B
DIN 509-E0,6x0,3

DIN 509-E0,6x0,3

/ :
) e
D~
h A EEE . Y R -
()
3 LS L4 T1
L6 O L2
L3
L1
Spindelnenn- D1 D2 D3 M1 L1 L2 L3 L4 L5 L6 B1 T
durchmesser [mm] [mm] [mm] [Mm] [MmMm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
12 2 10 8 14 10x1 67 20 32 3 14 3 2 1,2
16 2 15 12 20 14x1,5 69 20 36 3 14 16 4 2,5
25 14 28 24x1,5 89 30 50 4 20 4 5 3
20 25 16 32 24x1,5 104 30 50 4 20 12 5 3
25 30 20 40 24x1,5 110 35 54 4 25 10 6 3,5
32 2 30 24 40 28x1,5 126 51 74 5 30 9 8 4
2 40 24 50 35x1,5 134 41 67 5 30 12 8 4

2 Spindelende wird vor dem Aufkleben des Zapfens spanend bearbeitet.

(Wellenenden mit abweichenden Parametern oder nach Kundenzeichnung auf Anfrage.)

Seite K7
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Kugelgewindetriebe

H8-kgt'

Standard-Spindelende Form C

—

D1h7

L1

Spindelnenn- D1 L1
durchmesser [mm] [mm]

12 5 7

16 8 9

20 12 9,5

15 13

25 15 14

32 15 14

25 17

(Wellenenden mit abweichenden Parametern oder nach Kundenzeichnung auf Anfrage.)

Standard-Spindelende Form X

Getrennt und gefast

M\

Standard-Spindelende Form G

Spindelende getrennt und auf Lange weich gegliht

Stand: 01.01.2015
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HB-kot Bestellbezeichnung

Bestellbeispiel: KGT-FM-2510-RH-T7 -B120-1334-G60-V3-0
Produkt
KGT-M = Kugelgewindetrieb mit Zylinder-Einzelmutter
KGT-F = Kugelgewindetrieb mit Flansch-Einzelmutter
KGT-MM = Kugelgewindetrieb mit Zylinder-Doppelmutter
KGT-FM = Kugelgewindetrieb mit Flansch-Doppelmutter
KGM-M = Zylinder-Kugelgewinde-Einzelmutter
KGM-F = Flansch-Kugelgewinde-Einzelmutter
KGM-M = Zylinder-Kugelgewinde-Doppelmutter
KGM-FM = Flansch-Kugelgewinde-Doppelmutter
KGS = Kugelgewindespindel
Nenndurchmesser [mm]
Nennsteigung [mm]
Steigungsrichtung
RH = Rechtsgewinde (Standard)
LH = Linksgewinde (auf Anfrage)
Steigungsgenauigkeit
T7 = 52 pm/300 mm (Standard)
T5 = 23 ym/300 mm (auf Anfrage)

Spindelende Festlager

A, B, C = Standardende (S. K6 ff.)
X = getrennt
G = gegliht
K = nach Kundenzeichnung

Lange Spindelende Festlager
Gesamtléange Spindel
Spindelende Loslager

A, B,C = Standardende (S. K6 ff.)
X = getrennt
G = gegliht
K = nach Kundenzeichnung

Lange Spindelende Loslager

Spiel / Vorspannung '
S2 = Standardspiel Steigung 5 mm und 10 mm = ca. 0,04 bis 0,06 mm
Steigung 20 mmund 25 mm = ca. 0,06 bis 0,08 mm

Steigung 40 mm und gréBer = ca. 0,08 bis 0,15 mm

S1 = Spielarm Steigung 5 mm und 10 mm = ca. 0,02 mm
Steigung 20 mmund 25 mm = ca. 0,02 bis 0,04 mm
Steigung 40 mm und gréBer = ca. 0,03 bis 0,08 mm

S0 = Spielfrei kein Umkehrspiel, sehr geringe Vorspannung

V3 = 3 % Vorspannung

V5 = 5 % Vorspannung > (bezogen auf die dynamische Tragzahl)
V7 = 7 % Vorspannung

Sonderausfiihrung
0 = Standardausflihrung

1

Kundenspezifische Ausfuhrung, nach Rucksprache mit unserem Vertriebsmitarbeiter
(z. B. Steigungsgenauigkeit 23 ym/300 mm [T5] 0. &.)

' Bei Einzelmuttern ohne Spindel (KGM-M, KGM-F) nur Standardspiel verfiugbar.

Seite K9 Stand: 24.04.2017



Kapitel TK




H3-kot

Kugelgewindetriebe

Allgemeine technische Spezifikation

Herstellungsverfahren
HSB-Kugelgewindespindeln werden im
Kaltwalzverfahren hergestellt, anschlieend
warmebehandelt und poliert.

Die HSB-Kugelgewindemuttern werden nach der
Weichbearbeitung und der Warmebehandlung in
einem modernen Hartdreh-Verfahren fertigbearbeitet.
Sowohl Spindel als auch Mutter haben ein gotisches
Profil. Der Lastwinkel betragt 45° (£5°).

Geschwindigkeiten

Die zulassige Drehzahlgrenze liegt grundsatzlich bei
3000 min-'. Auf Anfrage sind, bei bestimmten
Abmessungen und Einbausituationen, Drehzahlen bis
4500 min™ zulassig. Diese Drehzahlgrenze bezeichnet
die Maximaldrehzahl, die nur bei optimalen
Betriebsbedingungen gefahren werden darf.

Die kritische Drehzahl ist immer zu beachten.

Die erreichbare Geschwindigkeit errechnet sich aus:

zulassige Drehzahl « Steigung [m]
60000 s

Einbaulage

Grundsatzlich ist die Einbaulage eines Gewindetriebes
frei wahlbar. Kugelgewindetriebe tibertragen
ausschlieBlich Axialkrafte. Alle auftretenden
Radialkrafte miissen mit externen Fiihrungen
aufgenommen werden, da es sonst zu einem
vorzeitigen Versagen des Kugelgewindetriebs
kommen kann.

Genauigkeit

HSB-Kugelgewindespindeln sind in folgenden
Genauigkeitsklassen lieferbar:

T5 = Steigungsgenauigkeit 23 ym/300 mm

T7 = Steigungsgenauigkeit 52 pm/300 mm
Sofern nichts anderes angegeben ist, liefern wir die
Klasse T7.

Selbsthemmung

Durch die geringe Rollreibung haben
Kugelgewindetriebe keine Selbsthemmung.

Daher ist es erforderlich, besonders bei vertikaler
Einbaulage des Gewindetriebes, geeignete Motoren
mit Haltebremse einzubauen.

Wirkungsgrad

Der mechanische Wirkungsgrad, der bei
Trapezgewinden meist unter 50 % liegt,
erreicht beim Kugelgewindetrieb bis zu 98 %.

Einschaltdauer

Der Kugelgewindetrieb lasst eine Einschaltdauer von
bis zu 100 % zu. Extrem hohe Belastungen, die in
Kombination mit hoher Einschaltdauer auftreten, sind
zu vermeiden.

Temperaturen

Alle Gewindetriebe sind fiir Umgebungstemperaturen
von 0 °C bis zu 80 °C ausgelegt. Im kurzzeitigen
Betrieb sind auch Temperaturen von minimal -20 °C
und maximal 110 °C zuldssig. Fir Temperaturen
unterhalb des Gefrierpunktes sind Kugelgewindetriebe
nur bedingt geeignet. Zudem sind die Angaben des
Schmierstoffherstellers zu beachten.

Positioniergenauigkeit,
Wiederholgenauigkeit, Umkehrspiel
Positioniergenauigkeit ist die maximale Abweichung
zwischen lIst- und Soll-Position.

Die Wiederholgenauigkeit ist definiert als das
Vermdgen des Systems, eine einmal angefahrene Ist-
Position, unter gleichen Bedingungen, wieder zu
erreichen.

Umkehrspiel beschreibt den ,toten Raum® zwischen
den bewegten Teilen.

Aggressive Einsatzbedingungen

Bei sehr starker Verschmutzung und/oder feinen
Stauben/Spanen sind kundenseitig MalRnahmen zur
Abschirmung des Gewindetriebs zu ergreifen.

Technische Daten
Kugelgewindespindel KGS

Gewinde: Gotisches Profil
* Nenn-Durchmesser: 12 - 32 mm
* Steigung: 5-60 mm
* Anzahl Gange: 1-6

* Drehrichtung:

* max. Lange: 5600 mm

* Werkstoff: 1.1213 (Cf 53)

* Kugellaufbahn induktiv gehartet und poliert

* Spindelende und Spindelkern weich

* Geradheit: L <500 mm: 0,05 mm/m
L =500 - 1000 mm: 0,08 mm/m
L > 1000 mm: 0,1 mm/m

* Endenbearbeitung: nach Kundenwunsch

rechtssteigend

Seite TK1
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Berechnungen H8-kgt'

Biegekritische Drehzahl

Als biegekritische Drehzahl wird diejenige Drehzahl bezeichnet, bei der die Krafte der rotierenden Unwucht die
Spindel in Resonanzschwingungen versetzt. Ursache dieser Unwucht ist die Durchbiegung der
Kugelgewindespindel durch ihr Eigengewicht. Ahnlich wie bei der Knicklast ist die biegekritische Drehzahl von der
Lagerung der Kugelgewindespindel abhangig. Hierbei kann das Festlager wie auch das Loslager als biegesteif
oder als nicht biegesteif angenommen werden. Aus diesen Anordnungen ergeben sich 4 verschiedene Varianten.

f« = 0,356 L Kritische Drehzahl:
] ne=1,0810f, 3 mit g=datdk
- lir 2
l Nkr [min-']
fie =1 kr
) o d, da dk  [mm]
_____ I Lir [mm]
fe = 1,56 Ukr Die zuléssige Drehzahl betréagt maximal

1| Il 80 % der kritischen Drehzahl.

- Zulassige Drehzahl:

f = 2,27 l ke nzulzo’g'nkr

Kritische Knickkraft

Bei schlanken Bauteilen besteht unter axialer Druckbeanspruchung die Gefahr des seitlichen Ausknickens. Mit
dem nachfolgend beschriebenen Verfahren kann eine Ermittlung der zulassigen Axialkraft nach Euler fir vier
verschiedene Lagerfalle durchgefiihrt werden. Maschinenspezifische Sicherheitsfaktoren sind stets zu
bertlcksichtigen.

| I Il 1V
Kritische Knickkraft:
& R 2 Fox )
F.=1,017-10"-—
o I 1T I1l . <
H kr
|
Fre [N]
- | - — — | dz [mm]
' ‘ I [mm]
=21 e = | Ik =0,7 1 L =0,51
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H3-kot

Berechnungen

Lebensdauer-Berechnung

Die nominelle theoretische Lebensdauer eines Kugelgewindetriebes berechnet sich analog der Lebensdauer
eines Kugellagers. Es ist zu beachten, dass Schwingungen und StoRRbelastungen die Lebensdauer des
Kugelgewindetriebes negativ beeinflussen. Radiale Belastungen sind nicht zulassig.

Mittlere Drehzahil:

_NpeQ+ny-Qy .0 Nm ...
m 100 N1, Na...
d+, Q2...

Dynamische aquivalente axiale Belastung:

_ 33 n-q 3 MyQy 3 NG
Fm_\/':1 n 1002 100" h 100

mittlere Drehzahl in [min]
Drehzahlen in [min'] wahrend des Intervalls g4, qg, ...
Anteile der Belastungsdauer in einer Belastungsrichtung in [%]

Fi,F2...

Axiallasten in [N] in einer Belastungsrichtung
wahrend des Intervalls g1, qz, ...

dynamische &quivalente axiale Belastung

Da ein Kugelgewindetrieb in zwei Richtungen
belastet werden kann, ist Fr, zunachst fir jede
der beiden Belastungsrichtungen zu ermitteln.
Der gréRRere Wert geht dann in die Berechnung
von L ein. Im Allgemeinen ist es nitzlich, sich
folgendes Schema zu erstellen:

Theoretische Lebensdauer:

Lyo=(=-) -10°

Fo

L10

c/’ C..

a,

bei n,

Fy

9.

F

bei n,

z

bei n,

g,

F

bei n,

92

Hierbei ist zu beachten, dass eine Vorspannung eine

sténdig wirkende, zusatzliche Belastung darstellt.

dynamische Tragzahl

Zentrisch wirkende Beanspruchung in [N] unveranderlicher Gré3e und Richtung,
bei der eine geniigend grofRe Anzahl gleicher Kugelgewindetriebe eine nominelle

Lebensdauer von 108 Umdrehungen erreicht.

Lebensdauer des Kugelgewindetriebes. Ausgedrlckt in der Anzahl der

Uberrollungen, die von 90 % einer hinreichend groRen Menge offensichtlich
gleicher Kugelgewindetriebe erreicht oder Uberschritten wird, bevor die ersten

Anzeichen von Materialermidung auftreten.

(Lebensdauer in Meter: L1, multipliziert mit der Steigung, dividiert durch 1000)

Seite TK3
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Berechnungen H8-kgt'

Wirkungsgrad und Drehmoment

Der Wirkungsgrad ist neben den geometrischen Werten des Kugelgewindetriebs von vielen Betriebseinflissen
abhangig. In der Praxis kénnen daher die Werte um 5 % von den theoretisch ermittelten abweichen.

Umsetzung einer Dreh- in eine Langsbewegung:

Wirkungsgrad n

N tan(¢p +p) an¢ d, 7 Fa i &5 0
Antriebsmoment Ma
M. = Fa'Py Ma »~

AT 200071 \é

Umsetzung einer Langs- in eine Drehbewegung:

Wirkungsgrad n'

._tan(¢—p) - P
==r P mit =0
tan ¢ tan ¢ d,m
Abtriebsmoment M,
_ Fa'PO'nl
M.= 2000 7
n,M' ... Wirkungsgrad des Kugelgewindetriebs 1
p .. Reibungswinkel [°1
(0,34° fur Toleranzklasse T5 + T7)
® ... Steigungswinkel [°]
Po ... Nennsteigung des Kugelgewindetriebs [mm]
do ... Nenndurchmesser des Kugelgewindetriebs [mm]
Ma ... Antriebsmoment [Nm]
M. ... Abtriebsmoment [Nm]
Fa ... Resultierende Axialkraft [N]
Fa ... Wirkende Axialkraft [N]

Stand: 20.12.2017
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HB-kgt Einbau

Einbau

Der Einbau von Kugelgewindetrieben erfordert Sachkenntnis und entsprechende Messmaglichkeiten. Aufgrund
der geringen Reibung eines Kugelgewindetriebes sind Fluchtungsfehler beim Drehen von Hand meist nicht
splrbar. Radial oder exzentrisch wirkende Krafte missen von externen Fiihrungen aufgenommen werden.
Kugelgewindetriebe kdnnen nur axiale Krafte aufnehmen. Um eine Beschadigung des KGT zu vermeiden mussen
an der Maschine Endschalter und Endlagendampfer vorgesehen werden.

Abdeckung

Beim Einbau auftretende Verunreinigungen sollten mit Petroleum, Ol oder Waschbenzin entfernt werden.
Kaltreiniger und Lackldsemittel sind nicht zulassig. Im Betrieb sind Kugelgewindetriebe gegen Staub, Spane und
Annliches zu schiitzen, selbst wenn sie mit Abstreifern ausgeriistet sind.

Mégliche Schutzmafinahmen sind:

* Faltenbalg (ohne zusatzliche Fiihrung nur fir vertikalen Einbau zuldssig)

* Spiralfederabdeckung

* Teleskopische Rohre oder Hiilsen (hoher axialer Platzbedarf)

Wir fihren in unserem Programm auch vollstandig geschitzte und einbaufertige Systeme:

* Lineareinheiten HSB-beta®, HSB-delta® und HSB-alpha® mit integrierter Fiihrung in gekapseltem
Aluminiumprofil mit Abdeckband oder Faltenbalg-Abdeckung. Bitte fordern Sie unsere Unterlagen an.

Seite TK5 Stand: 02.08.2017



Wartung

H8-kgt'

Schmierung

Die richtige Schmierung ist fiir einen Kugelgewindetrieb wichtig um die theoretisch mdgliche Lebensdauer zu
erreichen, eine bermalige Erwarmung zu verhindern und einen ruhigen, gerduscharmen Lauf zu gewahrleisten.
Beim KGT kommen die gleichen Schmierstoffe zum Einsatz, die bei Walzlagern verwendet werden.

Olnebelschmierung

Bei einer Zentralschmierung durch Olnebel muss beachtet werden, dass nur Kugelgewindemuttern ohne

Abstreifer verwendet werden durfen.

Olschmierung

Die zugefiihrte Olmenge sollte die Austragsverluste an den Abstreifern nicht iiberschreiten

(sonst Olumlaufschmierung).
Olsorten: Viskositat 25 bis 100 mm?2/s bei 100 °C.

Fettschmierung

Nachschmierintervalle sind bei Kugelgewindetrieben von der Steigung
und dem Spindeldurchmesser abhangig. Das Nachschmieren erfolgt
entsprechend dem Fettaustritt an den Abstreifern (unter normalen
Betriebsbedingungen alle 2,5 + 107 Uberrollungen). Eine einmalige
Lebensdauerschmierung ist aufgrund des Fettaustritts erfahrungsgemaf
nicht ausreichend.

Fettsorten:

Walzlagerfette ohne Festschmierstoff-Anteil.

Die Erstbefiillung erfolgt mit Walzlagerfett KLUBERPLEX BE31-102
NLGI2 nach DIN 51818.

Detaillierte Angaben zu den Fettmengen und Nachschmierfristen finden
Sie in der "Montage und Wartungsanleitung® sowie im Internet unter
www.hsb-automation.de

* & Umdrehungen der Spindel

Betriebstemperatur

KGT- Nachschmiermenge
Typ [mi]
Standard Lang
1205 0,6 -
1210 0,6 -
1605 1,7 -
1610 1,8 -
1620 1,7 -
1640 2,3 -
2005 2,0 -
2010 2,1 -
2020 2,3 4,5
2050 4,5 -
2505 2,6 3,9
2510 3,4 5,1
2525 3,1 5,4
2550 4,8 -
3205 4,2 -
3210 5,6 -
3220 4,6 -
3240 3,0 -
3260 3,9 -

Der zulassige Betriebstemperaturbereich fiir Kugelgewindetriebe liegt zwischen 0 °C und +80 °C. Kurzzeitig sind

auch minimal -20 °C und maximal +110 °C zulassig. Voraussetzung ist stets eine einwandfreie Schmierung.

Bei Temperaturen von -20 °C kann sich das Drehmoment bis auf den 10-fachen Wert erhéhen.

Stand: 23.01.2020

Seite TK6



Technische Daten zur Auslegung von Linearmodulen

Datum: Daten erfasst von:
Firma: Ansprechpartner;
Anschrift: E-Mail:

Telefon:

Telefax:
Anwendung: gegebenenfalls Skizze:

Spezifikation: Zubehbr:
Transportmasse [kg): Befestigung:

O Nutensteine (NS ____ ) Anzahl:
bendtigter Verfahrweg [mm]: 0] Befestigungsleiste (BL ) Anzahl:
Einbaulage: O horizontal O vertikal Endschalter:

O mechanisch, eingebaut
Verfahrgeschwindigkeit [m/sec]: (Typ EMB/EMS): Anzahl:

O induktiv, eingebaut EQZ: Anzahl;
Beschleunigung [m/sec’]: 7 induktiv, eingebaut EO10: Anzahl:

O induktiv, eingebaut ES2 Anzahl:
Taktzeit [sec]: O induktiv, eingebaut ES10 Anzahl:

Takte/min:

Wiederholgenauigkeit [+ mm)]:

Einbauposition Endschalter
(Katalog: Bestellbezeichnungen flr Endschalter-
positionen...und Antriebswellen):

Seile Pos. a Pos.b | Typ Kabelseite
Einbauposition Schlittenplatte: Schalter 1
O oben Ounten O seitlich Schalter 2
Schalter 3
Lange Hebelarm (Katalog: ,Grundlagen der Schalter 4

Krafte- und Momentenermittiung”):

I [mm]: Iy [mm)]: Iz [mm]:

Antriebswellen:
OAZ1 OAZZ2 OAZ6 0O andere

Krafte/Momente: R

Motorglocke (Typ MGK): Oja* O nein
*Bitte Motormaliblatt anfligen

Motor Kupplung (Typ GS): Oja* Onein

*Motordurchmesser:

*Passfeder: Oja O nein
Umgebungseinflisse: [ Staub O Spéne Umlenkriementrieb: Oja* O nein

*Anbauposition: Ubersetzungsverhéltnis:

Umgebungstemperatur [*C]:

*Bitte Motormalfblatt anfligen.

Luftfeuchtigkeit [%]:

Kegelradgetriebe: Oja* Onein
*Ubersetzungsverhdltnis:

Verbindungswelle GX: Oja* Onein
"Achsabstand: mm zwischen Baugrile:




DIE GRUNDSATZE

‘ Fihrung: ﬁ Ausstattung:
Burch Einbinden der Mitatbeiter Unser Maschinenpark ist mit modern-

sten CNC-gesteuerten Bearbeitungs-
zentren optimal ausgestattet. Dies
garantiert ein Héchstmal3 an
Flexibilitat und kurze Lieferzeiten.

in die Unternehmensziele

und Ubertragung von weitgehenden
Verantwortlichkeiten,

Motivation und SpaB an der

Arbeit fordern. .
B Kontinuitat:
O Erfahrung: Langjahrige Stammkunden schatzen

unsere Zuverlassigkeit.
Das macht HSB Automation GmbH

Wir haben langjahrige Erfahrung U s e Bt er.

im Bau von mechanischen Linear-
einheiten und Handlingsgeraten.

B Kosten:

] Qualifikation: Wir achten vom Einkauf bis zur
Auslieferung auf ein gutes Preis-
Leistungsverhaltnis und geben diese
Vorteile an unsere Kunden weiter.

Fundiert ausgebildete Fachleute
und effiziente Fertigungsmethoden

garantieren erstklassige Arbeit. S .
B Flexibilitdt und Innovation:

. Entwicklunq und Konstruktion: Sofort reagieren, plnktlich liefern,
individuell auf Kundenwtinsche ein-

gehen, kompetent beraten, beweglich
bleiben - ist die beste Erfolgsgarantie,
fur ein mittelstandisches Unternehmen.
Wir denken und arbeiten innovativ
und lésungsorientiert.

“Geht nicht, gibt’s nicht.”

Alles, was technisch moglich und
wirtschaftlich sinnvoll ist,

wird fur unsere Kunden realisiert.

B Qualitat: B Zukunftssicherung:

Arbeitsplatze erhalten und schaffen,
Ist fUr uns selbstverstandlich und die Wettbewerbsfahigkeit mit unseren
zieht sich durch alle Arbeitsprozesse. Kunden steigern, ist langfristiges Ziel.




IT3 Automation GmbH

In Laisen 74
72766 Reutlingen

Tel.: 07121 14498-0 Internet: www.HSB-Automation.de
Fax: 07121 14498-10 E-Mail: Info@HSB-Automation.de

St

E

Reutlingen

- 313

Unser Vertrieb im Infand:

Vertriebsleitung Otto Dohles
Tel.: +49 151 11833273
odo@hsb-automation.de

HSB Vertriebsbtiro Waldemar Barth
Baden-Wiirttemberg Nord Tel.: + 49 172 9052042
PLZ-Bereiche 54-55, 60-61, 63-71, 73-76 ba@hsb-automation.de
HSB Vertriebsbtro Nord-West Ludger Winning
PLZ-Bereiche 20-38, 40-53, 56-59 Tel.: + 49 172 156274

Iw@hsb-automation.de

HSB Vertriebsbiiro Leon Dohles

Nord-Ost und Bayern Nord Tel.: +49 160 99288041
PLZ-Bereiche 01-04, 06-19, 39, 90-92, 95-99 ld@hsb-automation.de
HSB Vertriebsbiiro Alexander Huber
Bayern Siad Tel.: +49 170 5871580
PLZ-Bereiche 80-86, 93-94 hua@hsb-automation.de
HSB Vertriebsbiiro Fabian Kasischke
Baden-W(rttemberg Sid Tel.: +49 151 23132775
PLZ-Bereiche 72, 77-79, 87-89 fk@hsb-automation.de

Unser Vertrieb im Ausfand:

Vertretungen weltweit, siche Homepage.
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